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Tlumaczenie

W razie dostawy do krajéw Unii Europejskiej instrukcje obstugi nalezy
stosownie przettumaczy¢ na jezyk uzywany w kraju uzytkownika. Jezeli w
tekscie wystgpig niezgodnosci, nalezy w celu wyjasnienia oprzec sie na
oryginalnej instrukcji obstugi (w jezyku niemieckim) lub skontaktowac sie z
producentem.

Copyright

Przekazywanie oraz powielanie niniejszego dokumentu, wykorzystywanie
i przekazywanie jego tresci jest zabronione, o ile nie uzyskano wyraznego
zezwolenia. Naruszenie tego zakazu zobowigzuje do wynagrodzenia za
poniesione szkody i straty. Wszelkie prawa zastrzezone.

Nazwy uzytkowe

Odtwarzanie w niniejszej broszurze nazw uzytkowych, nazw handlowych,
opiséw towardw itp. nie uprawnia do uznania, iz nazwy te moga by¢
uzywane przez kazdego bez zadnych konsekwenciji; czesto chodzi o
prawnie chronione znaki towarowe, nawet, jezeli nie sg one jako takie
oznaczone.
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1.2 Deklaracja zgodnosci OCM F

plmivas

NIVUS GmbH

EG-Konformitatserklarung
EC Declaration of Conformity T e s
r . ., r E-mail:  info@nivus.de
Déclaration de conformité CE Intornet: www nivus.de
Swiadectwo Zgodnosci UE Uto Stoppe
Ingrid Steppe
Handelsregister:
HRB Stutigart Nr. 101832
Bankverbindung:
Fir das folgend bezeichnete Erzeugnis: Holkebark Kraichgau eG
We hereby declare that the design of the: Konto.-Nr. 115 215 17
Le produit désigné ci-dessous:
o VAT-IdNo DE 145779515
Dla niZzej opisanego produkitu: SteuenNc; 65204/39902
Bezeichnung: stationdrer Durchflussmessumformer OCM F/ OCM FR /
OCM FM / NFP
Description / Désignation / Opis: permanent flow measurement transmitter / appareil de mesure de
débit fixe / stacjonarny przetwornik przepytwomierza
Typ / Type / Type / Typ: OCF-0..../ OCF-R..../ OCF-M..../ NFP

wird bestatigt, dass es mit den folgenden Richtlinien Ubereinstimmt:
as delivered complies with the following EC directives:

Est certifié, conforme aux directives CE suivantes:

stwierdza sie, iz odpowiada on wymaganiom nastepujacych dyrektyw:

+ 2006/95/EG
» 2004/108/EG

Die Gerate stehen im Einklang mit den folgenden harmonisierten Normen oder Dokumenten:
The devices furthermore comply with the following harmonised standards or documents:

En outre, ces appareils satisfont aux normes et documents harmonisés désignés ci-apres:

Urzqdzenie odpowiada wymogom nastepujgcych norm sharmonizowanych lub dokumentow:

* EN 610101 * EN 61000-6-2 * EN 61000-6-4

Diese Erklarung wird verantwortlich fiir den Hersteller / Importeur:
This declaration is submitted on behalf of the manufacturer / importer:
Le fabricant / importateur assume la responsabilité de cette déclaration:
Za ninigjsze $wiadectwo odpowiada producent / importer

NIVUS GmbH
Im Taele 2
75031 Eppingen, Germany
abgegeben durch / represented by / faite par / wydane przez:
Marcus Fischer (Prokurist / Authorised representative / Fondé de pouvoir / Prokurent)

Eppingen, den 07.02.2008 . —=

y <
Rechtsgliltige Unterschrift / é)gally valid sign / Signature authentique / prawnie wiqzqcy podpis)
£
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1.3 Deklaracja zgodnosci z dopuszczeniem ATEX dla OCM F

Lo
ug as as NIVUS GmbH
EG-Konformitatserklarung
EC Declaration of Conformity ig;g;%;; g;ggg g}g;;ggg
Déclaration de conformité CE et snmrins s
Swiadectwo Zgodnosci UE Ul Seppe.
Ingrid Steppe
Handelsregister:

HRB Stuttgart Nr. 101832

Bankverbindur!g:
Fir das folgend bezeichnete Erzeugnis: ok alchgau G
We hereby declare that the design of the: Konto.-Nr. 115 215 17
Le produit désigné ci-dessous:
e VAT-IdNo DE145779515
Dla nizej opisanego produktu: Steuer—N(:. 65204/39902
Bezeichnung: "Ex" Durchflussmessumformer stationdr OCM F/OCM FR/
OCM FM / NFP
Description / Désignation / Opis: "Ex" permanent flow measurement transmitter / "Ex" appareil de mesure
de débit fixe / "Ex" stacjonarny przetwornik przeplywomierza
Typ / Type / Type / Typ: OCF-0....E/ OCF-R....E/ OCF-M...E./ NFP-...E.

wird bestétigt, dass es mit den folgenden Richtlinien Ubereinstimmt:
as delivered complies with the following EC directives:

Est certifié, conforme aux directives CE suivantes:

stwierdza sig, iz odpowiada on wymaganiom nastepujqcych dyrektyw:

» 94/09/EG
» 2006/95/EG » 2004/108/EG

Die Gerate stehen im Einklang mit den folgenden harmonisierten Normen oder Dokumenten:
The devices furthermore comply with the following harmonised standards or documents:

En outre, ces appareils satisfont aux normes et documents harmonisés désignés ci-apres:

Urzqdzenie odpowiada wymogom nastgpujqcych norm sharmonizowanych lub dokumentéw:

« EN 60079-0:2004  « EN 60079-11:2007
* EN 61010-1 * EN 61000-6-2 * EN 61000-6-4

Diese Erkiarung wird verantwortlich fiir den Hersteller / Importeur:
This declaration is submiited on behalf of the manufacturer / importer:
Le fabricant / importateur assume la responsabilité de cette déclaration:
Za niniejsze swiadectwo odpowiada producent / importer

NIVUS GmbH
Im Taele 2
75031 Eppingen, Germany

abgegeben durch / represented by / faite par / wydane przez:
Marcus Fischer (Prokurist / Authorised representative / Fondé de pouvoir / Prokurent)

e T L

Eppingen, den 07.02.200—5 -

(Rechtsgiiltige 'U'r'\'té'r'é}é}%'r'i'f'{,’//}zgi@"v'i{iiéi Sign / Signature authentique / prawnie wiczqcy podpis)
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1.4  Deklaracja zgodnosci dla aktywnych czujnikéw Dopplerowskich

Z_._...;

EG-Konformititserklirung

EC Declaration of Conformity e

Déclaration de conformité CE i

Swiadectwo Zgodnosci UE lfizi?,%’:“
Handelsegiser

HRB Stuftgart Nr. 101832

Bankverbindung:

o ; ‘e Volksbank Kraichgau G
Fur das folgend bezeichnete Erzeugnis: Sz o o1000 e
We hereby declare that the design of the: Konta.-Nr. 115 21517
Le produit désigné ci-dessous:

L VAT-IdNo DE145779515
Dia nizej opisanego produkiu: Steuer-Nr. 65204/39902
Bezeichnung: Kompaktdoppler-Aktivsensoren
Description / Désignation / Opis: Compact Doppler active sensors / Capteurs Doppler compact actif /
Ultradzwiekowe czujniki Dopplerowskie
Typ / Type / Type / Typ: KDA-K.../ KDA-R...

wird bestétigt, dass es mit den folgenden Richtlinien Gbereinstimmit:
as delivered complies with the following EC directives:

Est certifié, conforme aux directives CE suivantes:

stwierdza sig, iz odpowiada on wymaganiom nastepujqcveh dyrektyw:

+ 2004/108/EG

Die Geréate stehen im Einklang mit den folgenden harmonisierten Normen oder Dokumenten:
The devices furthermore comply with the following harmonised standards or documents:

En outre, ces appareils satisfont aux normes et documents harmonisés désignés ci-apres:

Urzqdzenie odpowiada wymogom nastepujqcych norm sharmonizowanych lub dokumentow:

« EN 61000-6-2
« EN 61000-6-4

Diese Erklarung wird verantwortlich fiir den Hersteller / Importeur:
This declaration is submitted on behalf of the manufacturer / importer:
Le fabricant / importateur assume la responsabilité de cette déclaration:
Za niniejsze $wiadectwo odpowiada producent / importer

NIVUS GmbH
Im Taele 2
75031 Eppingen, Germany

abgegeben durch / represented by / faite par / wydane przez:
Marcus Fischer (Prokurist / Authorised representative / Fondé de pouvoir / Prokurent)

(Rechtsgultige Unterschrift ZLegally valid sign / Signature authentique / prawnie wiqzqcy podpis)
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1.5 Deklaracja zgodnosci dla aktywnych czujnikéw Dopplerowskich z
dopuszczeniem ATEX

.-y mu s N!Vl{s GmbH
EG-Konformitatserklarung
EC Declaration of Conformity T s
r 3 ., r -mail:  info@nivus.de
Déclaration de conformité CE et s .6
Swiadectwo Zgodnosci UE o S

ingrid Steppe

Handelsregister:
HRB Stuttgart Nr. 101832

Bankverbindung:

Fir das folgend bezeichnete Erzeugnis: Volketank Kraichgau oG
We hereby declare that the design of the: Konto.-Nr. 115 215 17
Le produit désigné ci-dessous: VAT-IdNo DE146779515
Dla nizej opisanego produktu. Steuer-Nr. 65204/39902

Bezeichnung: "Ex" Kompaktdoppler-Aktivsensoren

Description / Désignation / Opis: "Ex" Compact Doppler active sensors / "Ex" Capteurs Doppler compact

actif / "Ex" Ultradzwiekowe czujniki Dopplerowski
Typ / Type / Type / Typ: KDA-K...E../ KDA-R...E..

wird bestéatigt, dass es mit den folgenden Richtlinien Ubereinstimmt:
as delivered complies with the following EC directives:

Est certifié, conforme aux directives CE suivantes:

stwierdza sie, iz odpowiada on wymaganiom nastepujqcych dyrektyw:

* 94/09/EG
» 2004/108/EG

Die Geréate stehen im Einklang mit den folgenden harmonisierten Normen oder Dokumenten:
The devices furthermore comply with the following harmonised standards or documents:

En outre, ces appareils satisfont aux normes et documents harmonisés désignés ci-apres:

Urzqdzenie odpowiada wymogom nastepujqcych norm sharmonizowanych lub dokumentow:

» EN 60079-0:2004  « EN 60079-11:2007
* EN 61000-6-2 « EN 61000-6-4

Diese Erklarung wird verantwortlich fiir den Hersteller / Importeur:
This declaration is submitted on behalf of the manufacturer / importer:
Le fabricant / importateur assume la responsabilité de cette déclaration:
Za niniejsze Swiadectwo odpowiada producent / importer

NIVUS GmbH
Im Taele 2
75031 Eppingen, Germany

abgegeben durch / represented by / faite par / wydane przez:
Marcus Fischer (Prokurist / Authorised representative / Fondé de pouvoir / Prokurent)

Eppingen, den 07.02.2008 ==

(Rechtsgliltige Unterschrift #Legally valid sign / Signature authentique / prawnie wigzqcy podpis)
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1.6

Dopuszczenie ATEX dla przetwornika

IBExU Institut fiir Sicherheitstechnik GmbH
An-Institut der TU Bergakademie Freiberg

(1

[2]

(3

(4]

(5]
(6]

7]

(8]

[€

[10]

(1

(12]

EG-BAUMUSTERPRUFBESCHEINIGUNG
gemdR Richtlinie 94/9/EG, Anhang lll

Gerate und Schutzsysteme zur bestimmungsgeméafien Verwendung
in explosionsgefahrdeten Bereichen, Richtlinie 94/9/EG

EG-Baumusterpriifbescheinigungsnummer: IBExUO7ATEX1081

Gerat: Durchflussmessumformer
Typ OCMF, OCM FR, OCM FM
NFP

Hersteller: NIVUS GmbH

Anschrift: Im Tale 2
75031 Eppingen
Deutschland

Die Bauart des unter [4] genannten Gerates sowie die verschiedenen zuldssigen Ausfiihrungen
sind in der Anlage zu dieser EG-Baumusterpriifbescheinigung festgelegt.

IBExU Institut fir Sicherheitstechnik GmbH, BENANNTE STELLE Nr. 0637 nach Artikel 9 der
Richtlinie 94/9/EG des Europaischen Parlaments und des Rates vom 23. Marz 1994, bescheinigt,
dass das unter [4] genannte Gerét die in Anhang |l der Richtlinie festgelegten grundlegenden Si-
cherheits- und Gesundheitsanforderungen fiir die Konzeption und den Bau des Gerates zur be-
stimmungsgemafien Verwendung in explosionsgefahrdeten Bereichen erfiilit.

Die Priifergebnisse sind im Prifbericht IB-07-3-145/1 vom 03.07.2007 festgehalten.

Die grundlegenden Sicherheits- und Gesundheitsanforderungen werden erfilllt durch Ubereinstim-
mung mit EN 60079-0:2004 und EN 60079-11:2007.

Falls das Zeichen ,X* hinter der Bescheinigungsnummer steht, wird auf besondere Bedingungen
fiir die sichere Anwendung des Gerates in der Anlage zu dieser EG-Baumusterpriifbescheinigung
unter [17] hingewiesen.

Diese EG-Baumusterpriifbescheinigung bezieht sich nur auf die Konzeption und den Bau des fest-
gelegten Gerates. Weitere Anforderungen dieser Richtlinie gelten fir die Herstellung und das In-
verkehrbringen dieses Gerétes.

Die Kennzeichnung des unter [4] genannten Gerates muss die folgenden Angaben enthalten

€ 1(2)G [Ex ib] 1B

IBExU Institut fiir Sicherheitstechnik GmbH
Fuchsmihlenweg 7 - 09599 Freiberg, Deutschland
& +49 (0) 3731 38050 - & +49 (0) 3731 23650

Zertifizierungsstelle Explosionsschutz

Freiberg, 04.07.2007

Im Auftrag \

- K . If“m‘-“ fur Bescheinigungen ohne
4 | Sicherheits. Unterschrift und ohne Siegel
haben keine Giiltigkeit.

(Dr. Losch) Bescheinigungen dirfen nur
unverandert weiterverbreitet
werden.

Anlage

Seite 1 von 2
IBExUOTATEX1081

Powyzsze dopuszczenie obowigzuje tylko w powigzaniu z odpowiednim

oznaczeniem na plakietce opisujgcej typ czujnikow.

OCM F - Rev. 00 z 22.07.2008
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1.7 Dopuszczenie ATEX dla czujnikow

IBExU Institut fiir Sicherheitstechnik GmbH
An-Institut der TU Bergakademie Freiberg

(1) EG-BAUMUSTERPRUFBESCHEINIGUNG
gemdR Richtlinie 94/9/EG, Anhang lll

[2) Gerate und Schutzsysteme zur bestimmungsgemafien Verwendung
in explosionsgefahrdeten Bereichen, Richtlinie 94/9/EG

[3] EG-Baumusterpriifbescheinigungsnummer: IBExUO7ATEX1082
[4] Gerat: Kompaktdoppler

Typ KDA-K* ** E ** * *
KDA_R- bl R

[5] Hersteller: NIVUS GmbH
6] Anschrift: Im Téle 2
75031 Eppingen
Deutschland
[7] Die Bauart des unter [4] genannten Gerites sowie die verschiedenen zuldssigen Ausfiihrungen

sind in der Anlage zu dieser EG-Baumusterpriifbescheinigung festgelegt.

[8] IBExU Institut fiir Sicherheitstechnik GmbH, BENANNTE STELLE Nr. 0637 nach Artikel 9 der
Richtlinie 94/9/EG des Europdischen Parlaments und des Rates vom 23. Marz 1994, bescheinigt,
dass das unter [4] genannte Geréat die in Anhang Il der Richtlinie festgelegten grundlegenden Si-
cherheits- und Gesundheitsanforderungen fir die Konzeption und den Bau des Gerates zur be-
stimmungsgemafien Verwendung in explosionsgefahrdeten Bereichen erfillt.

Die Priifergebnisse sind im Prifbericht IB-07-3-145/2 vom 03.07.2007 festgehalten.

[9] Die grundlegenden Sicherheits- und Gesundheitsanforderungen werden erfiillt durch Ubereinstim-
mung mit EN 60079-0:2004 und EN 60079-11:2007.

[10] Falls das Zeichen X" hinter der Bescheinigungsnummer steht, wird auf besondere Bedingungen
fur die sichere Anwendung des Geréates in der Anlage zu dieser EG-Baumusterprifbescheinigung
unter [17] hingewiesen.

[11] Diese EG-Baumusterpriifbescheinigung bezieht sich nur auf die Konzeption und den Bau des fest-
gelegten Gerates. Weitere Anforderungen dieser Richtlinie gelten fur die Herstellung und das In-
verkehrbringen dieses Gerates.

2] Die Kennzeichnung des unter [4] genannten Gerates muss die folgenden Angaben enthalten
€ 126 Exib B T4
IBExU Institut fiur Sicherheitstechnik GmbH

Fuchsmihlenweg 7 - 09599 Freiberg, Deutschland
% +49 (0) 3731 3805-0 - & +49 (0) 3731 23650

Zertifizierungsstelle Explosionsschutz Freiberg, 04.07.2007

I‘BExu )

Ingtje )
. ut fijr ] a
L)

Im Auftrag Sicherhejy
Z technjk /3
'y Bescheinigungen ohne
//‘ Unterschrift und chne Siegel
- haben keine Giltigkeit.
(Dr. Losch) B Bescheinigungen diirfen nur
(Kenn-Nr. 0637) unverandert weiterverbreitet
werden.
Anlage
Seite 1 von 2
IBExUOTATEX1082

Powyzsze dopuszczenie obowigzuje tylko w powigzaniu z odpowiednim
oznaczeniem na plakietce opisujgcej typ czujnikéw.
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2 Przeglad i przeznaczenie elementow urzadzenia

21 Przeglad

1 przezroczyste drzwiczki
2 wyswietlacz

3 klawiatura

4 dfawnica kabla

5 puszka z zaciskami

6 facze USB

7 czujnik rurowy z gwintem
8 czujnik klinowy

llustracja 2-1 Przeglad

2.2 Prawidlowe zastosowanie

Urzadzenie pomiarowe typu OCM F wraz z nalezacymi do niego czujnikami
przeznaczone jest do ciggtego pomiaru przeptywu w mediach stabo i mocno
zabrudzonych, ptyngcych w rurociggach catkowicie i czesciowo wypetnionych i
kanatach. Przy planowaniu miejsca pomiarowego nalezy uwzgledni¢ wartosci
graniczne, ktére sg zawarte w rozdziale 2.3 Dane techniczne. Producent nie
ponosi odpowiedzialnosci za wszelkie przypadki zastosowania odbiegajace od
podanych warto$ci granicznych, ktére nie zostaty uznane i dopuszczone w
formie pisemnej przez NIVUS GmbH.

Niniejsze urzgdzenie przeznaczone jest wyfgcznie do wyzej podanego celu.
Inne zastosowanie, wykraczajgce poza wyzej wymienione lub przebudowe
urzgdzenia bez pisemnego uzgodnienia z producentem, uznaje sie za
zastosowanie nieprawidfowe.

Producent nie odpowiada za szkody powstafe z tego powodu i za wynikajgce
Z nich szkody. Ryzyko ponosi wyfgcznie uzytkownik.

Czas eksploatacji urzgdzenia zaplanowany jest na ok. 10 lat. Po tym czasie
musi zostac przeprowadzona inspekcja w pofgczeniu z generalng renowacjq
urzgdzenia.
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Ex-Dopuszczenie
Czujnik OCM F w wersji Ex dopuszczony jest do uzytkowania w atmosferze
zagrozonej wybuchem strefy 1.

Przetwornik powinien by¢ montowany zawsze poza strefg Ex!

Dopuszczenie

Czujnik: €112 G EEx ib IIB T4
Przetwornik: & 112)G [EEx ib] IIB
Podtaczenie czujnika wykonanie iskrobezpieczne EEx ia |IB
Zaciski 50...54 tylko do podigczenia certyfikowanego czujnika

Typ KDA /...wg TUV 03 ATEX 2262

Wartosci maksymalne:

Uo =10,5V

lo =640 mA

charakterystyka: kwadratowa

max dopuszcz. induktywnosé zewn.: 0,12 mH
max dopuszcz. kapacytywnosé zewn.: 4,8 uF

Obwody pradowe sg galwanicznie oddzielone od pozostatych obwodéw do
chwilowej wartosci napiecia 375 V.

Dopuszczenie obowigzuje wyfgcznie w pofgczeniu z odpowiednim
oznaczeniem typu na przetworniku lub czujniku.

Przy montazu i uruchomieniu urzgdzenia nalezy przestrzegac przepiséw
wyliczonych w Swiadectwie Zgodnosci | certyfikacie bezpieczenstwa.
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2.3 Dane techniczne

2.3.1 Przetwornik

Napiecie zasilajace

100 do 240 V AC, +10 % / -15 %, 47 do 63 Hz
lub 24 V DC 15 %, 5 % wspotczynnik tetnien napiecia zasilajgcego

Pobdr mocy max. 18 VA (7 VA typowe)
Obudowa materiat: poliweglan
masa: ok. 1200 g

typ ochrony: IP 65

Ex-dopuszczenie (opcja)

1(2)G [EEx ib] IIB

Temperatura pracy

-20 °C do +60 °C / przy Ex: -20 °C do +40 °C

Temp. przechowywania

-30 °C do +70 °C

Max wilgotnos¢ powietrza

90 %, bez kondensacji

Wyswietlacz LCD, podswietlany, graficzny, 128 x 128 pikseli
Obstuga 6 klawiszy, menu w jezyku polskim, niemieckim, angielskim, francuskim,
Wejscia - 1 x4 —20 mA dla zewn. pomiaru wypetnienia (sonda
dwuprzewodowa)
- 2x0/4 — 20 12 bitowe do zewnetrznych czujnikéw i nastaw
- 4 x wejscie cyfrowe
- 1 podigczenie dla aktywnego czujnika Dopplerowskiego
Wyjscia - 3 x0/4 —20 mA, opdr petli 500 Ohm, 12 bitowe, doktadnos¢ lepsza

niz 0,1% (po kalibracji)
- 5 przekaznikoéw, obcigzenie do 230 V AC/ 2 A (cos. 90,9)

2.3.2 Aktywny, kompaktowy czujnik Dopplerowski

Zasada pomiaru

- efekt Dopplera (predko$¢ przeptywu)
- piezorezystancyjny pomiar cisnienia (napetnienie)

Frekwencja pomiarowa

czujniki klinowe 1 MHz, czujniki rurowe 750 kHz

Typ ochrony

IP 68

Ex-dopuszczenie (opcja)

12 GEExiblIB T4

Temperatura pracy

-20 °C do +50 °C (+40 °C w Ex-strefie 1)

Temp. przechowywania

-30°C do +70 °C

Cisnienie robocze

max. 4 bar (dla czujnika Kombi z celg hydrostatyczng max. 1bar)

Dlugos¢ kabla

10/15/20/30/50/100 m konfekcjonowany, przedtuzenie na zapytanie;
przy czujnikach z wbudowang celg hydrostatyczng po 30 m dtugosci
kabla wymagany jest element kompensujacy cisnienie

Rodzaj kabla

- czujnik Kombi z pomiarem hydrostat.: LiYC11Y 2x1,5 + 1x2x0,34 +
PA 1,5/2,5
- czujnik bez pomiaru hydrostat: LiYC11Y 2x1,5 + 1x2x0,34

Zewnetrzna $rednica kabla

- czujnik Kombi z pomiarem hydrostat: 9,75 mm £0,25 mm
- czujnik bez pomiaru hydrostat: 8,4 mm +0,25 mm

Podtaczenie kabla

prekonfekcjonowana koncowka kabla do podtagczenie do OCM F, typ
kabla ,K* lub ,L*

OCM F - Rev. 00 z 22.07.2008
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Typy czujnikow - czujnik predkosci, pomiar v na podstawie efektu Dopplera,
dodatkowo pomiar temperatury do kompensac;ji jej wptywu na
predkos¢ rozchodzenia sie dzwieku

- czujnik Kombi, pomiar v na podstawie efektu Dopplera, pomiar
wypetnienia hydrostatycznie, dodatkowo pomiar temperatury do
kompensaciji jej wptywu na predkos¢ rozchodzenia sie dzwieku (tyko
dla czujnikow klinowych)

Formy czujnikow klinowy do mocowania na dnie koryta
rurowy do montazu w kréc¢cu na rurze

Materiaty majace kontakt z PVDF (obudowa czujnika klinowego)

medium Stal szlachetna 1.4571; V4A (ptyta montazowa, ptaszcz czujnika
rurowego)

poliuretan (ptaszcz kabla, dtawnica, gtdéwka czujnika rurowego)

dodatkowo w czujnika z celg hydrostatyczna:
Hastelloy© C276 (cela hydrostatyczna)
Viton; PA/PR (uszczelnienie)

opcja:
kabel z powtokg FEP (tylko dla czujnikéw bez celi hydrostatycznej)

Pomiar predkosci przeptywu

Zakres pomiarowy -600 cm/s do +600 cm/s

Odchytka pomiarowa +1 % wartosci koricowej zakresu pomiarowego
Dryft punktu zerowego nie wystepuje

Kat wigzki 15 stopni

Pomiar temperatury

Zakres pomiarowy -20 °C do +60 °C

Odchytka pomiarowa 10,5K

Pomiar wypekienia - hydrostatyczny

Zakres pomiarowy 0 do 350 cm

Dryft punktu zerowego max. 0,75 % wartosci koncowej (0 — 50 °C)
Odchytka pomiarowa <0,5 % wartosci koncowej

(medium stojace)

2.3.3 Akcesoria (opcja)

Element kompensujacy do podigczenia do czujnika ze zintegrowang celg hydrostatyczng

ci$nienie

Segmentowy system do tymczasowego, nie stalego montazu rozporowego czujnikéw

montazowy klinowych w rurach DN200 - 800)

Kréciec do przyspawania wykonanie proste (90°) dla czujnikéw rurowych, stal lub stal szlachetna,
172" gwint wewnetrzny

Zawor kulowy zawor odcinajgcy do demontazu czujnika rurowego w rurociggach
bezcisnieniowych; materiat: stal szlachetna 1.4571

System montazowy dla dla czujnikéw rurowych (G1%2") bez przerywania eksploatacji;

czujnikéw rurowych materiat duraluminium + mosigdz, 150 mm dtugos¢ wyprowadzania
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3 0Ogolne wskazowki na temat zagrozen

3.1 Wskazéwki natemat zagrozen

3.1.1 Ogolne zasady bezpieczenstwa

Wskazowki na temat zagrozen
znajdujg sie w ramkach i sg oznakowane trojkgtem ostrzegawczym

Wskazowki
znajdujg sie w ramkach i sq oznakowane ,rekg".

Zagrozenia powodowane przez prad elektryczny
sg w ramkach oznakowane symbolem znajdujgcym sie obok.

Ostrzezenia
znajdujg sie w ramkach i sg oznakowane znakiem ,STOP*.

Op <P

Przy podigczaniu, uruchomieniu i eksploatacji urzgdzenia OCM nalezy
przestrzegaé nizej podanych informacji oraz nadrzednych przepiséw
obowigzujacych w danym kraju (np. w Niemczech VDE / Vorschriftenwerk
Deutscher Elektrotechniker — przepiséw Zwigzku Elektrotechnikow Niemieckich),
jak réwniez obowigzujacych przepiséw ATEX, a takze przepiséw BHP
obowigzujacych dla danego urzadzenia.

Wszelkie prace przy urzadzeniu wykraczajgce poza montaz, podigczenie i
dziatania zwigzane z programowaniem ze wzgledu na bezpieczenstwo oraz
udzielong gwarancje powinny by¢ zasadniczo podejmowane wylgcznie przez
personel firmy NIVUS.

3.1.2 Specjalne zasady bezpieczenstwa

Ze wzgledu na czeste stosowanie systemu pomiarowego w obrebie Sciekow,
w ktérych mogg by¢ obecne grozne bakterie chorobotwércze, nalezy podjaé
odpowiednie dziafania zabezpieczajgce majgce na celu wykluczenie
zagrozenia dla zdrowia w trakcie uzytkowania systemu, przetwornika
pomiarowego, kabli i czujnikéw.
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3.2 Oznakowanie urzadzenia

Dane zamieszczone w niniejszej instrukcji obstugi odnosza sie wytgcznie do
typu urzgdzenia podanego na stronie tytutowe;j.
Tabliczka znamionowa zamocowana jest z tytu urzadzenia i zawiera
nastepujace dane:

nazwa i adres producenta

oznakowanie CE

oznakowanie serii i typu, ewentualnie numer seryjny

rok produkcji

przy urzadzeniach w wersji Ex dodatkowo oznaczenie dopuszczenia EXx, jak

opisano w rozdziale 2.2.
Waznym jest, aby wszystkie zapytania i zamowienia czesci zamiennych
zawieraty prawidtowo podany typ oraz numer seryjny (ewentualnie numer
artykutu). Tylko w ten sposdb mozliwe jest bezbtedne i szybkie opracowanie
zapytania/zamowienia.

O

a2
I

Im Téle 2

D-75031 Eppingen Art. Nr. OCF-00 WO xx E xxx

c € 100-240V~
18VA

A Ser. Nr. JUKW OCF yyyyy
€x) 11 G [EEx ib] IIB
C € NR. 0044

I B E X U 0 7AT EXXXXX Eé?:i:?ggr?g\/,\éz:::biszslgzng

llustracja 3-1 Tabliczka znamionowa przetwornika

f1asvss ||
:‘soTsTeEf,pingen Art. Nr. KDA-Kx-xx-E -xx-X-x
% [T ETIETO T
Ser. Nr. JUKW KDA xxxxx — — .
w I?Igﬂ-gil.fiﬁpingen
@ Il 2G Ex ib IIB T4 Art.Nr. KDA-Rx xx E xx X x
Ser.Nr. JJKW KDA 0000
C€ Nr.0044 C € NR 0044
IBEXUO7ATEX1082 e seschenigun

llustracja 3-2 Tabliczka znamionowa urzadzenia czujnika
klinowego/rurowego

Niniejsza instrukcja obsfugi jest integralng czescig skfadowg urzgdzenia
i musi by¢ w kazdej chwili do dyspozycji uzytkownika.

Nalezy przestrzegac zawartych w niej zalecer dotyczgcych bezpieczeristwa.

Surowo zabrania sie wyfgczania urzgdzer zabezpieczajgcych lub zmieniania
ich sposobu dziafania.
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3.3 Instalowanie czesci zamiennych i czesci zuzywajacych sie

Wyraznie zwracamy uwage, iz czesci zamienne oraz elementy wyposazenia,
ktore nie byly przez nas dostarczone, nie zostaty takze przez nas skontrolowane
i zatwierdzone. Instalowanie oraz/lub zastosowanie takich produktéw moze
zatem w pewnych okolicznosciach wptywac¢ negatywnie na konstrukcyjne cechy
Panstwa systemu pomiarowego lub unieruchomic¢ go.

NIVUS nie ponosi odpowiedzialnosci za szkody powstate w wyniku
zastosowania nieoryginalnych cze$ci zamiennych oraz nieoryginalnych
elementéw wyposazenia.

3.4 Procedury wylgczania

Przed rozpoczeciem prac konserwacyjnych, czyszczenia oraz/lub prac
naprawczych (wykonywanych wyfgcznie przez personel fachowy) nalezy
koniecznie odfgczy¢ urzgdzenie od zasilania.

3.5 Obowiazki uzytkownika

W EWG (Europejskiej Wspélnocie Gospodarczej) nalezy przestrzegac

i dotrzymywac przepiséw stanowigcych narodowg adaptacje ramowej
dyrektywy (89/391/EWG) oraz nalezgcych do niej poszczegélnych dyrektyw, w
tym szczegolnie dyrektywy (89/655/EWG) o minimalnych przepisach
bezpieczenstwa i ochrony zdrowia przy uzywaniu przez pracownikéw narzedzi
pracy podczas jej wykonywania, kazdorazowo w jej wersji obowigzujgce;j.

W Niemczech nalezy stosowac sie do Przepisow Bezpieczenstwa Pracy
(Betriebssicherheitsverordnung).

Uzytkownik musi uzyska¢ lokalne pozwolenie na eksploatacje (tam, gdzie jest
to wymagane), oraz przestrzegaé zwigzanych z nimi zalecen.
Dodatkowo musi on przestrzegac lokalnych przepiséw prawnych dotyczgcych:

- bezpieczenstwa personelu (przepisy BHP)

- bezpieczenstwa urzadzen do wykonywania pracy (wyposazenie
zabezpieczajace i konserwacja)

- usuwania odpadow/produktow (Ustawa o odpadach)
- usuwania materiatow (Ustawa o odpadach)
- czyszczenia (Srodki czyszczace i usuwanie odpadow)

- oraz zalecen dotyczacych ochrony srodowiska.

Podiaczenie:

Przed rozpoczeciem uzytkowania urzgdzenia pomiarowego uzytkownik powinien
sprawdzi¢, czy w trakcie montazu oraz uruchomienia, jezeli byly one
przeprowadzane samodzielnie przez uzytkownika, przestrzegano lokalnych
przepiséw (np. przepiséw dotyczacych podtaczen elektrycznych).

OCM F - Rev. 00 z 22.07.2008
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4 Zasada dziatania

4.1

Informacje ogdlne

OCM F jest stacjonarnym systemem do pomiaru przeptywu i sterowaniem nim.
Urzadzenie jest przeznaczone do uzytku w mediach stabo i mocno
zabrudzonych, o réoznym skfadzie. Moze by¢ stosowane w rurociggach o
catkowitym i czesciowym wypetnieniu, kanatach otwartych o ré6znych wymiarach
i geometriach.

Metoda pomiaru predkosci przepfywu bazuje ultradzwiekowym efekcie
Dopplera. Dlatego tez do funkcjonowania systemu konieczne jest, by w
wodzie znajdowaty sie czgsteczki, ktdre mogg odbijac¢ wysyfane przez czujnik
sygnaty ultradZzwiekowe (czgsteczki zanieczyszczen, pecherzyki gazu itp.).

OCM F wspotpracuje z kompaktowym, aktywnym czujnikiem (zwanym dalej
>czujnikiem KDA<), ktory jest dostepny w wersiji tylko z pomiarem predkosci, lub
jako czujnik Kombi, mierzgcy rowniez hydrostatycznie wysokos¢ wypetnienia.

v
\
v
A
o \\‘i\-
0

4 5

ptyta montazowa

akustyczna warstwa, za nig przetwornik ultradzwiekowy
czujnik temperatury

elektronika

czujnik cisnienia (cela hydrostatyczna)

kanat fgczacy z miernikiem hydrostatycznym

dtawnica kabla

8. kabel czujnika

Noos~ON =

llustracja 4-1 Budowa czujnika KDA Kombi z dodatkowa celg
hydrostatyczna, z ptytka montazowa do montazu na dnie
kanatu
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. gtébwka czujnika

. obudowa czujnika
. podwojny nypel

. hakretka

. dtawnica kabla

6. kabel czujnika

a b~ ON -

llustracja 4-2 Budowa rurowego czujnika KDA

4.2  Hydrostatyczny pomiar poziomu wypetnienia

Czujnik KDA Kombi posiada dodatkowa wbudowang cele pomiarowa do
pomiaru poziomu wypetnienia przez pomiar cisnienia hydrostatycznego.
Piezorezystancyjny czujnik ci$nienia pracuje na zasadzie cisnienia wzglednego.
Cisnienie spoczywajgcego nad czujnikiem KDA stupa wody jest przy tym wprost
proporcjonalne do poziomu napetnienia.

Czujnik cisnienia kalibrowany jest podczas uruchomienia poprzez podanie
recznie pomierzonej wartosci referencyjnej.
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4.3

Rejestracja predkosci przeptywu

Praca czujnika KDA opiera sie na tzw. ciagtym efekcie Dopplera (Doppler CW).
W czujnik KDA wbudowane sa po katem 45°, w kierunku przeciwnym do
kierunku przeptywu, dwa piezokrysztaty. Powierzchnia obydwu krysztatow jest
réwnolegta do nachylenia $cianki czujnika predkosci. Jeden z piezokrysztatow
pracuje ciggle jako nadajnik ultradzwiekowy, drugi z krysztatéw pracuje jako
odbiornik tych powracajacych, odbitych fal ultradzwiekowych.

Zastosowana obudowa czujnika umozliwia akustyczne sprzezenie emitowanego
sygnatu ultradzwiekowego o wysokiej frekwencji miedzy piezokrysztatem
/obudowa, oraz miedzy obudowa/medium. Dzieki temu do medium jest stale
wysytany pod katem 45° stopni sygnat ultradzwiekowy w kierunku
naptywajacego medium. Wszelkie czgsteczki (powietrze, zanieczyszczenia)
znajdujace sie w sciezce pomiarowej odbijajg sygnat ultradzwiekowy, ktory
przetwarzany jest przez krysztat odbiorczy na sygnat elektryczny.

Ruch czastek odbijajgcych w stosunku do zrédta impulséw ultradzwiekowych
powoduje zmiane frekwencji powracajgcego sygnatu. Odebrany sygnat odbity
jest opracowywany w czujniku KDA i przetworzonej postaci przesytany do
przetwornika.

Z powodu réznych lokalnie predkosci w mierzonym przekroju (spowodowanych
przez np. wiry, obracanie sie pojedynczych czastek odbijajacych, falowanie
powierzchni, itp.) powstaje wigzka powracajgcych czestotliwosci. Wigzka ta jest
opracowywana statystycznie w czujniku KDA i na podstawie tych obliczen
wyznaczana jest predkos¢ srednia. Wigzka czestotliwosci moze by¢ pokazana
graficznie na wyswietlaczu w punkcie menu 1/O / v-histogram (patrz rozdziat
8.5.6).

Przy aplikacjach z niekorzystnymi warunkami hydraulicznymi zaleca sie
weryfikacje i ewentualng kalibracje systemu pomiarowego. Urzadzenie
weryfikujgce/kalibrujace powinno stosowacé inng niz Dopplerowska zasade
pomiaru predkosci, gdyz w tej metodzie nie jest mozliwe przestrzenne
przyporzadkowanie mierzonej predkosci przeptywu.

Do pomiaréw kalibracyjnych NIVUS zaleca urzadzenia przenosne typu
>PVM/PD<, >PCM 4< lub kompleksowg ustuge NIVUS.
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4.4  Warianty urzadzenia

Przetwornik OCM F wraz z pasujgcymi do niego czujnikami KDA oferowane sg
w réznych wersjach. W ponizszych tabelach przedstawiono r6zne mozliwosci
zestawienia tych czujnikéw

Przetwornik
Przetworniki roznig sie przede wszystkim rodzajem napiecia zasilania i

dopuszczeniem Ex. Typ urzadzenia opisany jest numerem artykutu, ktéry
znajduje sie na plakietce umieszczonej na spodzie urzadzenia. Na podstawie
klucza artykutu mozna okresli¢ doktadnie typ urzadzenia.

OCF- Typ
00 wersja standardowa do pomiardéw i regulacji w réznych profilach rurociggéw i kanatéw;
przekaznikéw, 3 wyj$cia mA (rozdz. galw.), 1 wejscie mA (rozdz. galw. z zasilaniem dla czujnikéw 2-
przewodowych lub zewnetrznego pomiaru wysokosci)
Obudowa
w0 obudowa nascienna IP 65, 240 x 185 x 119 (BxHXxT)
Zasilanie
AC 85-264 V AC /50 - 60 Hz
DC 18-36V DC
Dopuszczenie
0 brak
E z dopuszczeniem Ex dla strefy 1
OCF- |

5

llustracja 4-3 Klucz typow przetwornikéw OCM F

OCM F - Rev. 00 z 22.07.2008
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Czujniki KDA dla OCM F:

Czujniki KDA produkowane sg w roznych typach budowy (czujniki klinowe i
rurowe). Dodatkowo réznig sie typem dopuszczenia Ex, dtugosciag kabli, mozliwe
sq ksztatty specjalne. Numer artykutu znajduje sie przy wejsciu kabla w
obudowe czujnika, na plakietce naniesionej na ptaszcz kabla.

KDA

aktyw ny Doppler kompaktow y

Typ czujnika

KO czujnik klinow y do montazu na dnie kanatu lub za pomoca systemu
montazow ego RMS 2

KP czujnik klinow y Kombi z w budow ang celg hydrostatyczng, odpow iedni do
jednoczesnego pomiaru predkosci przeplyw u i w ypetnienia, do montazu na dnie
kanatu lub za pomocg systemu montazow ego RMS 2

RO czujnik rurow y do montazu z gwintem G 1 1/2"

07
o

Czestotliwos$¢€ emisji

750 Khz, tylko dla czujnika rurow ego

1 MHz, tylko dla czujnika klinow ego

Dopuszczenie

0 brak

E z dopuszczeniem Ex dla strefy 1

Dtugos$¢ kabla (max. 150 m / z czujnikem hydrostatycznym mozliwado 30 m)

10 10 metrow

15 15 metrow

20 20 metréw

30 30 metréw

50 50 metréow

99 100 metrow

XX inne diugosci na zapytanie

Przytacze czujnika

K koniec kabla, prekonfekcjonow any, dla typu KO i RO

L koniec kabla, prekonfekcjonow any, dla typu KP

Dlugosé rury

0 (tylko przy czujniku klinow ym)

2 20 cm (standard)

3 30 cm (minimalna diugo$¢ przy systemie montazow ym czujnikow
rurow ych z zaw orem kulow ym)

X dtugo$¢ rury w dm, cena za dm

20 cm + gw int do przediuzenia

KDA-

llustracja 4-4 Klucz typow czujnikow KDA
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5 Magazynowanie, dostawa i transport

5.1 Kontrola poczatkowa

Natychmiast po otrzymaniu urzadzenia prosze skontrolowaé, czy otrzymane
urzadzenie jest kompletne i czy nie ma widocznych uszkodzeh. Ewentualne
stwierdzone uszkodzenia transportowe nalezy niezwtocznie zgtosi¢ firmie
realizujgcej transport. Jednoczesnie nalezy niezwtocznie wystaé pisemne
zawiadomienie do firmy NIVUS GmbH Eppingen.

O niekompletno$ci dostawy prosimy powiadomi¢ pisemnie w ciggu 2 tygodni
wiasciwe przedstawicielstwo lub bezposrednio centrale firmy NIVUS w
Eppingen.

Reklamacje, ktére wpfyng w terminie pézniejszym, nie bedg uznawane!

5.1.1 Zakres dostawy
Do standardowego zakresu dostawy systemu pomiarowego OCM F naleza;

- instrukcja obstugi z Deklaracjg Zgodnosci. W instrukcji obstugi zawarty jest
opis wszystkich koniecznych krokéw w trakcie montazu i eksploataciji
systemu pomiarowego.

- przetwornik OCM F

- kompaktowy, aktywny czujnik Dopplerowski (KDA), forma budowy: czujnik
klinowy lub rurowy z zestawem uszczelniajgcym (dtawnica stalowa z
uszczelnieniem i podwdjnym nyplem)

- Srubokret z ostrzem o szerokosci 2,5mm do podigczenia czujnika w puszcze
z zaciskami

Dalsze akcesoria jak element kompensujacy cisnienie (dla czujnikéw KDA z
wbudowang celg hydrostatyczng - czujnik Kombi), oddzielne pomiary
wypetnienia itd. w zalezno$ci od zamdwienia. Prosze kazdorazowo sprawdzié
zgodnosé z listem przewozowym.

5.2 Magazynowanie

Nalezy zapewni¢ nastepujace warunki magazynowania:

przetwornik: max temperatura: +70°C

min temperatura: -30°C

max. wilgotnosc: 80 %, bez kondensacji
czujnik KDA: max. temperatura: +70 °C

min. temperatura: -30°C

max. wilgotnosc: 100 %

Urzadzenia pomiarowe nalezy chroni¢ podczas przechowywania przed oparami
rozpuszczalnikdw organicznych lub innych powodujacych korozje, oraz przed
promieniowaniem radioaktywnym i silnym promieniowaniem
elektromagnetycznym.
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5.3 Transport

Czujnik i przetwornik przeznaczone sg do zastosowania w surowych warunkach
przemystowych. Mimo to nie powinno sie ich naraza¢ na silne pchniecia,
uderzenia, wstrzasy lub wibracje.

Urzadzenia musza by¢ transportowane w oryginalnych opakowaniach.

5.4  Wysyltka zwrotna

Wysytka zwrotna urzadzenia pomiarowego do centrali firmy NIVUS w Eppingen
jest na koszt wysytajacego, wytgcznie w oryginalnym opakowaniu. Wysytka
zwrotna nie wystarczajgco optacona nie bedzie przyjeta!

6 Instalacja

6.1 Informacje ogdlne

Dla instalacji elektrycznej obowigzujg regulacje prawne danego kraju (np. w
Niemczech VDE 0100).

Przetwornik OCM F musi by¢ zasilany z oddzielnego obwodu chronionego
wyfgcznikiem automatycznym o charakterystyce szybkiej B6.

Przed podtaczeniem napiecia nalezy doktadnie sprawdzi¢, czy przetwornik i
czujnik zostaty poprawnie zainstalowane. Kontrola instalacji powinna by¢
przeprowadzona przez fachowy i odpowiednio w tym celu wyszkolony personel.
Przy tym nalezy przestrzega¢ obowigzujgcych norm prawnych i przepisow
technicznych.

Wszystkie zewnetrzne obwody pradowe, kable i przewody, ktére bedg
podigczane do urzadzenia, muszg mie¢ opornos¢ izolacyjng przynajmniej 250
kOhm. Gdy napiecie jest wieksze niz 42 V DC, oporno$¢ powinna wynosic
przynajmniej 500 kOhm.

Pole przekroju przewoddw zasilajacych musi wynosi¢ przynajmniej 0,75 mm? i
odpowiada warunkom opisanym w normach IEC 227 i IEC 245. Typ ochrony
urzadzenia to IP65.

Maksymalne dopuszczalne napiecie na kontaktach przekaznikéw nie moze
przekraczac 250 V. Szczegdlnie wazne dla urzadzen stosowanych w strefie
zagrozonej wybuchem (z Ex-dopuszczeniem) jest sprawdzenie, czy urzadzenie
musi by¢ podtaczane do systemu awaryjnego wytgczania zasilania.
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6.2 Montaz i podtaczenie przetwornika

6.2.1 Informacje ogdéine

Miejsce instalacji przetwornika pomiarowego nalezy wybra¢ wedtug okreslonych
kryteriow.
Nalezy unikac:

bezposredniego promieniowania stonecznego (w razie koniecznosci mozna
uzy¢ daszka chronigcego przed wptywami atmosfery)

bliskosci przedmiotéw emitujgcych ciepto (maksymalna temperatura
otoczenia: +40 °C)

bliskosci obiektéw wytwarzajacych silne pole elektromagnetyczne
(przetwornikéw czestotliwosci itp.)

chemikaliéw i gazéw powodujgcych korozje

uderzen mechanicznych

montazu w bezposredniej bliskosci chodnikéw i jezdni
wibracji

promieniowania radioaktywnego

Przezroczyste drzwiczki przetwornika oklejone sg na czas transportu folig
ochronng. Folie te nalezy usung¢ bezposrednio po zamontowaniu.

Jesli folia ochronna bedzie poddana dziafaniu promieni UV przez dtuzszy
czas, moze to spowodowac trudnosci przy jej odklejaniu.

Jesli po odklejeniu folii na drzwiczkach pozostaty zanieczyszczenia lub jej
resztki, mozna przetrze¢ drzwiczki alkoholem. Gdy to nie pomoze, mozna
zamoéwié nowe drzwiczki w NIVUS GmbH lub przedstawiciela.

OCM F - Rev. 00 z 22.07.2008
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6.2.2 Wymiary obudowy
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llustracja 6-1 Obudowa nascienna

6.2.3 Podtaczenie przetwornika

Montaz obudowy nasciennej:

Najtatwiejszy sposdb montazu to umocowanie obudowy przetwornika na szynie
HUT o dtugosci 210 mm i wpiecie w nig obudowy.

Mozliwy jest réwniez montaz za pomocg 3 srub o ptaskich gtéwkach o $rednicy
5,5 ... 8,0 mm. Jedng ze $rub nalezy wkreci¢ w ptyte montazowg tak, by
wystawaty na ok. 4 mm, zawiesi¢ na niej obudowe, a dwie pozostate sruby
wkrecié¢ przez odpowiednie otwory w puszce z zaciskami. Sruby te musza wejsé
przynajmniej 40 mm w podtoze lub przynajmniej 50 mm w pasujacy do nich
kotek rozporowy.

Informacje ogolne

Obudowa nascienna wyposazona jest w gwintowane nakretki i w za$lepki. Do
montazu dostarczane sg nastepujace elementy:

- 1 nakretka M16 x 1,5
- 2 nakretki M20 x 1,5

Dostarczone nakretki pozwalajg na solidne zamontowanie kabli o srednicach
zewnetrznych:

- M16x1.5 3.5mm-10.5mm
- M20x1.5 6.0mm-14.0 mm
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W przypadku konieczno$ci uzycia kabli o $rednicach zewnetrznych nie
mieszczgcych sie w podanym powyzej zakresie, nalezy uzy¢ nakretek o typie
ochrony przynajmniej IP65.

By zapewnic¢ stopien ochrony IP 65 otwory nieuzywanych przytaczy kabli nalezy
przed uruchomieniem urzgdzenia zamkng¢ zaslepkami.

W obudowie nasciennej znajduje sie oddzielna puszka z zaciskami.

Przed kazdym jej otwarciem nalezy odfgczyc przetwornik od zasilania.

Demontaz pfytki frontowej przetwornika jest niedozwolony!

Przy podigczaniu przewodow elektrycznych nalezy zwrdéci¢ uwage na
konfiguracje urzadzenia, w szczegolnosci na nieuzywane wejscia i wyjscia, oraz
podtaczenia zasilania, itp.

Do pojedynczych zaciskéw dla zasilania i przekaznikéw moga by¢ podigczane
przewody miedziane o maksymalnym polu przekroju 2,5 mm?2. Do podfaczenia
do zaciskéw potrzebny jest srubokret ptaski o szerokosci max 3,5 mm.

Przed pierwszym podfgczeniem nalezy lekko nacisng¢ srubke zacisku
Srubokretem, by zacisk sie otworzyf i umozliwit poprawne uzycie pofgczenia
zaciskowego.

Wszystkie dalsze zaciski sq zaciskami sprezynowymi lub wtykowymi. Do
zaciskow sprezynowych nalezy uzywac specjalnego Srubokretu, dofgczonego
do urzgdzenia.
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llustracja 6-2 Schemat zaciskéw w puszce

Puszka przyfgczeniowa w przetworniku musi by¢ zawsze zamknieta za
pomocg dostarczonej przykrywki | srub tak, by kurz, brud | woda nie dostawafty
sie do urzgdzenia.
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+RxTx (Ex-RS485)
-RxTx (Ex-RS485)
GND Ex
+8,7 Volt Ex
Exekran
Ex ekran
GND Ex
Ex-mA-wejscie -
Ex-mA- wejscie +

GDN wyjscie analogowe
wyjscie analogowe 2
wyjscie analogowe 1

GDN wejscie analogowe
wejscie analogowe 1

+RxTx (RS485)
+24 Volt DC

GDN wyjscie analogowe

wejscie cyfrowe 2
wejscie cyfrowe 1

—_

&
&

przekaznik 4

przekaznik 3

OCM F/ OCM FR

34 a5 GDN wyjscie analogowe
33 44
32 43 | wyjscie analogowe 3
31 42 | GDN wejscie analogowe
30 41 wyjécie analogowe 2
29 40 | -RxTx (R5485)
28 39 | DC-
27 38 | ekran
26 37 GDN wejscie cyfrowe
25 36 | wejscie cyfrowe 4
24 35 | wejscie cyfrowe 3

20

19 i przekaznik 5
oy L
10 |
5 16 i przekaznik 2

15
8

14
l 13 i kaznik 1

rzekazni

6 12 p

5 DC -

-+ DC +

3 PE

2 N

1 L1

— — — — — — — — — — — — — —

e —— — — —  — — —  —  — — —  —  —

wejscie cyfrowe GND, wyjscie analogowe GND i GND Ex sa rozdzielone
galwanicznie od siebie! DC - jest oddzielone galwanicznie od wszystkich
zaciskOw (poza wyjsciem analogowym GND)!

podtaczenie kompaktowego czujnika
Dopplerowskiego w wersji Ex (opcja)

podtaczenie czujnika 2- lub 3-
przewodowego (opcja)

bariera Ex (opcja)

wyjscie analog. 0/4-20 mAnr1-3

wejscie analog. 0/4-20 mAnr 1 -2

RS485 - tacze czujnika
zasilanie czujnika 24 V/ 100 mA

wejscia cyfrowe 1 - 4
5-24VDC

wyjscia cyfrowe 1 -5
230VAC/2A
cos phi=0,9

18-36V DC

100do 240 V~
47 ... 63 Hz

llustracja 6-3 Schemat podtaczen w OCM F
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6.3 Montaz i podtaczenie czujnikdbw KDA
6.3.1 Wymiary czujnikow
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1 = obnizenie DIN 66-5 do bezposredniego montazu
2 = otwory podtuzne do zamocowania na segmentowym systemie montazowym

llustracja 6-4 Rysunek wymiarowy czujnika klinowego KDA
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1 przesuwne

2 146 mm (standard) / 300 mm (dtugo$¢ minimalna dla zaworu
odcinajgcego/armatury montazowej)

3 SW55

4 SW50

llustracja 6-5 Rysunek wymiarowy czujnika rurowego KDA
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6.3.2 Wybdr pozycji czujnika i odcinki uspokajajace

Dobre warunki hydrauliczne sg podstawg doktadnego pomiaru. Dlatego nalezy
zwroci¢ szczegolng uwage na odcinek uspokajajacy przed miejscem
pomiarowym.

bezposrednio przed i za miejscem pomiarowym nalezy unika¢ wszelkich
przepaddéw, zmian profilu kanatu, doptywéw bocznych, itp.

odcinek pomiarowy powinien by¢ wybrany tak, aby w zwyktych warunkach
roboczych nie tworzyly sie osady (piasku, grubego zwiru/otoczakow,
szlamu). Przyczyng tworzenia sie osadow jest zbyt mata predkosc
przeptywu, co wskazuje na zbyt maty spadek lub wady budowlane
(negatywny spadek dna kanatu) na odcinku pomiarowym (patrz: ATV A 110)

rurociagi zamkniete majg sktonno$¢ do przypychania sie przy stopniu
napetnienia ok. 80 % srednicy nominalnej. Dla unikniecia towarzyszacych
takiemu przypadkowi pulsacji na odcinku pomiarowym, $rednica kanatu
powinna by¢ zaprojektowana tak, aby niezaleznie od Qi albo Qmax Przy
normalnych odptywach (2 Qrw) nie przekroczy¢ stopnia napetnienia
rurociggu 80 %.

zmiany spadku na odcinku pomiarowym sg niedopuszczalne.

dtugosc¢ odcinka dolotowego musi wynosi¢ przynajmniej 5x DN, odcinek
odptywowy przynajmniej 2x DN. W przypadku zmian lub zaktocen
hydraulicznych i wynikajacych z tego zaktdcen profilu przeptywu moga byé
ewentualnie wymagane dtuzsze odcinki uspokajajace.

Na ponizszych rysunkach pokazano przyktadowe aplikacje: prawidtowe, mniej
prawidtowe oraz problematyczne. Stuzg one ukazaniu stosownych miejsc
pomiarowych, jak réwniez ukazaniu ewentualnych krytycznych warunkow
hydraulicznych

W razie watpliwosci zwigzanych z wyborem lub oceng planowanego odcinka
pomiarowego prosimy skontaktowac sie z wiasciwym przedstawicielstwem
NIVUSa lub dziatem techniki pomiaru przeptywoéw firmy NIVUS GmbH w
Eppingen i przedtozy¢ odpowiednie szkice, rysunki oraz/lub zdjecia
planowanego miejsca pomiarowego.

Montaz: w normalnym przypadku Btad: zafatszowanie wartosci
centralnie, w osi kanatu pomiarowych

llustracja 6-6 Ustawienie czujnika
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v<1m/sv>1m/s

a<15° L > min. 3 x DN L>min. 5x DN
a <45° L > min. 5x DN L > min. 10 x DN
a <90° L > min. 10 x DN L > min. 15-20 x DN

llustracja 6-7 Pozycja czujnika KDA po zakrecie lub po tuku
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Btad! Nie zdefiniowane warunki przeptywu

<
1

Odlegtos¢ wystarczajgca dla rownomiernego przeptywu
(w zaleznosci od aplikacji odlegtosé 10 ... 50 x &)

llustracja 6-8 Kanat zrzutowy lub przelew — btad z powodu
niezdefiniowanych warunkoéw przeplywu

+ ... %0 = ... %o + ... %o

X = Btad!
niebezpieczenstwo zapiaszczenia lub zaszlamienia spowodowane
negatywnym spadkiem dna

llustracja 6-9 Spadek negatywny — niebezpieczenstwo zapiaszczenia
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Btad! Zmiana spadku = zmiana profilu przeptywu

<
1

Odlegtos¢; zalezna od spadku i wielko$ci przeptywu
I=min. 20 x @

llustracja 6-10 Btad spowodowany zmiang spadku dna

AT

Ty .

X = Btad! Przejscie z przeptywu spokojnego do rwacego.
Mozliwos¢ awarii pomiaru poziomu napetnienia+btedny pomiar poziomu.
wypetnienia i predkosci

? = Krytyczny punkt pomiarowy, nie zalecany! Poczatek obnizania sie
powierzchni strumienia

v = Odlegto$¢ | = przynajmniej 5 X hyax Na miejscu montazu

llustracja 6-11 Btad z powodu zmiany profilu przeptywu przed zmiang
spadku lub przepadem

O] IR
S = ke
Ao
=

(1) = Elementy wbudowane, np. stacja poboru probek itp.
(2) = Przeszkoda

hmax = maksymalny poziom wypetnienia
X = Bfad spowodowany tworzeniem sie zawirowan!

v = Odlegtos¢ I1 (przed przeszkodg) = przynajmniej 5 X hpax
Odlegtosc 12 (za przeszkoda) = przynajmniej 10 X hpax
przy predkosciach przeptywu >1 m/s

llustracja 6-12 Btad z powodu elementéw wbudowanych lub zablokowan
(rzut)
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X = Btad! Z powodu zawirowania i tworzenia sie fal po przepadzie
-> nalezy poszuka¢ innego miejsca pomiaru

llustracja 6-13 Btad spowodowany przepadem lub zmiang spadku dna

6.3.3 Podtaczenie czujnika KDA

Zastosowane czujniki KDA nalezy solidnie zamocowac tak, by nachylona strona
czujnik z wbudowanym tam czujnikiem predkosci przeptywu wskazywata
doktadnie w kierunku przeciwnym do kierunku przeptywu. Do montazu nalezy
uzywac wytgcznie elementéw odpornych na korozje!

By unikngc zakfocen elektrycznych, kabel czujnik nie moze by¢ prowadzony
réwnolegle lub w poblizu kabli zasilajgcych motory lub kabli wysokiego
napiecia.

Czujnik klinowy KDA

Do zamocowania czujnika na dnie kanatu potrzebne sg 4 Sruby ze stali
szlachetnej z wpuszczanym tbem (wielko$¢ M5, dlugos¢ 30 — 70 mm) i pasujgce
do nich kofki rozporowe.

Dtugo$¢ srub nalezy dopasowac do wiasciwosci i wytrzymatosci podtoza.
Wybrana dlugos$¢ srub ma zapewnic trwate mocowanie czujnika do podtoza w
kazdych wystepujacych w danym miejscu pomiarowym warunkach.

NIVUS nie zaleca stosowania srub odlegtosciowych, kotkéw, ani innych tego
typu elementéw montazowych.

Elementy stosowane do montazu czujnikbw powinny jak najbardziej zagtebia¢
sie w jego pfyte montazows.

Gdy sruby lub inne elementy mocujgce bedq wystawaty ponad pfyte
montazowg, do mierzonego medium, istnieje niebezpieczerstwo pokrycia
czujnika zanieczyszczeniami i przerwania pomiaru.

OCM F - Rev. 00 z 22.07.2008
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Czujnik KDA nalezy zamontowaé doktadnie w $rodku kanatu, $cietym korncem w
kierunku przeciwnym do kierunku przeptywu chyba, Zze zostato to zalecone
inaczej przez NIVUS.

Przy zastosowaniu czujnika Kombi z celg hydrostatyczng nalezy wzig¢ pod
uwage, ze przy niskich predkosciach, ktéorym bedg towarzyszy¢ duze predkosci
przeptywu moze dojs¢ do btedéw pomiarowych (efekt Bernouli’ego).

Ksztalt czujnika KDA zostat opracowany tak, by uniknaé odktadania sie na nim
zanieczyszczen niesionych przez medium. Mimo to, moze dochodzi¢ do
chwilowego lub dtuzszego zatrzymywania sie zanieczyszczeh na blasze piyty
montazowej czujnika. Z tego powodu, po montazu czujnika, miedzy ptytg a
dnem kanatu nie moze zosta¢ zadna szczelina! Ewentualne przerwy w poblizu
nosa czujnika nalezy wypeié¢ silikonem lub innym odpowiednim szczeliwem.

Dno kanafu, w ktérym bedzie montowany czujnik KDA musi by¢ pfaskie! W
innym przypadku istnieje niebezpieczenstwo pekniecia obudowy czujnika KDA
przy montazu i jego nieszczelno$¢ (dostanie sie wody do $rodka spowoduje
nienaprawialne uszkodzenia znajdujgcej sie tam elektroniki).

P#yta czujnika KDA nie moze by¢ w trakcie montazu, ani demontazu zginana.
Do demontazu czujnika KDA nalezy uzywac wyfgcznie odpowiedniego
Srubokretu. Stosowanie w tym celu dfut, foméw, mfotkéw i tym podobnych
narzedzi jest zabronione.

Przy demontazu czujnika nie mozna robi¢ niczego ,na site”!

Usuwanie czy obluznianie pfyty montazowej i/lub dfawnicy kabla do czujnika
KDA powoduje jego nieszczelno$c¢ i prowadzi do przerwania pomiaru i
uszkodzenia czujnika KDA.

Absolutnie zadne elementy czujnika KDA nie mogg by¢ usuwane!

Przy zastosowaniu czujnika KDA bez wbudowanej celi hydrostatycznej, zaleca
sie zagtebienie czujnika w dnie do maksymalnie 8 mm (obnizenie najmniejszego
mierzalnego wypetnienia, dalsze zmniejszenie zagrozenia odkfadania sie
zanieczyszczen). Po zakonczeniu takiego montazu nalezy wypeni¢ wszystkie
pozostate szczeliny materiatem trwale elastycznym (np. silikonem)

Czujniki KDA Kombi z wbudowang celg hydrostatyczna nie mogg by¢
montowane w przegfebieniu. Uszczelnienie tak zamontowanego czujnika lub
zabrudzenia dostajgce sie np. przez boczne szczeliny spowodujg bfedy
pomiarowe i/lub przerwanie pomiaru hydrostatycznego.
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1 dno kanatu

2 silikon lub podobne szczeliwo
3 czujnik KDA

4 ptyta montazowa

I

llustracja 6-14 Propozycja montazu czujnika w przegtebieniu

Kabel czujnika KDA nalezy poprowadzi¢ za czujnikiem po dnie kanatu i
wyprowadzi¢ po jego Sciance. By unikna¢ tworzenia sie na kablu warkoczy
zanieczyszczen , kabel nalezy przekry¢ cienka blachg ze stali nierdzewnej (np.
typ ZMS 140), lub utozy¢ we wczesniej wycietej szczelinie i wypehic trwale

elastycznym materiatem.
Pasujace przekrycia kabla mozna wybra¢ z oferty NIVUS.

1 blacha ze stali nierdzewnej/przekrycie kabla, np. typ ZMS 140

2 kabel
3 kabel
4 materiat trwale elastyczny

llustracja 6-15 Propozycja utozenia kabla

Kabel w Zadnym przypadku nie moze by¢ ufozony luzem, bez ochrony czy w
poprzek przekroju przepfywu! Grozi to tworzeniem sie warkoczy
zanieczyszczen i zerwaniem czujnika lub kabla!
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1 Przekrycie zabezpieczajace

llustracja 6-16 Wskazéwki dotyczace uktadania kabla

Minimalny promier skretu kabla standardowego kabla sygnafowego to 10 cm.
Przy mniejszym promieniu zachodzi niebezpieczernstwo pekniecia kabla!

Kable czujnikéw KDA o podwyzszonej wytrzymatosci (wykonania specjalne) sg
otoczone dodatkowym, przejrzystym ptaszczem FEP, ktéry jest odporny na
dziatanie rozpuszczalnikdéw organicznych, kwaséw i tugéw. Plaszcz ten nie
moze by¢ w zadnym przypadku uszkadzany (naciety, przektuty czy przetarty),
ani usuwany z kabla.

Czujniki KDA o podwyzszonej wytrzymafosci z dodatkowym pfaszczem
ochronnym (kable z powfokg FEP) nalezy traktowac ze szczegdélna
ostroznoscig. Powfoka ochronna nie moze by¢ w zaden sposob uszkodzona
lub $ciskana.

Minimalny promien skretu przy podfgczeniu kabla z powfokg FEP wynosi
15 cm. Przy ufoZeniu w z mniejszym promieniem grozi zgniecenie lub
przerwanie dodatkowej powfoki, ktéra wtedy straci swg ochronna funkcje.

Czujniki KDA z wbudowana celg hydrostatyczna

Czujniki KDA z wbudowang celg hydrostatyczng (czujniki KDA Kombi) posiadajg
kabel ze zintegrowanym wezykiem powietrznym do kompensaciji cisnienia
atmosferycznego. Wezyk powietrzny nie moze by¢ ani zaginany, ani sciskany,
ani jego koncéwka nie moze by¢ wprowadzana do hermetycznie zamknietych
puszek przytaczeniowych bez kompensaciji cisnienia. W przypadku zaniechania
tych zalecen wskazania wypetnienia mierzonego hydrostatycznie nie bedag
poprawne!

Czujniki KDA rurowe

Czujnik KDA rurowy jest mocowany za pomoca gwintu samouszczelniajgcego i
nakretki ztagczajacej (opcja: dodatkowo z zaworem kulowym do
bezcisnieniowego demontazu lub z armaturg do demontazu w trakcie pracy
rurociggu) w mufie 1% “. Nalezy zwroci¢ szczegoing uwage, by gérna krawedz
poziomej czesci czujnika KDA pokrywata sie doktadnie z wewnetrzng krawedzig
Scianki rurociggu.

Gwint samouszczelniajacy czujnika rurowego KDA deformuje sie w trakcie
montazu, dlatego moze by¢ uzyty tylko jeden raz. W razie potrzeby zamiennik
nalezy zamowi¢ w firmie NIVUS badz u odpowiedniego przedstawiciela.
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Przy montazu czujnika w rurze nalezy:
- przyspawac krocce 1%2 pod kgtem 90°

- czujnik KDA nalezy ustawic tak, by jego Scieta strona byfa skierowana w
strone napfywajgcego medium

- -\3/
N7

Instalacja prawidtowa Btad: zafatszowanie wartosci pomiaru

Zz Zz

\ \

Btad: tworzenie sie warkoczy z zanieczyszczenh Btad: zafatszowanie wartosci pomiaru lub
przerwanie pomiaru

~

<

4

/ \

Powierzchnia nadajnika pod katem 90° do kierunku Btad: zafatszowanie warto$ci pomiaru
naptywu

llustracja 6-17 WskazOwki dotyczace montazu czujnika rurowego
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Konieczne jest trwafe zapewnienie solidnego montazu gwintu
samouszczelniajgcego!

Podczas montazu czujnikéw rurowych KDA nalezy stosowac specjalng paste
nattuszczajgcq do zfgcz Srubowych ze stali szlachetnej zgodnie z DIN 2353)
W trakcie montazu wstepnego nalezy lekko przesmarowac stozek gwintu
nakretki nasadowej, oraz gwint samouszczelniajgcy!

W ramach dostawy realizowanej przez firme NIVUS wyZzej opisane zfgcza
Srubowe sg juz przesmarowane. Dodatkowo potrzebng paste mozna zamoéwic
w NIVUSie lub zakupi¢ u lokalnych dostawcéw.

gwint tnacy wewnatrz i na zewnatrz
gwint

stozek wewnetrzny

gwint wewn. nakretki nasadkowej

pmaontt
mmu-swe
High Te o

A OODN -

llustracja 6-18 Stosowanie pasty smarowniczej

6.3.4 Podtaczenie czujnika KDA

Czujnik KDA Kombi ze zintegrowang celg hydrostatyczng wyposazony jest w
specjalnie konfekcjonowany kabel typu LIY11Y 2x1.5 mm? + 1x2x0.34 mm? +
PA 1.5/2.5.

Czujniki KDA bez celi hydrostatycznej posiadajg kabel typu LIY11Y 2x1,5 mm? +
1x2x0.34 mm.

Maksymalna dopuszczalna dtugosé statego kabla miedzy czujnikiem KDA i
przetwornikiem wynosi 100 m.

Kabel sygnatowy przymocowany do czujnika KDA nie jest przeznaczony do
dtugotrwatego utozenia bezposrednio w ziemi. Jesli kabel czujnika ma byc¢
utozony w ziemi lub w betonie, nalezy umiesci¢ go w dodatkowej rurze
ochronnej lub w ochronie podobnego typu o wystarczajgco duzej srednicy
wewnetrznej. Srednice wewnetrzna, promien zgiecia i rodzaj utozenia takich
dodatkowych srodkéw ochronnych nalezy dobraé tak, by utozony w niej kabel
sygnatowy mozna byto potem usuna¢ i wprowadzi¢ ponownie.
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Przy przedfuzaniu kabla czujnika KDA nalezy zwrdcic¢ uwage, iz cafkowity
dopuszczalny op6r przewodu zasilajgcego nie moze przekraczac (dla zyty
zasilajgcej i powrotnej!):

dla czujnikbw KDA z 10 m stafego kabla: 2.100 Ohm
dla czujnikbw KDA z 20 m stafego kabla: 1.850 Ohm
dla czujnikobw KDA z 30 m stafego kabla: 1.600 Ohm

Dla czujnikdw KDA ze zintegrowang celg hydrostatyczng (typu KP) maksymalna
nieprzerwana dtugos¢ kabla wynosi 30 m. W celu przedtuzenia kabla statego
nalezy zastosowac puszke przytaczeniowg z kompensacja cisnienia (element
kompensujacy cisnienie)) (patrz llustracja 6-19).

Taki element kompensujacy cisnienie musi by¢ zastosowany réwniez wtedy, gdy
kabel czujnika ze zintegrowang celg hydrostatyczng jest podtagczany
bezposrednio do przetwornika. W razie zapotrzebowania, taki dodatkowy
element kompensujacy ten mozna zaméwi¢ w NIVUS, numer katalogowy
>0CPO0 ZDAE 0000 000<.

Uzytkowanie czujnika ze zintegrowang celg hydrostatyczng bez elementu
kompensujgcego cisnienie moze doprowadzi¢ do nienaprawialnego
uszkodzenia znajdujgcej sie w czujniku elektroniki.

OCM F/OCM FR

czarny, (ekran, bez uziemienia)

ekran zewn. 50 element kompensujacy cisnienie
czerwony 8,7V
zasilanie + 51 LIYC 11Y 2 LIYC 11Y 2
iebieski *1,5mm? *1,5mm? —_—
UE-GND 50 niebieski ﬂ \

zielony +1+2- L J+1.2.034mm? ——

RXTx - 53 0,34mm? +PA1,5/2,5 czujnik klinowy
biaty max. 70m * max. 30m

RxTx + 54

llustracja 6-19 Podaczenie czujnika z celg hydrostatyczng

Dostarczany przez NIVUS element kompensujacy cisnienie skfada sie z
elementu filtrujgcego z wezykiem powietrznym i wtyczkg, metalowej puszki
przytaczeniowej wraz z zaciskami przytaczeniowymi i dlawnicami kabli, oraz
wieczka puszki przytaczeniowej i dwéch paskow zaciskowych do kabli (patrz
Fehler! Verweisquelle konnte nicht gefunden werden.)

OCM F - Rev. 00 z 22.07.2008
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1 element filtrujacy z wezykiem powietrznym i ztagczka,
2 paski zaciskowe

3 zaciski przytagczeniowe

4 puszka przytagczeniowa

llustracja 6-20 Skiadniki elementu kompensujacego cisnienie

Wychodzacy z czujnika KDA Kombi 5-zytowy kabel nalezy przytaczyé¢ 1:1 do
listwy z zaciskami w puszce. Nalezy przy tym zwrdéci¢ uwage na to, by zasilanie
(kabel czerwony + niebieski) i kabel sygnatowy bus (biaty + zielony) zostaty
przytaczone przez zaciski listwy, Kabel ekranujacy (czarny) powinien zostaé
podigczony do jednego z dwdch znajdujacych sie w puszcze zaciskéw ekranu
(Fehler! Verweisquelle konnte nicht gefunden werden.).

1 zacisk ekranu

2 wezyk powietrzny

3 strona od przetwornika

4 listwa zaciskow

5 strona od czujnika predkosci KDA

llustracja 6-21 Otwarta puszka przylaczeniowa

Przedtuzenie od puszki przytaczeniowej do przetwornika powinno by¢ wykonane
za pomocg ponizej opisanego kabla typu A2Y lub innego, odpowiedniego
ekranowanego kabla sygnatowego.
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Po odpowiednim podtaczeniu kabla nalezy przymocowac filtr za pomocg
dostarczonych paskéw zaciskowych do jednego z dwodch kabli tak, by otwor filtra
byt skierowany do dotu. Na koniec nalezy ztgczke wezyka powietrznego wetkngé
w gniazdko na pokrywce puszki i zasrubowac pokrywke.

llustracja 6-22 Gotowa puszka przylaczeniowa z filtrem powietrza

Puszke przytgczeniowg z elementem kompensujgcym cisnienie nalezy
instalowac¢ w miejscu, ktére jest trwale chronione przez zalaniem.

Urzgdzenie pomiarowe wraz z elementem kompensujgcym cisnienie nigdy nie
powinno pracowac z niepofgczong zfgczkg wezyka powietrznego.
(automatyczne samozamykanie w gniazdku = przesuniecie punktu zerowego
pomiaru wypefienia). Otwor filtra musi zawsze by¢ skierowany do dofu..

Ekrany kabla dochodzgcego i wychodzgcego z puszki musza byc¢ koniecznie
podfgczone do metalowych zaciskéw ekranu w puszce.

Czujnik KDA z 10 m statego kabla nalezy przedtuzac¢ za pomocg A2Y(L)2Y lub
“X*2+0,8 (X =ilos¢ par zyt, w zalezno$ci od wymaganej dtugosci przewodu,
15 % zyt rezerwowych nalezy zostawic nie podtaczone!)

Przediuzenie obydwu przewoddw sygnatowych (RxTx) wykonywane jest
kazdorazowo przez jedng zyte.

Przediuzenie zasilania UE i masy UE-GND w zalezno$ci od odlegtosci
wykonywane jest jedng lub wieloma réwnolegle podtaczonym do przewodu
taczacego zytami.

Ponizej podane ilosci sg iloscig minimalng na potaczenie! llosci te nalezy
kazdorazowo podwoi¢;

1xdla UE +i

1x dla UE-GND

Réwnolegte zyly zwielokrotniajace przekrodj przewodéw zasilajgcych UE + oraz
GND nalezy potaczyé¢ razem (np. przez lutowanie) na kazdym przewodzie
zasilajacym.

Przedtuzenie do |Wymagana min. ilo$é zyt dla | Wymagana catkowita
zasilania | masy iloé¢ zyt do przedtuzenia
(bez rezerwy)

OCM F - Rev. 00 z 22.07.2008
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30m na 1 4
50m na 1 4
70m na 2 6
100 m na 2 6

Przedtuzenie za pomocg podobnych kabli o innym przekroju po uzgodnieniu.

Przy przedfuzaniu kabla przez puszke z zaciskami, nalezy stosowac puszke
metalowg. Ekran kabla dochodzgcego, jak i wychodzgcego nalezy koniecznie
podfgczy¢ do masy puszki zaciskowej.

Nieodpowiednie pofgczenie, ktére powodujg podwyzszone opory przejscia, lub
zastosowanie niewfasciwego kabla mogg prowadzi¢ do zakfdcen pomiaru
badz jego przerwania.

Podtgczenie kabla czujnika KDA do przetwornika wykonywane jest w polu
zaciskow, do zaciskow sprezynowych lub wtykowych srubowanych.

Do podfgczenia kabla czujnika KDA do zaciskéw sprezynowych mozna
uzywac wyfgcznie Srubokreta dostarczanego razem z urzgdzeniem! Nie
mozna stosowac zbyt duzego nacisku, by nie uszkodzi¢ zacisku!

Podtaczenie czujnika predkosci KDA wykonywane jest wg ponizszego
schematu:

OCM F/OCM FR
czerwony 8,7V
zasilanie + 28 biat
ia
RxTx + 29 Y (ek b iemienia)
czarny (ekran, bez uziemienia LIYC 11Y 2 « 1,5mm? e
ekran zewn. 38 iobioski T 1+2-0.34mme :@\ j
UE-GND 39 max. 100m czujnik klinowy lub rurowy
Ry 20 zielony
XTX -
llustracja 6-23 Podtaczenie czujnika KDA klinowego lub rurowego typu KO
lub RO (bez Ex)
OCM F/OCM FR
czerwony 8,7V
zasilanie + | 28 element kompensujgcy cisnienie
bi
RxTx + 29 iaty LIYC 11Y 2 LIYC 11Y 2
czarny, (ekran, bez uziemienia) + 1,5mm? * 1,5mm? e
ekran zewn. | 38 ﬂ N\
b +1.20 L J+1.2.034mm
UE-GND 39 piebieskd 0,34mm? +PA1,5/2,5 czujnik klinowy
RuTx - p zielony max. 70m * max. 30m
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llustracja 6-24 Podaczenie czujnika KDA Kombi z celg hydrostatyczna
(bez Ex)

OCM F/OCM FR

czarny (ekran, bez uziemienia)
ekran zewn. 50
czerwony 8,7V
zasilanie + 51 obiesk
niebleski LIYC 11Y 2 « 1,5mm? —
UE-GND | 52 - =il

zielony +1+2-0,34mm : —— !

RXTxX - 53 max. 100m czujnik klinowy lub rurowy
biaty

RxTx + 54

llustracja 6-25 Podtaczenie czujnika KDA klinowego lub rurowego typu KO
lub RO (w wersji Ex)

OCM F/OCMFR

czarny (ekran, bez uziemienia)

ekran zewn. 50 lement kompensujacy cisnienie
czerwony 8,7V
zasilanie + 51 LIYC 11Y 2 LIYC 11Y 2
niebieski * 1,5mm? *1,5mm?
UE-GND | 52 =R

zielony *1.2. +1+20,34mm* o

RxTx - 53 0,34mm? +PA1,5/2,5 czujnik klinowy
biaty max. 70m * max. 30m

RxTx + 54

llustracja 6-26 Podtaczenie czujnika KDA Kombi z celg hydrostatyczng
typu KP (w wersji Ex)

Element kompensujgcy cisnienie sfuzy jednoczesnie do przedfuzenia kabla.
Maksymalna dfugosc¢ kabla od czujnika KDA do przetwornika, przy
uwzglednieniu maksymalnego dopuszczalnego oporu, nie moze przekraczac
100 m.

Gdy pomiar wypetnienia realizowany jest przez sonde 2-przewodowg (NivuBar,
NivuCompact, 2-przewodowy echolot NivuCompact itp.), ktéra jest zasilana z
OCM F, nalezy podigczy¢ jg wg ponizszego schematu:

OCM F/OCM FR

+ 4 A2Y 2 x 2 x 0,8 lub podobny +
- 5 Czujnik 2-przewodowy (np. typu
. NivuCompact) lub sonda hydrostatyczna
wykonac (np.NivuBar Plus) bez dopuszczenia Ex!
mostek
+ 30 < 1=4-20mA -
we.analog. 1
- 31

llustracja 6-27 Podiaczenie zewnetrznego 2-przewodowego pomiaru
wypetnienia (bez Ex)
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OCM F/OCM FR
wejscie mA

Czujnik 2-przewodowy (np. typu

we.analog. 1 Ex- | 47 A2Y 2 x 2 x 0,8 lub podobny - | NivuCompact) lub sonda hydrostatyczna
max. 150 m + | (np.NivuBar Plus) do bezposredniego
we.analog. 1 Ex+ | 46 p 1=4-20mA podtaczenia samobezpiecznych
czujnikow (EEx ia 11B)
llustracja 6-28 Podtaczenie zewnetrznego 2-przewodowego pomiaru
wypelnienia (w wersji Ex
Jesli miliamperowy sygnat pomiaru wypetnienia pochodzi od zewnetrznego
przetwornika (np. NivuMaster), nalezy podtaczy¢ go jak ponizej:
OCM F/OCM FR
wejscie mA A2Y 2 x 2 x 0,8 lub podobny,
dtugos¢ zalezna od Ri (oporu wewn.) .
GND we.analog. 1| 31 ZeWnetrznego pomiary wyjscie mA
we.analog. 1| 30 < 1=4-20mA z przetwornika zewnetrznego

pomiaru poziomu,
np. NivuMaster

Uwaga: przetwornik musi byé montowany poza strefg Ex!

llustracja 6-29 Podiaczenie zewnetrznego pomiaru wypelnienia np. przez

NivuMaster

Przy uzyciu czujnikow KDA w strefie Ex, kabel czujnika nie moze omijac¢
mechanicznego ekranowania miedzy blokami zaciskéw. Nalezy uzywac tylko
2 dfawnic kabli znajdujgcych sie bezposrednio pod wtyczkami.

6.4 Zasilanie OCMF

OCM F w zaleznosci od typu, moze by¢ zasilany pradem zmiennym z 85-260 V
AC, lub pradem statym 24 V DC. Powyzej zaciskdéw przytaczeniowych w
przetworniku znajduja sie przetgczniki, ktére petnia réwniez funkcje wigcznika i

wylacznika.

AC DC
—
OFF
—l ]| n
SHEEE
N PE ==

llustracja 6-30 Umiejscowienie przetacznikéw w puszce zaciskoéw
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Przetwornik 24 V DC nie moze by¢ zasilany prgdem zmiennym, a przetwornik
230 V nie moze by¢ zasilany prgdem statym 24 V.

Przy zasilaniu przetwornika pragdem zmiennym, na zaciskach 4 i 5 podane jest
zasilanie pomocnicze 24 V DC o maksymalnej obcigzalnosci 100 mA (wtgczyé
przetacznik 24 V!). Przy uzyciu tego zasilania pomocniczego (np. do obtozenia
wejs¢ cyfrowych sygnatami sterujgcymi) nie nalezy tworzy¢ petli przez caty
wigcznik, by nie doprowadzi¢ do zaktécenh sygnatow.

| Przetwornik |
I I
: ! : L1 100 - 240V, +10 % /-15 %
I I
| 2 ' N  47..63He
I
I
| J : PE
I I
I I
: I
I I
I I
I I
I I
; DC 4 — > .
I o L L 100 MA 24V zasilanie pomocnicze
! [ 5 ! )
I
| I
I I
' '
llustracja 6-31 Zasilanie w wariancie AC
' |
I 1
I I
I Przetwornik |
1
' |
I 1
I I
| I
I I
I I
I 1
I I
I I
I 1
| I
: 4 —<¢ +
I B .
I c | Imax SO mA 24V zasilanie
I 5 ! )
I I
I 1
I I
' .

llustracja 6-32 Zasilanie w wariancie DC

6.5 Mozliwosci ochrony przed przepieciami

W celu skutecznej ochrony przetwornika OCM F przed przepieciami nalezy
przewody zasilajgce, wejscia i wyjscia mA zabezpieczy¢ ochronnikami.

Od strony sieci NIVUS poleca ochronniki typu
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>EnerPro< 220 Tr< (przy 230 V AC) lub.
>EnerPro 24 V< (przy 24 V DC).

Dlawejsé i wyjsé analogowych ochronniki typu
>SonicPro 3x1 24V /24 V<

Czujnik predkosci posiadajg wtasng ochrone przeciw przepieciowa. Gdy
spodziewane jest wystgpienie duzych przepie¢, mozna zastosowa¢ dodatkowo
kombinacje ochronnikow:

>SonicPro 3x1 24 V / 24 V< sowie >DataPro 2x1 12V /12 V 11uH Tr (N)<

Zastosowanie ochrony przepieciowej przyczynia sie do zmniejszenia
maksymalnej mozliwej dfugosci kabla..

Ochronnik >DataPro 2x1 12V /12 V 11pH Tr (N)< zuzywa maksymalnie
300 mV. Opdr na dfugosci wynosi 0,3 Ohm/zyfe. Opor ten nalezy doliczy¢
do cafkowitego dopuszczalnego oporu. (patrz rozdziat 6.3.4).
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N © I O]

ILIVUS

OCM F/OCM FR

[ szyna HUT

A

Uwaga: nie zamieniaé
chronionych (p) i nie-
chronionych stron
ochronnikéw!

+
Q4 4 O 1p 10—
> EnerPro n
S| 5 T 2x1-24v =O 24V DC
O2p 20 .
zasilanie ‘ ‘ ‘ ‘ min 1,5 mm?
) 1 L+ L+ -
< , K 230 VAC
N N ——-
= Z Z zielony/zotty
N 3 pe. 220 PE ‘
EnerPro 220 Tr _Lmin 1,5 mm?
+| 32 O1p 10—
wyjscie analog. 1 DataPro
-| 34 T O 2x12av/24vTO
O 2p 20
min 1,5 mm?
+| 33 O1p 10—
wyjscie analog. 2 DataPro
-| 34 T O 2x124v/2av=0O
O2p 20
min 1,5 mm?
+| 43 O1p 10—
wyjscie analog. 3 DataPro
-| 45 T O 2x124v/24avTO
O2p 20
min 1,5 mm?
= R
+| 30 O 1p 10
wejscie analog. 1 DataPro sygnat zewn. poziomu
- 3 O 2x124v/24vE0O 4-20 mA
T X / (zasilanie sygnatu)
O2p 20 :
min 1,5 mm?
= R
+| 46 O1p 10
wejscie analog. 3 DataPro zewn. sonda
(Ex) - 47 T O 2x124v/24v=0O 2—pr2<(eév0)dowa
X
O2p 20 :
min 1,5 mm?
+ | M O 1p 10 S
wejscie analog. 2 DataPro N zewn;@trzna
-| 42 T O 2x124v/24v=0 d|2€:Z;J|v:cji
O2p 20 :
min 1,5 mm?

llustracja 6-33 Podiaczenie ochronnikéw do zasilania, oraz wejsé i wyjsé
analogowych
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OCM F/OCM FR

czerwony

O1p 10
ekran % F DataPro
zasilanie + 28 O 2x112v/12VvLo
11uH Tr (N) obioski
UE-GND 39 O2p 20 niebieski i
RxTx- | 40 min1,5 mm? E@ RN
RxTx + 29 L -
zielon
O 1p 10 y
O SonicPro £ O
3x124V/24V biaty
—1O2p 20
czarny
O 3p 30
__min 1,5 mm?

llustracja 6-34 Ochronniki przy kompaktowym aktywnym czujniku

Dopplerowskim

OCM F/OCM FR

czerwony

O1p 10
okran %0 F DataPro
zasilanie + 51 O 2x112V/12V L0
MR Tr(N) niebieski
UE-GND 52 O 2p 20 B
RXTx - 53 min 1,5 mm? ‘X
RxTx + 54 L -
zielon
O1p 10 y
O SonicPro L0
3x124V/24V biat
O 2p 20 y
czarny
O 3p 30
__min 1,5 mm?

llustracja 6-35 Ochronniki przy kompaktowym aktywnym czujniku
Dopplerowskim w wersji Ex

Przy podfgczaniu ochronnikéw DataPro nalezy zwréci¢ uwage na strone
podfgczenia (strong p do przetwornika), oraz na wfasciwe, proste

wyprowadzenie przewodow.

Uziemienie musi by¢ koniecznie wyprowadzone na niechroniong strone. Zfe
podfgczenie spowoduje, ze ochronniki nie bedzie spemiat swojej roli!
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6.6 Modutregulatora

6.6.1 Informacje ogdéine

Elementem regulowanym jest zazwyczaj zasuwa nozowa, klinowa lub
centryczna z napedem elektrycznym i 3-krokowym sterowaniem. Zasuwy z
analogowym sygnatem sterujgcym nie mogaq by¢ obstugiwane. Zaleca sie
ponizsze czasy nastawiania (czas potrzebny do catkowitego zamkniecia
catkowicie otwartej zasuwy) dla zasuw roznej wielkosci:

</= $rednica 300 mm: min 60 s

</= $rednica 500 mm: min 120 s

</= $rednica 800 mm: min 240 s

</= $&rednica 1000 mm: min 300 s

Dla poprawnego sterowania i kontroli zasuwy nalezy przestawic przetacznik z
pozycji ,ZAMKNIETA” na ,OTWARTA”, a przetacznik momentu obrotowego na
LZAMKNIETY”. Sygnaty te nalezy podtaczy¢ do wejs¢ cyfrowych 1-3
przetwornika OCM F. Przy zastosowaniu stykéw standardowych, nalezy
dotaczy¢ przekaznik sygnatowy, ktéry zapewni bezpieczne przetaczanie pradu
wejscia o wielkosci 10 mA w wejsciu cyfrowym OCM F.

Wyprowadzenie analogowego wskazywania pozycji do OCM F nie jest
przewidziane.

OCM F dziata jako 3-krokowy regulator z rozpoznawaniem spietrzenia, regulacjg
szybkiego zamykania, kontrolg zasuwy i automatyczng funkcjg sptukiwania.

Do sterowania jednostkg regulujgca przeznaczone sg wejscia cyfrowe 4 i 5.
Wyjscie cyfrowe 4 jest zdefiniowane jako ,zamknij zasuwe”, a wyjscie cyfrowe 5
jako ,otwoérz zasuwe”.

Do programowania zewnetrznych nastaw przewidziane jest wejscie analogowe
2 (patrz llustracja 6-39).

Przyporzgdkowanie wyjs$¢ cyfrowych nie moze by¢ zmienione.

Prad wej$cia na wejsciach cyfrowych OCM F wynosi 10 mA. Nalezy zapewni¢
bezpieczne przekazywanie na stykach przefgcznika przez dobér stykow z
odpowiedniego materiafu.

Do prawidfowego zaprogramowania modufu regulatora niezbedna jest wiedza
o technikach regulacji!
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6.6.2 Konstrukcja odcinka pomiarowego

W przeciwienstwie do zwyktych warunkéw zabudowy w miejscu pomiarowym,
pomiar nalezy instalowaé przed, a nie za elementem regulujgcym.

Przy takim montazu urzadzenie pomiarowe nie wykryje ani nie uwzgledni czasu
odpowiedzi regulowanego elementu, ale zostang zmniejszone lub nawet
catkowicie ominiete problemy hydrauliczne spowodowane turbulencjami w
mierzonym medium za zasuwa.

Silosc 0/4-20 mA
i meldunek btedu
&‘5 Impulsy 1osci

(1) w zaleznosci o warunkéw
montazowych, mozna
zrezygnowac z tego kotnierza,
odcinek pomiarowy od zasuwy

do tréjnika bedzie stanowit catosé
' zasuwa
otwarta/zamknieta
@ zasuwe montowaé przedtuzenie kabla
mozliwie najblizej konca LIYCY 3x0,75 mm? y
studzienki lub komory max 500 m
P06 (Ex)
przetacznik
@ zamkn. -I'—

zasuwa reczna otwarty ——

mom.obr.

zamkn. |

ﬁ otwor —ﬁ@ .zasuwa regulujaca
rewaymb /_
) L

_— e —
Emmiiee- Kicrunek przepiyMu

J ]
[ Tl vz o1 Smme
adapter

czujnik rurowy predk0SCTT | 1wz = g 34mm =

mazx. 100 m

min.3 x DN

3 x DN nie jest mozliwe przy kazdej aplikacji (odlegto$¢ miedzy zasuwa i czujnikiem).
Jesli mozliwe, zachowa¢ zalecang dtugos$¢ odcinka uspokajajgcego.

llustracja 6-36 Zabudowa odcinka regulujacego na przyktadzie regulacji
odptywu

Jesli zaproponowana powyzej konfiguracja nie moze byc¢ wykonana, pomiar
nalezy umiejscowic za zasuwg w odlegfos$ci przynajmniej 12 x
maksymalnego wypefienia (przy spietrzeniu) (patrz llustracja 6-36). Przed
montazem nalezy sprawdzic¢ warunki hydrauliczne miejsca pomiarowego przy
regulacji przepfywu zasuwg i w razie potrzeby wydfuzy¢ odcinek uspokajajgcy,
lub zastosowac elementy zmniejszajgce energie pfyngcego medium (np.
Scianka odbijajgca, itp.) za zasuwg, by wymusic¢ w ten sposéb odpowiednie
warunki do pomiaru.
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llustracja 6-37 Instalacja pomiaru za zasuwa

Przy programowaniu regulacji przeptywu nalezy uwzgledni¢ czas reakcji
elementu regulujacego, ktéry spowodowany jest czasem przeptywu Sciekéw od
miejsca pomiaru przeptywu do zasuwy. Gdy wymagana minimalna odlegto$c
12x maksymalnego wypetnienia nie moze by¢ osiggnieta, nalezy zastosowaé
elementy obnizajace energie ptynacej wody, jak $cianki, prowadnice, itp.
Elementy takie nalezy dobiera¢ kazdorazowo odpowiednio do danej aplikacji. W
takich przypadkach prosimy o kontakt z NIVUS.

llustracja 6-38 Rurowy odcinek pomiarowy
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Dalsze wskazowki co do regulacji:

Odlegtos¢ miedzy czujnikiem predkosci i znajdujaca sie za nim zasuwag
regulujgcg powinna wynosi¢ w zaleznosci od wielkosci zgdanego przeptywu,
Srednicy rurociggu i ciSnienia przynajmniej 3 x DN, lepiej 5 x DN.

Predkosci przeptywu na odcinku regulowanym nie powinny przekracza¢ 30 cm/s
tak, by wedtug zalecen ATV/DVWK osiggna¢ wystarczajgcyg selektywnos¢
systemu.

Przy zastosowaniu rurowego odcinka pomiarowego i zasuwy regulujgcej nalezy
doktadnie dopasowac do siebie Srednice wewnetrzne rury dolotowej i wylotowe;j.
W odcinku nie moga wystepowaé¢ zadne uskoki dna, wystajace do wewnatrz
szwy potaczeniowe, ani uszczelki kotnierzy. W przypadku odktadania sie w
danym miejscu osadow i niebezpieczenstwie zaszlamienia lub zapiaszczenia
czujnika rurowego, nalezy zamontowac go z lekkim przesunieciem w stosunku
do osi rury.

6.6.3 Podiaczenie

OCM F/OCM FR

I
I
I
\
1
+24V 4 1 e .
I mrm e m e = _I
zasilanie QV 5 : ! asuwa redulujaca i
pomocnicze 1 ! i
! ! i
! ! i
: ! 0\ i
X I przet. mom.obr przet. i
o | i OTW. | ZAMK. ZAMK. i
+ wejscie cyfrowe 1 35 — =TT T T T T
I
+ wejscie cyfrowe 2 24 :
+ wejscie cyfrowe 3 25 I
GND 26
GND 37

| nastawa zewnetrzna 0/4-20 mA
42 b

1

10

zamykanie zasuwy

przekaznik 4 9

20

19

] A

otwieranie zasuwy
18 _

przekaznik 5

Uwaga: przekaznik 1, 2 i 3 nie sg przeznaczone do funkcji regulacyjnych

llustracja 6-39 Plan podtaczenia funkcji regulacyjnych
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6.6.4 Algorytm regulacji

Przy programowaniu funkcji regulacji (patrz rowniez rozdziat 8.4.7) aktywujq sie
przekaznik 4 z przypisang funkcjg “zamkna¢ zasuwe” i przekaznik 5 z
przypisang funkcjg “otwérz zasuwe”. Przyporzgdkowania tego nie mozna
zmienic.

Wejscia cyfrowe dla meldunkéw pozycji zasuwy mozna programowac dowolnie.
By zapewni¢ poprawne sterowanie zasuwg rowniez w przypadku awarii nalezy
koniecznie nastawi¢ meldunki "przetgcznik OTWARTY*, " przetgcznik
ZAMKNIETY “i "moment obrotowy ZAMKNIETY* napedu zasuwy.

Prad wejscia wej$¢ cyfrowych wynosi kazdorazowo 10 mA.

W przypadku sterowania zasuwg za pomocg wejs¢ cyfrowych nalezy uzywac
zawsze wszystkich 3 meldunkéw. Aktywacja tylko jednego z nich moze
prowadzi¢ do zakfécen w trakcie sterowania.

Regulator moze pracowac albo z zewnetrznymi, albo z wewnetrznymi
nastawami. Przy uzywaniu zewnetrznych nastaw nalezy uzywac wejscia
analogowego 2 (zaciski 41 + 42 GND).

Gdy dla nastawy zewnetrznej uzywany jest sygnat 4-20 mA, moze by¢ on
réwniez uzywany do kontroli ciggtosci kabla i stanéw zwaré. W przypadku awarii,
wystgpienia btedu zewnetrznej nastawy OCM F przechodzi na nastawe
wewnetrzng. (= przy pracy na nastawach zewnetrznych 4-20 mA nalezy
zawsze programowac réwniez nastawe wewnetrzng!).

Ponizsze réwnanie obowigzuje dla wewnetrznych obliczen czasu (t) ustawienia
zasuwy:

max czas ruchu zasuwy
max przeptyw

t ustawienia = (Nastawa — przeptyWy.s¢ aktaina) * P_faktors
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6.7 Komunikacja

6.7.1 tadowanie i wysytanie parametréw

Komunikacja z OCM F odbywa sie za pomoca PC lub laptopa przez frontowe
tacze USB, za pomoca oprogramowania ,PaDa’. Oprogramowanie to moze by¢
pobrane bezptatnie z internetowej strony NIVUS (www.nivus.pl) w zaktadce
>Sciaggnij/oprogramowanie<. OCM F i PC/laptop musza by¢ potaczone ze sobg
kablem USB (typu A-B). Po instalacji oprogramowania i rozpoznaniu urzadzenia
program moze uruchamiany pod Windowsem XP przez ,start — wszystkie
programy — NIVUS GmbH” lub przez ikonke na pulpicie komputera.

¢+ Auswidhlen Verkniipfung mit pada_E.exe N _-__D_j".

NFP ~ OCHM-FM Tool Uersion 8.93
Please use arrow keys or +/- to select an option.

selected: device OCF
you choose: 38480 Baud

desired action? load parameters from device
load modified parameters from device
send parameters to device

llustracja 6-40 PaDa w angielskiej wersji jezykowej

Za pomocag strzatek >do goéry< i >do dotu< na klawiaturze PC/laptopa mozna
wybrac zadang opcje i potwierdzi¢ klawiszem >ENTER<.

Oprogramowanie jest instalowane pod Windowsem XP standardowo folderze
C:\Programy\PaDa. W tym folderze sg rowniez zapisywane parametry
programowania, stgd moga by¢ rowniez wysytane. Podglad lub otwieranie pliku
z parametrami mozliwe jest np. w Excelu lub innym edytorze.

Load Parameter from aktualny zestaw parametrow z nazwa ,PARAM.CSV* jest fadowany z OCM F
device na PC/Laptop
Load modified z OCM F fadowane sg na PC/laptop tylko zmienione parametry w pliku o

parameters from device nazwie ,CHGPARAM.CSV*.

Send parameters to za pomoca tej opcji mozliwe jest po przypadkowym resecie systemu lub zmianie
device specyficznych ustawien przywrécenie w OCM F wczesniej zapisanych
parametréw (z pliku ,PARAM.CSV*).

W czasie przenoszenia plikow okno programu nie moze zosta¢ zamkniete. Po
zakonczonym przenoszeniu okno zamyka sie automatycznie!

By unikng¢ przepisania danych przy nastepnym przenoszeniu, pobrane
parametry nalezy skopiowac do innego pliku i zmieni¢ nazwe.
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7 Uruchomienie

7.1 Informacje ogdlne
Wskazéwki dla uzytkownika

Przed podtaczeniem i uruchomieniem OCM F nalezy pamieta¢ o ponizszych
wskazdéwkach dotyczacych uzytkowanial!

Niniejsza instrukcja obstugi zawiera wszelkie informacje konieczne do
programowania i uzytkowania urzadzenia. Instrukcja skierowana jest do
wykwalifikowanego personelu technicznego dysponujgcego stosowng wiedza z
dziedziny techniki pomiarowej, hydrauliki Sciekéw, proceséw regulac;i i
informatyki.

Aby zapewni¢ sprawne funkcjonowanie OCM F, nalezy dokfadnie przeczytac te
instrukcje obstugi.

W razie ewentualnych niejasnosci lub trudnosci w zwigzku z wyborem miejsca
pomiarowego, montazem, podtaczeniem lub programowaniem, prosze zwrdcié
sie do naszego dziatu technicznego.

Zasady og0lne

Uruchomienie urzgdzen pomiarowych moze nastgpic¢ dopiero po zmontowaniu i
sprawdzeniu instalacji. Przed uruchomieniem konieczne jest przestudiowanie
instrukcji obstugi, aby wykluczyé btedne lub nieprawidtowe programowanie.

Z pomoca instrukcji obstugi nalezy przed rozpoczeciem programowania
zapoznac¢ sie z obstugg urzagdzenia OCM F za pomoca klawiatury i wyswietlacza
lub PC.

Po podtaczeniu przetwornika pomiarowego i czujnika (zgodnie z rozdziatami
6.2.3 i 6.3.4) nastepuje ustawianie parametréow miejsca pomiarowego. W
wiekszosci przypadkdw wystarczajgce do tego celu jest:

- wprowadzenie danych dotyczacych geometrii miejsca pomiarowego
- wybér zastosowanych czujnikéw, oraz ich pozyciji

- wybor jednostek wskazywanych wartosci

nastawa rozpietosci i funkcji wyj$é cyfrowych i analogowych

Modut obstugi OCM F skonstruowany jest w taki sposéb, ze rowniez osoba
niewyszkolona potrafi tatwo wprowadzi¢ w dialogu z graficznym menu wszystkie
podstawowe ustawienia przetwornika pomiarowego zapewniajace prawidtowe
funkcjonowanie urzadzenia.

Programowanie powinien wykonac¢ producent, gdy: niezbedne jest
programowania wielu parametrow, w trudnych warunkach hydraulicznych, przy
nietypowych profilach kanatu, w przypadku braku personelu fachowego, lub gdy
w ramach wymagan kontraktowych konieczny jest protokét nastawczy oraz
protokot bleddw.
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7.3

Pole obstugi

Wyswietlacz

Do wprowadzania koniecznych danych stuzy przyjazna uzytkownikowi
klawiatura sktadajaca sie z 6 klawiszy. Klawiatura zabezpieczona jest przed
mechanicznymi i elektrycznymi uszkodzeniami odpowiednio zadrukowana,
odporng na $cieranie folia.

@E;
W@ “< G

1. klawisze sterujgce
2. klawisz wyjscia
3. klawisz potwierdzajacy

llustracja 7-1 Woyglad klawiatury do obstugi urzadzenia

OCM F posiada duzy, podswietlany wyswietlacz graficzny o rozdzielczosci
128 x 64 pikseli, ktéry umozliwia uzytkownikowi wygodng komunikacje z
urzadzeniem.

(TH— n1vus 1/s

52 282

suma 183.9 m3 — |
(A}—R1 R2 RZ R4 RS

1. nazwa miejsca pomiarowego

2. wielko$¢ przeptywu

3. suma catkowita (licznik globalny)
4. status przekaznikow

llustracja 7-2 Wyglad wyswietlacza

Po nacisnieciu >ENTER< na wyswietlaczu pojawi sie petna informacja o
mierzonych wartosciach.

HIUUE
[poziom B.05 m — |
redkosc 1.43 mos 4+—

OO

emp. 22.4 °C
@-—h—-|1?.12.zaa? 13121212 |
|.D1 Dz D= Da

1. poziom/wypetnienie

2. predkosc¢ przeptywu

3. temperatura medium

4. aktualna data/ czas systemu
5. status wejs¢ cyfrowych

llustracja 7-3 Widok wyswietlacza — dodatkowe informacje
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Do wyboru nastaw, programowania i diagnostyki dostepnych jest 5 gtéwnych
punktow menu, ktére widoczne sg w nagtowku wyswietlacza. Mozna je
pojedynczo wybiera¢ za pomoca strzatek >w prawo< i >w lewo<.

RUN

PAR

I/0

CAL

EXTRA

Normalny tryb pracy. Wskazuje sumy dobowe i ewentualne meldunki
btedéw. W nim mozna nastawi¢ moment tworzenia sumy dobowe;j
oraz wyzerowac licznik sum dobowych.

To menu jest najobszerniejsze w OCM F. Za pomocg tego menu
personel uruchamiajacy urzadzenie przeprowadza kompletne
ustawienie parametréw — geometrii miejsca pomiarowego,
czujnikow, cyfrowych i analogowych wejsc i wyjsé, az do funkcji
regulacyjnych. Tlumienia i resetu systemu.

To menu stuzy do obserwowania wewnetrznych warunkéw pracy
OCM F. Dzieki niemu wywotywane sg zgdane aktualne wartosci
cyfrowych i analogowych wejs¢ i wyjs¢, oraz przekaznikéw. Ponadto
pozwala ono na odczytanie aktualnej predkosci przeptywu i jej
rozktadu.

Tu mozliwe jest zdefiniowanie najmniejszej mierzalnej predkosci, jak
réwniez kalibracja pomiaru poziomu, wyj$¢ analogowych i symulacja
wyjs¢ cyfrowych i analogowych. Oraz obliczonej wielkosci
przeptywu.

W tym menu mozliwe jest ustawienie parametréw wyswietlacza
takich jak kontrast, jezyk, jednostki miary, czas systemu oraz
wstepne nastawienie licznika globalnego.
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7.4 Podstawowe zasady obstugi

Obstuga urzgdzenia odbywa sie w dialogu z menu i jest wspierana
objasniajgcymi grafikami. Do wyboru poszczegdinych punktéw menu oraz
podmenu stuzg 4 klawisze sterownicze (patrz rozdziat 7.2).

A - w danym podmenu (np. PAR/miejsce pomiarowe/nazwa)
> w gore < przesuwa do gory
- wybor zadanej wartosci pomiarowej, np. jednostek (m, cm, I/s,
m3/s itd.)
- podwyzszanie wybranej wartosci liczbowej
T - w danym podmenu (np. PAR/miejsce pomiarowe/nazwa)
> w dét < przesuwa do dotu
- wybor zadanej wartosci pomiarowej, np. jednostek (m, cm, I/s,
m3/s itd.)
- zmniejszanie wybranej wartosci liczbowe;j
- przestawianie pozyciji przecinka (dla wartosci dziesietnych)
? - po jednokrotnym nacisnieciu przetgczenie z modusu
>wlewo <  WySwietlania wartosci pomiarowych do menu gtéwnego
- przechodzenie miedzy menu gtéwnym i podmenu
- przechodzenie przy tych samych wartosciach (np. rozpietos¢
wyjs¢ analogowych 1 do 3)
? - po jednokrotnym nacisnieciu przetaczenie z modusu
>W prawo< wyswietlania wartosci pomiarowych do menu gtéwnego
- przechodzenie miedzy menu gtéwnym i podmenu
- przechodzenie przy tych samych wartosciach (np. rozpietos¢
wyjs¢ analogowych 1 do 3)
% - kasowanie podanych wartosci
>ESC< - po nacisnieciu w danym punkcie menu -> przejscie kazdorazowo
0 jeden poziom do gory, az do menu RUN
P - po jednokrotnym nacisnieciu przetgczenie z modusu

;E}\ITER< wyswietlania wartosci pomiarowych do menu gtéwnego
- aktywowanie podmenu
- przejecie i zapisywanie jednostek, wartosci, itp.
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8

Programowanie

8.1 Podstawowe zasady programowania

Urzadzenie po ustawieniu parametréow pracuje dalej ,w tle” z ustawieniami, ktére
na poczatku programowania zostaty zapamietane w urzadzeniu. Dopiero po
zakonczeniu wprowadzania nowych ustawien system pyta, czy ustawione nowe
wartosci majg by¢ zapamietane.

W przypadku odpowiedzi , TAK* Zgdane bedzie podanie numeru PIN.

2718  Po pytaniu zadanym przez urzgdzenie OCM F wpisac¢ ten numer

Nie wolno podawac numeru PIN osobom nieupowaznionym. Nie wolno
zostawiac tego numeru obok urzgdzenia lub zapisywac go odrecznie na
urzgdzeniu. Numer PIN chroni przed nieupowazniong ingerencja.

Po poprawnym wpisaniu kodu zmienione parametry beda przyjete przez
urzadzenie i nastgpi restart. Po ok. 20-30 sekundach urzadzenie bedzie znéw
gotowe do pracy.

Na koniec programowania zmiany ustawien moga zostaé potwierdzone i
zapisane, lub odrzucone przez wybranie >anuluj<. Urzadzenie pracuje wtedy z
ostatnio zapisanymi nastawieniami. Jesli wybrane zostanie >powr6t<, nastepuje
powrot do ostatnio odwiedzanego punktu programowanie i mozliwe sg
dodatkowe zmiany parametrow bez konieczno$ci zapisywania dotychczasowych
zmian.

UM IFEEd I-0 CAL EXTREA
zmieniono parametr!
zapisz howe W-sci
powrot
anuluj

llustracja 8-1 Widok konca programowania

Zmiana jezyka, jednostek, kontrastu czy jasnosci wyswietlacza nie wymaga
podawania numeru PIN, poniewaz nie sg zmieniane parametry pomiarow, a
jedynie sposob ich przedstawiania.

Jesli w trakcie programowania nie zostaty zmienione zadne parametry, a jedynie
skontrolowane ich nastawy, po opuszczeniu trybu programowania nie pojawia
sie powyzsze zapytanie.

OCM F - Rev. 00 z 22.07.2008
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Po montazu oraz instalacji czujnika i przetwornika (patrz: poprzednie rozdziaty)
nalezy aktywowac¢ zasilanie urzadzenia
Przy pierwszym uruchomieniu OCM F zasygnalizuje mozliwos¢ wyboru jezyka.

engf1s§

Francais
Folski

llustracja 8-2 Wybor jezyka

Za pomoca klawiszy strzatek >w dét< lub >w gore< wybierz Zadany jezyk i
potwierdz klawiszem >Enter<. Jesli zmiana jezyka menu nie zostanie mimo to
przeprowadzona, zalecane jest przeprowadzenie resetu systemu. Patrz rozdziat
8.4.8.

Reset systemu mozna przeprowadzic¢ tylko w nowym urzgdzeniu. Parametry
specyficzne dla danego klienta zostang przy tym wykasowane. Urzgdzenie
przywréci nastawienia fabryczne

8.2 Tryb pracy (RUN)

suma dobowa

Menu RUN zawiera wskazania normalnego trybu pracy, zapisane sumy dobowe
i meldunki btedéw. Nie jest ono potrzebne do ustawiania parametréw. Znajdujg
sie w nim nastepujace podmenu:

HA3 FAR I-0 CAL EXTEA

me Launk 1 20l

llustracja 8-3 Menu RUN

Po wyborze podmenu INFO mozna odczyta¢ sumy dobowe przeptywu ostatnich
7 dni (patrz llustracja 8-4) (warunek: urzgdzeni pracuje nieprzerwanie od 7 dni).
W innym przypadku widoczne sg tylko sumy przeptywu dla tych dni, w ktérych w
zadanym czasie tworzenia sumy dobowej OCM F pracowat).

Po wyborze widoczne sg najpierw sumy z 3 pierwszych dni. Przegladanie
kolejnych dni za pomoca klawisza strzatka >w doi<. Po utworzeniu sumy
dobowej 8. dnia automatycznie zostanie nadpisana najstarsza wartos¢ (pamie¢
nadpisywana)

Tworzenie sum dobowych odbywa sie standardowo o godz. 0:00. W razie
potrzeby mozna zmieni¢ te godzine w menu RUN — suma dobowa — cykl (patrz
llustracja 8-5).

Wszystkie obliczone sumy dobowe mogg by¢ skasowane w punkcie menu
>kasuj licznik dobowy<. Z powodu bezpieczenstwa po wyborze tego punktu
nalezy poda¢ numer PIN >2718< i potwierdzi¢ przez przyci$niecie >Enter<.
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[0 FARR I-0 CAL EXTRA
[Suma dobowa JN —(2)
) M m
B =1z 17,7
G iz 4.8
O
T ——+®

1 czas tworzenia sumy dobowe]

2 kolumna sum dobowych

3 wiersz aktualnego dnia z powiekszajaca sie sumg dobowa
4 obliczone sumy dobowe

5 kolumna daty

llustracja 8-4 Wartosci dobowe

[H82] FAR I-0 CAL EXTEA
ERTEE (= S=ITE

czas C(hhimm:ss?

B9 BE: B8 —O
(O—1 oo:68: 8a

1 aktualny czas tworzenia sumy dobowej
2 programowalny zgdany czas tworzenia sumy dobowej w formacie
<godziny : minuty : sekundy>

llustracja 8-5 Czas tworzenia sumy dobowej

Jesli przetwornik w zaprogramowanym czasie tworzenia sumy dobowej nie
jest podfgczony do zasilania, suma dobowa przepfywu dla tego dnia nie
zostanie utworzona ani zapisana.

Jesli urzgdzenie w ciggu 24 h zostanie na krétki czas wyfgczone,
niezmierzona wielkoS¢ przepfywu nie zostanie wliczona do sumy danej doby.
Dla opuszczonego czasu nie jest obliczana zadna wartos¢ $rednia!

Meldunki btedéw To menu stuzy do kontroli nieprzerwanego funkcjonowania urzgdzenia
pomiarowego. Wystepujace btedy zapisywane sg z uwzglednieniem ich rodzaju,
daty i godziny. Po wywotaniu menu pokazywany jest zawsze najswiezszy
meldunek. Za pomocg klawiszy strzatek >w lewo< i >w prawo< mozna
przeglada¢ starsze meldunki. Zapisane meldunki bledéw moga by¢ pojedynczo
kasowane przez nacisniecie klawisza >Enter<.

Zapisywane jest maksymalnie 10 meldunkow. Jezeli zaden z nich nie zostanie
manualnie skasowany, po wygenerowaniu 11 meldunku, najstarszy z
zapisanych zostanie automatycznie nadpisany (funkcja pamieci nadpisywanej).
Mozliwe sg nastepujace meldunki: ,czujnik Doppler”, ,zewnetrzny poziom”,
.lemperatura”, ,zewnetrzna nastawa” i ,zasuwa”.
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Info

[ PAR I-0 CAL EXTREA
MEITAFWERET
blad 1L 63—

L 26, B3, 2068 18: 381 37 EE%
czuinik Doppler
tuszkodzenie kabla

O

o=
O_

1 numer meldunku btedu

2 ilos¢ zapisanych meldunkéw
3 czas powstania btedu

4 data powstania btedu

5 rodzaj meldunku btedu

llustracja 8-6 Meldunek btedu

Jesli meldunek bfedu zostat skasowany w czasie, kiedy zakfdcenie nie zostafo
jeszcze zlikwidowane, meldunek ten NIE bedzie ponownie zapisany w pamieci
urzgdzenia. Dopiero po ustgpieniu i ponownym wystgpieniu tego samego
zakfocenia (lub przy kroétkiej przerwie w zasilaniu) meldunek ten zostanie
ponownie zapisany w pamieci urzgdzenia.

Menu wskazan (EXTRA)

Menu EXTRA pozwala na sterowanie podstawowymi wskazaniami, jednostkami
miar, jezykiem obstugi oraz samym wyswietlaczem. Do dyspozycji sq
nastepujace menu:

RUM PAR I-0 CAL |SE8NEs] FUH PARE_I-0 CAL [=Caiasl

1jednostki
system iednostek format
ednostki jezyk.
*ormat wyswietlacz
jezyk cZas systemowy

nastaw glob.licznik

wyswietlacz

llustracja 8-7 Podmenu - Extra

Z powodu ograniczonej wielkosci na wyswietlaczu nie jest widoczne cate menu.
Zasygnalizowane jest to jak w wielu innych popularnych programach
komputerowych przy pomocy czarnego paska przewijania po prawej stronie
menu.

Za pomoca tych klawiszy mozna ,przewija¢“ menu.

W tym punkcie menu wyswietlane sg informacje o typie zastosowanego
urzgdzenia, numerze serii przetwornika i wgranego oprogramowania (patrz
llustracja 8-8). Ten punkt menu jest podzielony na cztery ekrany. Za pomoca
klawiszy >w prawo< i >w lewo< mozna wybrac kolejne ekrany. Zawierajg one
m.in. czas ostatniego programowania, oraz ewentualne przerwy w zasilaniu.

EUH PAR 1.0 CAL [=54NEE
+
typ: OCE—B8LWaRCa
nr.serii BY 3Z0CFFoRES
ver. 2.81
data: B2, 18,87
param 1.88
llustracja 8-8 Informacje o systemie
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system jednostek

jednostki

Format

EUH PAR I-0 CAL |SEANER FLIM

PAR I.-0 CAL |[=4NEs]
5 i +*

nto 3

ostatnie programowanie

B9, 168, 2887 B3 15149
ostatnia kalibracja

B9, 18, 2887 B3:15:49

ostatnio wylaczono

B3, 18, 28687 B2 1546
ostatnio wlaczono

B3, 16, 2667 8351546

RUH FAR I.-0 CAL |SEHNEs]
+

ostatni restart
B9, 160, 28687 B82:16:04

llustracja 8-9 Dodatkowe informacje o systemie

Tu mozna wybraé system jednostek do obliczen i wyswietlania. Do dyspozycji
sg: system metryczny (np. litry, metry szescienne, cm/s itd.), system angielski
(ft, in, galls, itd.) i system amerykanski (fps, mgd itd.).

FUH PAR I-0 CAL [N

angielskie
amerykanskie

llustracja 8-10 Wybér systemu jednostek

To menu zawiera nastepujgce podmenu:

- przeptyw

- predkosé

- poziom

- suma

Dla kazdej z tych wielkosci mozna wybra¢ jednostke, w ktérej bedzie
pokazywana na wyswietlaczu. W zaleznosci od wczesniej wybranego systemu
jednostek sa rézne zbiory jednostek do dyspozyciji.

RN FAR I.0 CAL |SEHiEE]
predkos¢

poziom

suma

[1s= 1

llustracja 8-11 Wybér jednostek poszczegdlinych wielkosci

Wybdr formatu przedstawiania wartosci predkosci i sumy przeptywu. Pozycja
przecinka moze by¢ ustalona jak pokazano na Fehler! Verweisquelle konnte
nicht gefunden werden.. Pozycja przecinka do wyswietlania sumy przeptywu
jest wybierana przez urzadzenie automatycznie.
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jezyk

wyswietlacz

czas systemowy

Nastaw globalny
licznik

FELUH FAR I-0 CAL [SENNEE
Format|

HRHE .
K

LR YYD

llustracja 8-12 Wyboér formatu wartosci liczbowych

Wybér miedzy niemieckim, angielskim, francuskim i polskim.

Tu mozna dopasowac kontrast wyswietlacza. Do zmniejszenia wartosci uzywa
sie klawisza strzatka >w dét<, a do zwiekszenia kontrastu klawisza strzatka >w
gore<. Wartosci zmieniane w krokach 5 %. Wielkos¢ kontrastu moze byc¢
réwniez zmieniona w ten sam sposob bezposrednio przy widoku gtéwnego
ekranu.

Urzadzenie posiada wewnetrzny zegar systemowy do réznych funkcji
sterowniczych i funkcji zapamietywania. Zegar systemowy zapamietuje oprocz
godziny takze kompletng date z rokiem, dniem tygodnia i tygodniem
kalendarzowym. W razie potrzeby mozna skorygowac te ustawienia (inna strefa
czasowa niz w kraju producenta, przestawienie czasu zimowego/letniego).

W tym celu nalezy najpierw wybra¢ podpunkt info:

FEUM FAR I-0 CAL |SERNEEG]
info
nastaw date
nastaw czas
wybierz format

llustracja 8-13 Podmenu — czas systemu

Po potwierdzeniu ustawien pokazywane sg wszystkie informacje dotyczace
czasu systemu:

EUN PAR I-0 CAL |=4izlsl
[c23s systemon
B2, 12.28087 11:37:85

llustracja8-14 Wskazanie kompletnej daty i godziny w systemie

Data i godzina systemu nie mogg by¢ w tym punkcie menu zmieniane, lecz tylko
wywotane. Zmiany mozliwe sg tylko w podmenu w ramach menu >nastaw czas<
i >nastaw date<.

W podmenu >wybierz format< mozna wybiera¢ miedzy przedstawieniem 12 h i
24 h.

W tym punkcie mozna na nowo ustawi¢ wskazanie licznika globalnego.
Mozliwos¢ ta wykorzystywana jest zazwyczaj tylko przy wymianie/przenoszeniu
przetwornika na inne miejsce pomiarowe, w ktérym wymagane jest ustawienie
sumy przeptywu réwnej sumie przed wymiang przetwornika.

Po podaniu nowej wartosci sumy nalezy potwierdzi¢ jg klawiszem "Enter* i
podac¢ numer PIN ,2718” (mozna dwa razy sie pomyli¢). W innym przypadku
nowa wartos¢ sumy nie zostanie przyjeta.
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nastaw glob. licznik

= podaj wartosc =
min. max.

166 m2

llustracja8-15 Zmiana wartosci licznika globalnego

ELUH PARE I-0 CHL

nastaw glob. licznik

podaj kod PIN

llustracja8-16 Zapytanie o numer PIN

8.4 Menu programowania (PAR)

W tym menu mozna programowac wszystkie wazne parametry gwarantujace
poprawng prace urzadzenia. Sg to zazwyczaj:

- geometria kanatu

- wymiary kanatu

- typ czujnika

- wyjscie analogowe (funkcja, zakres pomiarowy, zakres wyjscia)

- Wyjscie przekaznikowe (funkcja i wartosci)
Wszystkie kolejne menu sg uzupetnieniami potrzebnymi tylko w specjalnych
przypadkach (regulacja, lub aplikacje o niestandardowych warunkach

hydraulicznych). Dodatkowe ustawienia wykonywane sg zazwyczaj przy pomocy
naszego personelu serwisowego lub autoryzowanego przedstawiciela.

Menu programowania >PAR< zawiera osiem czesciowo bardzo obszernych
podmenu, ktére sg opisane szczegétowo na kolejnych stronach.

8.4.1 Menu programowania ,miejsce pomiarowe"

FUM [EEE I-0 CAL EXTRA

M1 S0lle
Frot'l
Fromien
poziom osadow
HIUS

llustracja8-17 Podmenu — miejsce pomiarowe

Ten punkt jest jednym z najwazniejszych menu podstawowych przy
programowaniu urzadzenia. Tutaj definiuje sie wymiary miejsca pomiarowego.
Z powodu ograniczonej wielkosci na wyswietlaczu nie jest widoczne cate menu.
Zasygnalizowane jest to jak w wielu innych popularnych programach
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nazwa

komputerowych przy pomocy czarnego paska przewijania po prawej stronie
menu.

NIVUS zaleca, aby zapisywac i definiowa¢ nazwy miejsc pomiarowych tak jak w
dokumentacji. Nazwa moze mie¢ maksymalnie 15 znakéw. Po wyborze
podpunktu >nazwas<, ukazuje sie najpierw ustawienie podstawowe ,nivus®. Pod
pierwszym znakiem, ktéry moze byé zmieniony, miga kursor.

Pod nazwg miejsca pomiarowego znajduje sie 20-wierszowa tabela ze
wszystkimi matymi i wielkimi literami, cyframi i wyborem znakdéw specjalnych
(patrz llustracja8-18). Za pomocg strzatek >do goéry< i >na dét< mozna
przewija¢ wiersze tabeli. Wybo6r znakéw potrzebnych do zaprogramowania
nazwy miejsca pomiarowego dokonywany jest za pomoca klawiszy sterujacych
ze strzatkami. Potwierdzenie przez nacisniecie klawisza >Enter<. Potem kursor
przesuwa sie jedno miejsce w prawo i mozna podaé nastepny znak. Zbedne
znaki moga by¢ wykasowane przez nadpisanie spacja, ktéra znajduje sie w
gornym lewym rogu tabeli.

By zmieni¢ zaprogramowang juz nazwe, nalezy przestawi¢ kursor w prawo za
pomoca jednoczesnego naciskania klawiszy ze strzatkami >w prawo< i >w dot<
(lub >w gére<). Przestawienie kursora w lewo - za pomocg jednoczesnego
naciskania klawiszy ze strzatkami >w lewo< i >w dof< (lub >w gore<).

Kursor mozna przesung¢ réwniez klawiszem >w lewo< lub >w prawo< po
przewinieciu tabel do jej lewego lub prawego konca. Po dotarciu do brzegu
tabeli dalsze naciskanie klawisza ze strzatkg powoduje przesuwanie sie kursora
w programowanej nazwie we wskazanym przez klawisz kierunku >w lewo< lub
>W prawo<.

Po zakonczeniu programowania nazwy miejsca pomiarowego nacisng¢ >ESC<.
Nastepnie nalezy potwierdzi¢ nowo podang nazwe (>zapisz nowe wartosci<),
lub w przypadku poprawek wybra¢ >powrét<. Rezygnacja ze zmiany nazwy
przez wybor >anuluj< (patrz llustracja8-19).

FUH [S§Ed I-0 CAL EXTRA
misisce pomnlarows|

HILLUS

AHECDEFIG ¥
HI JELMMI—T]

+

1 aktualna nazwa miejsca pomiarowego
2 zaznaczenie wybranego znaku
3 tabela znakéw do wyboru

llustracja8-18 Programowanie nazwy miejsca pomiarowego

HIVUS

zapisz nowe W-sci
powrot
anuluj

llustracja8-19 Potwierdzenie zmiany nazwy
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profil Do wyboru sg nastepujace profile standardowe wg ATV A110: (w nawiasie
rodzaj wymiaru, ktory nalezy podac)
- rura (promien)
- jajowy (promien)
- prostokatny (wysokos¢ i szerokosé¢ kanatu)
- U-profil (wysokos¢ i promien kanatu)
- trapezowy (wys. kanatu, szer. trapezu gérna/dolna, wys. trapezu)

- definiowany h/A
- definiowany h/b

FUH [E&Ed I-0 CAL EXTREA
ledsce pomlargus]

FUH I§&Ed I-0 CAL EXTEA
ledsce ponlargue]

U-protil
Jajowy Hr trapezowg
Ernitnkatnu definiowang hoH
—profil
rura rura

llustracja8-20 Wybdérllustracja 8-21 geometrii kanatu

Przy pomocy tych klawiszy nastepuje wybor ksztattu koryta.
@ Wybor potwierdza sie klawiszem “Enter”.

Wybrany profil zostaje przyjety i wskazany na dole wyswietlacza.

RN IS8E 10 CHL EXTREA
miejsce pomiarowe
nazwa

promien
poziom osadow _

prostokatny

llustracja8-22 Wskazanie wybranellustracja 8-23go profilu

Jezeli profil w miejscu pomiaru nie odpowiada podanym mozliwo$ciom wyboru,
w takim przypadku nalezy wybraé profil definiowany.

Wybor potwierdza sie klawiszem “Enter”.
Po wyborze profilu definiowanego wybra¢ >wymiary kanatu<.

wymiary kanatu W zaleznosci od wybranego wczesniej profilu nalezy wpisac¢ teraz stosowne

wymiary.

Uwaga na wskazywane jednostki miar!

Jezeli zostat wybrany >profil definiowany<, to w tym punkcie ustawiania
parametréw pojawia sie tabela warto$ci z 32 mozliwymi definiowanymi
punktami. W uprzednio podanym wyborze nalezy wpisac zalezno$¢ wysokos¢-
szerokos¢ lub wysokos¢-powierzchnia.
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poziom osadoéw

Qmin

llustracja8-24 Lista weztdw profilu definiowanego przez uzytkownika

W punkcie oparcia 1 nalezy wpisa¢ 0 — 0, aby zdefiniowac¢ punkt 0 i w zwigzku z
tym dno kanatu. Wszystkie kolejne punkty— ich wysokosé, jak i
szerokosc¢/powierzchnie mogg by¢ podawane dowolnie.

Odlegtosci miedzy poszczegdlnymi punktami moga by¢ zréznicowane. Nie jest
takze konieczne podawanie wszystkich mozliwych 32 punktéw oparcia.
Urzadzenie OCM F linearyzuje poszczegodlne zadane punkty. W przypadku
duzych, nierbwnomiernych zmian nalezy wybra¢ mniejszg odlegto$¢ miedzy
definiowanymi punktami.

punkty definiujgce profil

~ 110 0 ‘

5 |
l< L7 N ; ‘ hil
b 3 b
\o
\

b"‘- / . - hi

llustracja8-25 Punkty definiujgce profil dowolny

Podany poziom osadéw obliczany jest jako czesciowa powierzchnia nie
poruszajaca sie i jest on przed obliczeniem natezenia przeptywu odejmowany
od catkowitej zajetej powierzchni hydraulicznej.

Ten parametr stuzy do sttumienia rejestracji najmniejszych przeptywow lub
pozornie przeptywajacych ilosci. Jego najczestsze zastosowanie to pomiary
ilosci zrzucanych $ciekéw w obiektach permanentnie podtapianych od strony
odbiornika.

Qnin: wartosci pomiaru mniejsze niz ta wartosc, sg podawane jako >0<. Mozna
podawac tylko wartosci dodatnie. Sg one interpretowane jako wartosci
absolutne; uwzgledniane sg zatem przy przeptywach pozytywnych, jak i
negatywnych.

Vmin: ten parametr moze ttumi¢ ilosci petzajace przy aplikacjach w duzych
profilach i o duzym natezeniu przeptywu. Najmniejsze zmiany predkos$ci mogg
spowodowac tutaj duze zmiany natezenia przeptywu, ktére nie bedag
rejestrowane przez Qi Predko$ci przeptywu mniejsze niz ta warto$¢ bedg
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8.4.2 Menu ustawienia parametréow ,wypetnienie

podawane jako ,0“. W zwigzku z tym réwniez ilo$¢ ustala sie na ,0“. Mozna
podawac tylko wartosci dodatnie. Sg one interpretowane jako wartosci
absolutne; uwzgledniane sg zatem przy predkosciach pozytywnych, jak i

negatywnych.

Obie mozliwosci ustawienia sttumienia ilosci ,petzajacych” sg wobec siebie w

stosunku alternatywnym LUB.

FUH [&Eld I-0 CAL EXTRA

llustracja8-26 Wyboér ilosci , petzajacej”

Ttumienie ilosci ,pefzajgcej”’ nie stanowi offsetu, lecz jest wartoscig graniczng.

o

FUH [§&EE I-0 CAL EXTEA

NHSDEDSG man!azawa

hadrostat.

llustracja8-27 Podmenu — pomiar poziomu

Ten podpunkt menu definiuje wszystkie parametry zwigzane z pomiarem
poziomu napetnienia. W zalezno$ci od wybranego typu czujnika rézni sie obraz
startowy ustawienia parametréw oraz parametry, ktére nalezy wpisac.

FUM MR I-0 CAL EXTRA

zakres pomlarowd
wartosc prza 4 mA
wartosc prza 28 mA

Zewn. czuinik

llustracja8-28 Przykiad wskazania: przy czujniku zewnetrznym

Podstawowa rzeczg jest najpierw ustalenie typu czujnika (llustracja8-29).

FUN &EEd I-0 CAL EXTRA

SEEEH POZ10m

Zewh. czuinik
Zewn. czuinilk CExD

Zewn. czuinik

llustracja8-29 Wybdr typdw czujnikéw
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czujnik

hydrostat

staty poziom

zewn. czujnik

zewn. czujnik (ex)

wysokos$é montazu

wartosé

zakres pomiarowy

wartosé przy 0 mA

wartosé przy 4 mA

wartosé przy 20 mA

nr

01 Pomiar poziomu przez OCM F — bezpos$rednie podtgczenie czujnika KDA
Kombi z celag hydrostatyczna. Podtaczenie patrz Fehler! Verweisquelle
konnte nicht gefunden werden..

02 Ta nastawa jest przeznaczona do programowania catkowicie
wypetnionych rurociggéw i kanatéw. W takich przypadkach zazwyczaj nie
stosuje sie zadnego pomiaru wypetnienia. Stale ten sam poziom
wypetnienia nalezy podaé¢ w punkcie programowania >wartosc<.

03 Pomiar wypetnienia jest realizowany za pomoca zewnetrznej 2-
przewodowej sondy wypetnienia, zasilanej przez OCM F, jak np. sonda
hydrostatyczna >NivuBar< lub za pomocg zewnetrznego urzadzenia jak
np. >NivuMaster< i wejscia poziomu przez sygnat miliamperowego.
Podtaczenie patrz Fehler! Verweisquelle konnte nicht gefunden wer-
den. do Fehler! Verweisquelle konnte nicht gefunden werden..

04  Ten wariant ma podobne wtasciwosci jak wariant 03, powinien by¢ jednak
wybierany przy urzgdzeniach w wersji Ex. Podtgczenie patrz Fehler!
Verweisquelle konnte nicht gefunden werden..

Wyboru odpowiedniego wariantu pomiaru poziomu nalezy dokona¢ wczesniej,
juz w trakcie planowania miejsca pomiarowego.

Po wyborze typu pomiaru wypemienia przetwornik ma dostep tylko do
zaciskow, ktére zostaty dla tego wariantu zdefiniowane w oprogramowaniu.
Dlatego nalezy upewnic, iz zastosowany czujnik wypefnienia jest poprawnie
podfgczony! Patrz rozdziaf 6.3.4.

Widoczna tylko po wybraniu wariantu czujnika poziomu nr 01. Standardowo
wartosc¢ ta wynosi 5 mm dla klinowych czujnikéw KDA Kombi. Wartosc¢ ta
odpowiada pozycji membrany celi hydrostatycznej nad dnem kanatu. Nie
nalezy zmienia¢ tej wartosci, jak dtugo czujnik nie jest zagtebiony w dnie
kanatu lub wyniesiony ponad nie. Przy podwyzszonym montazu (na
drewnianym bloku lub czyms$ podobnym) nalezy do dodatkowej wysokosci
montazu doda¢ 5 mm, a przy montazu w przegtebieniu odjac te wartosé i
wpisa¢ wysokosc¢ catkowita.

Tu nalezy poda¢ wartos¢ statg wypetnienia. Punkt ten widoczny jest tylko po
wybraniu typu czujnika nr 02.

Standardowo wartosc¢ ta wynosi 0,1 m.

Mozna wybiera¢ miedzy zakresem 4 - 20 mA lub 0 — 20 mA. Punkt ten
widoczny jest tylko po wybraniu typu czujnika nr 03.

Podac¢ wartos¢ poziomu dla 0 mA. Punkt ten widoczny jest tylko po wybraniu
zakresu 0-20 mA przy typie czujnika nr 03.

Standardowo warto$¢ ta wynosi 0 m.

Poda¢ warto$¢ poziomu dla 4 mA. Punkt ten widoczny jest tylko po wybraniu
typu czujnika nr 03 lub nr 04..

Standardowo warto$¢ ta wynosi 0 m.

Poda¢ wartos¢ poziomu dla 20 mA. Punkt ten widoczny jest tylko po wybraniu

typu czujnika nr 03 lub nr 04..
Standardowo warto$¢ ta wynosi 4 m.
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offset

tlumienie

O podang warto$¢ offsetu przesuwany jest punkt O czujnika zewnetrznego.
Ten punkt widoczny jest tylko po wybraniu typu czujnika nr 03 lub nr 04.
Standardowo warto$¢ ta wynosi 0 m.

W tym punkcie mozna zaprogramowac ttumienie ,wahajacego® sie sygnatu
zewnetrznego pomiaru wypetnienia.

Ten punkt widoczny jest tylko po wybraniu typu czujnika nr 03 lub nr 04.
Maksymalna mozliwa wartos¢ to 10 s. Standardowo wartos¢ ta wynosi 0 s.

8.4.3 Menu ustawiania parametrow , predkos$¢”

typ czujnika

wysokos$é montazowa

kierunek

FUM [EEE I-0 CAL EXTRA
predkosc|

N';IEDE o= Man EEIDNE

k1erunesk

k1linowg

llustracja8-30 Nastawy czujnika

Mozliwy wybor miedzy czujnikiem klinowym i rurowym,. Standardowo
nastawiony jest czujnik klinowy.

W tym punkcie menu zmieniana jest wysoko$¢é montazu czujnika predkosci.
Standardowo wynosi ona 15 mm, co odpowiada wysoko$ci srodka krysztatu
czujnika predkosci nad dnem kanatu. Warto$¢ ta nie musi by¢ zmieniana, jak
dtugo czujnik nie jest zagtebiony w dnie kanatu lub wyniesiony ponad nie.
Przy podwyzszonym montazu (na drewnianym bloku lub czyms$ podobnym)
nalezy do dodatkowej wysoko$ci montazu dodaé 15 mm i wpisa¢ wysokos¢
catkowitg. Parametr h-kryt (patrz rozdziat 8.6.2) powinien by¢ rowniez
powiekszony.

Przy montazu w przegtebieniu nalezy odja¢ wartos¢ przegtebienia od 15 mm i
wpisac jako wysokos¢ catkowita.

Czujniki predkosci bez celi hydrostatycznej mogg by¢ zagtebiane w dnie kanatu
maksymalnie na 8 mm (patrz Fehler! Verweisquelle konnte nicht gefunden
werden.)!

Kierunek czujnika ma fabryczng nastawe “zgodny”. Ten parametr nie powinien
by¢ zmieniany. Uzywane jest tylko w specjalnych przypadkach, gdy czujnik
predkosci jest skierowany zgodnie z kierunkiem przeptywu (a nie jak zazwyczaj
w przeciwnym kierunku), a mimo to powinien wskazywaé¢ dodatnie warto$ci
predkosci. Tylko w takim specjalnym przypadku nalezy podaé¢ w tym punkcie
~wsteczny”

8.4.4 Menu ustawiania parametrow ,, wejscia cyfrowe"

RUM 13 1.0 CAL_ENTRA

nieaktywny

llustracja8-31 Podmenu — wejscia cyfrowe

Ta czes¢ menu umozliwia nastawe cyfrowych sygnatow wejsé. Za pomocag
klawiszy strzatek >w lewo< i >w prawo< mozna wybiera¢ wejscia cyfrowe od 1

OCM F - Rev. 00 z 22.07.2008
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logika

nazwa

do 4. Wejscia cyfrowe 1-3 (wytgcznik momentowy ‘NCC’, styk ‘OTWARTY’, styk
‘ZAMKNIETY’) sg niezbedne do dziatania przetwornika OCM F jako regulator.
Funkcja >blokuj pomiar v< mozliwa jest do nastawienia wytgcznie na wejsciu

cyfrowym 4.
RUH [H588 I-0 CAL EHTEFI RUH |8EE I-0 CAL EXTRA
welscie cutrowes welscie cutrowe SRR
TD'EIIE-EI L:--;uEa
nazZa nazwa
wyl . momentowy "HCC? =stuk "ZAMEMIETY?

FEUH |8EE I-0 CAL EHTEFI
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iDglEa

nazZlla

blokul pomiar w

llustracja8-32 Funkcje wejsé pomiarowych

Kazdemu wejsciu cyfrowemu wybranemu za pomoca strzatek >w lewo< lub >w

prawo< jest przyporzadkowana funkcja. Do dyspozycji sa:

- ,hieaktywny*“ (wybranemu wejsciu cyfrowemu nie jest przyporzadkowana
zadna funkcja)

- wejscie cyfrowe 1 ,wylgcznik momentowy NCC* (wejsciu
przyporzadkowany jest zamkniety wytacznik momentowy)

- wejscie cyfrowe 2 ,styk OTWARTY" (wejsciu przyporzadkowany jest
otwarty ogranicznik korncowy)

- wejscie cyfrowe 3, styk ZAMKNIETY* (wejsciu przyporzadkowany jest
zamkniety ogranicznik koncowy)

- wejscie cyfrowe 4 ,blokuj pomiar v* (wejsciu pomiarowemu
przyporzadkowana jest funkcja blokowania/dopuszczania pomiaru na
podstawie zewnetrznego sygnatu sterujgcego, np. meldunku o zalaniu,

zadanej wartosci granicznej, itp. => widok na wyswietlaczu 0 I/s,
zaprogramowane wejscia i wyjscia odpadajq)

Za pomoca klawiszy strzatek >w goére < lub >w doét< mozliwe jest wiaczanie i
wytgcznie inwertywnosci wejscia. To oznacza, ze np. przy nastawie sygnatu
.Zasuwa otwarta”, poziom sygnatu odpowiada rozwartej pozycji wylgcznika
krancowego i dzieki temu mozna réwniez rozpozna¢ przerwanie kabla.
Standardowo nastawione jest >nie inwertowany<

Wejscie cyfrowe moze by¢ opisane maksymalnie 3 znakami. Zaprogramowana
nazwa widoczna jest na gtdwnym ekranie. Programowanie nazwy przebiega jak
w przypadku podawania nazwy miejsca pomiarowego, patrz rozdziat 8.4.1.

Uwaga — wejscia cyfrowe sg pasywne, muszg by¢ zasilane zewnetrznie z
24V DC!

Prad sygnalizacyjny wynosi 10 mA. Nalezy zapewni¢ dobrg prace stykéw
przez wybor odpowiedniego materiafu stykow.

strona 74

OCMF - Rev. 00 z 22.07.2008



. . ) Q]
Instrukcja obstugi Zm.us

OCM F E—

[y

8.4.5 Menu ustawienia parametrow ,wyjscie analogowe

FLUH sl CAL ETEH RUM aEld I-0 CAL EXTRA

WyJlscle analogow 5

poZiom
PrZep luw redkosc
POz iom =i eratura
predkosc 1X
nieak tuywhy nieaktawng

llustracja8-33 Podmenu — wyjscia analogowe

W ramach tego menu, po wyborze za pomocg klawiszy strzatek >w prawo< lub
>w lewo< mogq by¢ nastawiane funkcje i zakresy wyjs¢ analogowych 1-3.

funkcja Wybranemu wyjsciu analogowemu moze zostaé przyporzadkowana funkcja. Do

dyspozycji sa;

- nieaktywny (na wyjscie nie jest podawany zaden sygnat)

- przeptyw (podawany sygnat analogowy jest proporcjonalny do obliczonej
wielkosci przeptywu)

- poziom (podawany sygnat analogowy jest proporcjonalny do pomierzonego
poziomu wypetnienia)

- predkos¢ (podawany sygnat analogowy jest proporcjonalny do sredniej
predkosci przeptywu)

- temperatura (podawany sygnat analogowy jest proporcjonalny do
zmierzonej temperatury medium)

- po dokonaniu wyboru nalezy zaprogramowac¢ dla przeptyw, poziomu,
predkosci lub temperatury >zakres wyjscia<, >wartos¢ przy 0/4< i przy 20
mA, oraz modus bteddw (patrz llustracja8-34).

- prad staly (na wyjscie podawany jest staty prad, niezaleznie od wartosci
pomiarowych)

- po wyborze tej funkcji nalezy podaé¢ zadang wartos¢ prad statego na wyjsciu
(max 20, 475 mA) (patrz llustracja8-35).

RUH |SEEd I-0 CHL EKTEH RUM |86 -0 CAL EHTEH

LUI=SC1e Jnalodal)
zakres waiscia

WUisCl1e ahaladoll

zakres wdiscla wartosc przg 4 mA
wartosc przga 4 mA 268 mH
wartosc przd 268 mA

przepluw nieaktywny

llustracja8-34 Wybér funkcji wyjscia - przeptyw

FUH I§EE I<0 CAL EXTRA
[wyiscie analogowe 1~ %

== pqdaj wartosc =
min. max.

B, BEE 26,475

. @88 mA

llustracja8-35 Programowanie podawania na wyjscie statej wartosci pradu

zakres wyjscia Po wyborze funkcji wyjscia (przeptyw, poziom, predkos¢, temperatura) w
zaleznosci od potrzeb moze by¢ wybrany zakres 0-20 mA lub 4-20 mA.

warto$é przy 0 mA Podac¢ zgdang wartos¢ pomiarowg przy 0 mA.
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wartosé przy 4 mA

wartos$¢ przy 20 mA

modus bledéw

maska zaktocen

wartos$é gdy btad

Podac¢ zgdang wartos¢ pomiarowag przy 4 mA.

Przyktad: w danym miejscu pomiarowym wystepuje czasowo przeptyw
wsteczny, ktéry ma réwniez by¢ mierzony. W nadrzednym systemie sterujgcym
lub protokotujgcym jest wolne tylko jedno wejscie analogowe. W takim
przypadku sygnat wyjscia analogowego moze by¢ zaprogramowany ,zmiennie”.
Przy nastepujacych danych przy przeptywie = 0 sygnat analogowy na wyjsciu
bedzie miat warto$¢ 12 mA”

4 mA=-1001/s

20 mA =100 I/s

Przy przeptywie wstecznym wartos¢ sygnatu analogowego spada, a przy
przeptywie zgodnym, wzrasta.

Poda¢ zadang warto$¢ pomiarowg przy 20 mA.

Przez aktywacje tego parametru przy powstaniu zakitécenia na wyjscie
analogowe podana zostanie zdefiniowana, stata warto$¢. Po jego aktywac;ji
nalezy odpowiednio zaprogramowac punkty w podmenu >maska zakitocen< i
>wartos¢ gdy btad< (patrz llustracja8-36)

Ten punkt jest widoczny tylko przy aktywnym modusie btedéw. Wybranemu
zaktéceniu mozna tu przyporzadkowa¢ odpowiedni sygnat na wyjsciu. Do
wyboru sa:

Czujnik Doppler, poziom, predkos¢, temperatura, zewn. Nastawa.

Zadana funkcje nalezy wybraé za pomoca klawiszy strzatek >w gére< lub > w
dot< i potwierdzi¢ klawiszem >Enter<. Po potwierdzeniu przy funkcji pojawi sie
haczyk. Po ponownym potwierdzeniu klawiszem >Enter< haczyk zniknie. Punkt
ten mozna opusci¢ naciskajac klawisz >ESC< (patrz llustracja8-37)

Wszystkie zakidcenia sg zapisywane w pamieci jako meldunki bteddw.

EUH szl -0 CHL EHTRH

ﬁartngc prza 28 mA

modus bledow
maska zaklacen _

W—=C Stala a.a

llustracja8-36 Rozszerzone podmenu wyjscia analogowego

FUH 558 I-0 CAL EKTEH
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llustracja8-37 Maska bltedow

Punkt ten jest widoczny tylko przy aktywowanym modusie btedéw. Nalezy tu

zdefiniowad, jaki stan ma przyja¢ wyjscie analogowe po wystapieniu wybranego

w masce btedéw zakidcenia (patrz llustracja8-38).

Do dyspozycji sg nastepujace mozliwosci:

- zachowaj starg wartos¢ (podtrzymywana jest ostatnia warto$¢ przed
wystgpieniem zaktdcenia)

- wartosc¢ stata 0,0 mA

- wartos¢ stata 3,6 mA

- wartosc¢ stata 4,0 mA

- wartos¢ stata 20,457 mA
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llustracja8-38 Programowanie podawania wartosci przy btedzie

8.4.6 Menu ustawienia parametrow , przekaznik"

wartos$€ graniczna
przeptywu

wartosé graniczna
poziomu

warto$é graniczna
predkosci

wartos$€ graniczna
temperatury

suma impulséw
pozytywnych

RUH |§Ed I-0

brak funkcii

CAL EXTRA
+

llustracja8-39 Menu wyboru przekaznikow

W ramach tego menu mozna wybiera¢ za pomoca klawiszy strzatek >w prawo<
lub >w lewo< przekazniki od 1 do 5 do programowania.

Przy aktywacji regulacji przekazniki 4 (zamykanie zasuwy) i 5 (otwieranie
zasuwy) sg zarezerwowane dla funkcji zwigzanych z regulacjg. Zmiana tego
przyporzgdkowania nie jest mozliwal

Mozliwe funkcje przekaznika wyswietlane sg po wyborze parametru >funkcja

przekaznika<.

FUH |53 I-0 CAL EHTRI-:IF
pr=ekaznik 1]

W—=C gran. poZlomud
w—=C gran. predkosc
W—=C gran. temnp.

brak funkcii

FUH |53 I-0 CAL EHTRH
pr=ekaznik 1]

W==C grar. przepluw
ZUma 1mpP. PDZH‘LHNI’I

brak funkcii

llustracja8-40 Podmenu przekazniki

Przekaznik zataczy sie (zamknie sie) przy przekroczeniu w goére zadanej
wartosci przeptywu i wytaczy sie po przekroczeniu w dot drugiej z zadanych

wartosci.

Przekaznik zataczy sie (zamknie sie) przy przekroczeniu w gore zadanej
warto$ci wypetnienia i wylaczy sie po przekroczeniu w doét drugiej z zadanych

wartosci.

Przekaznik zataczy sie (zamknie sie) przy przekroczeniu w goére zadanej
wartosci predkosci przeptywu i wytaczy sie po przekroczeniu w dét drugiej z

zadanych warto$ci.

Przekaznik zataczy sie (zamknie sie) przy przekroczeniu w gore zadanej
wartosci temperatury medium i wytaczy sie po przekroczeniu w dét drugiej z

zadanych wartosci.

Przy przeptywie w kierunku pozytywnym przekaznik wysyta impulsy

proporcjonalne do wielkosci przeptywu. Warto$¢ i dtugos¢ impulsow jest

dowolnie programowalna.
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Przy przeptywie w kierunku wstecznym przekaznik wysyta impulsy
proporcjonalne do wielkosci przeptywu. Warto$¢ i dtugos¢ impulsow jest
dowolnie programowalna.

Po aktywaciji tego punktu przy wystapieniu zaktdcenia moze zatgczy¢ sie
wyjscie przekaznikowe. Po aktywacji nalezy zaprogramowacé punkt menu
.,maska zaktocen”

W tym punkcie menu wybranemu wyjsciu przekaznikowemu mozna
przyporzadkowaé¢ odpowiednie zaktécenie. Do wyboru sa:

Czujnik Doppler, poziom, predkos¢, temperatura, zewnetrzna nastawa, zasuwa.
Obecnie punkt >predkosé< nie jest jeszcze dostepny do wyboru.

Zadana funkcje nalezy wybraé za pomoca klawiszy strzatek >w gére< lub > w
dot< i potwierdzi¢ klawiszem >Enter<. Po potwierdzeniu przy funkcji pojawi sie
haczyk. Po ponownym potwierdzeniu klawiszem >Enter< haczyk zniknie. Punkt
ten mozna opuscic¢ naciskajac klawisz >ESC< (patrz llustracja8-41)

Wszystkie zakidcenia sg zapisywane w pamieci jako meldunki bteddw.

EUH lﬂilﬂ I»"EI CAL EKTEFI FEUH [&EE I-0 CAL EHTEIi

= C-EL-IJFIIE Doppler —|poz 1o
EOZ10Mm —|predkosc
—[predkosc —[tenperatura
Lemperatura —[Zeuwh. hastaua
—[zewn. nastawa | [zasuwa

llustracja8-41 Maska zaktécen

Po ustaleniu funkcji przekaznika (warto$¢ graniczna przeptywu, poziomu,
predkosci lub temperatury) otworzy sie kolejne okno programowania
parametrow definiujgcych funkcje przekaznika jak: modus przetgczania, poziom
zataczenia i wylgczenia, opdznienie zataczenia i wylgczenia oraz nazwa
przekaznika (patrz Fehler! Verweisquelle konnte nicht gefunden werden.)

RUH |§51d I-0 CAL EHTRFI FEUH |53 I-0 CAL EHTRIi
pr=ekaznik 1] przekaznik 1]

PDEIDM NHIEEEEHIE
leUS PrZelaczanla DPDEHIEHIE EEIEGE
PDZle Zalaczenia

poziom walaczenia

NaZhla

W—=C arar. przep luw E1

llustracja 8-42 Parametry wartosci granicznych

Mozliwosci wyboru: >zamkniety (NCC)< i >otwarty (NOC)<.

Po wyborze modusu >zamkniety (NCC)< przekaznik po osiggnieciu zadanej
wartosci zwiera sie. Po wyborze >otwarty (NOC)<, bezposrednio po
zakonczeniu programowania przekaznik zwiera sie i dopiero po osiggnieciu
zadanej wartosci rozwiera sie.

Definiuje punkt zatgczenia dla wybranej wartosci granicznej. Warto$¢ ta jest
niezbedna przy wszystkich funkcjach przekaznika dotyczgcych warto$ci
granicznych.

Definiuje punkt wytaczenia dla wybranej wartosci granicznej. Wartos¢ ta jest
niezbedna przy wszystkich funkcjach przekaznika dotyczacych wartosci
granicznych.
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Proces zatgczania po osiggnieciu zadanej wartosci granicznej lub przy
meldunkach btedu moze zostaé opdzniona o maksymalnie 9999 sekund.
Dopiero po uptynieciu zadanego czasu opdznienia, gdy wartos¢ graniczna sie
ciagle utrzymuje, przekaznik zatgczy sie.

Jesli w miedzyczasie warto$¢ graniczna zostanie przekroczona, czasu
opoOznienia bedzie odliczany od poczatku.

Proces wylaczania po osiggnieciu zadanej wartosci granicznej lub przy
meldunkach btedu moze zosta¢ opdzniona o maksymalnie 9999 sekund.
Dopiero po uptynieciu zadanego czasu opo6znienia, gdy warto$¢ graniczna sie
ciagle utrzymuje, przekaznik wytaczy sie.

Jesli w miedzyczasie warto$¢ graniczna zostanie przekroczona, czasu
opoOznienia bedzie odliczany od poczatku.

Wyjscie cyfrowe moze by¢ opisane maksymalnie 3 znakami. Zaprogramowana
nazwa widoczna jest na gtéwnym ekranie. Programowanie nazwy przebiega jak
w przypadku podawania nazwy miejsca pomiarowego, patrz rozdziat 8.4.1.

Gdy wybrana zostanie funkcja impulséw, pojawig sie nastepujace podpunkty
menu:

FUH [§&EE -0 CAL EHTE&I FUH s I-0 CAL EHTRﬂ

min max.
. 1 1@
CZas impulsy @
imuls ilosciowy
Suma imp. pozgtaun. Sx@. 1=

llustracja8-43 Parametry impulséw

Czas wysytaniu impulsu mozna zaprogramowac¢ miedzy 0,1 s i 1,0 s. Stosunek
impulsu do przerwy wynosi 1:1. Nastawa fabryczna wynosi 0,5 s.

Przedtuzenie czasu impulsu zalecane jest np. przy powolnych wejsciach PLC
lub posiadajgcych pewna inercje licznikach.

Definiuje wartos¢ impulsu. Mierzona wielkos¢ przeptywu jest wewnetrznie tak
dlugo sumowana, az osiggnieta zostanie zadana warto$¢ impulsu (np. 1 m?3).
Nastepnie sygnat wysytany jest w zaprogramowanym wczesniej czasie impulsu
i zsumowana wewnetrzna warto$¢ wielkosci przeptywu jest zerowana. Proces
przebiega ponownie od poczatku.

8.4.7 Menu ustawienia parametréw ,regulator “

FUN &EEd I-0 CAL EXTRA

regull ITor

EEEHN. MENH.HESEENE

aktuw. zewn.nastaw:

nie aktgung

llustracja8-44 Podstawowe nastawienia regulatora przeptywu

Menu regulacji umozliwia optymalne dopasowanie przetwornika do niemal
wszystkich aplikacji w obiektach gospodarki sciekowej. Umozliwia ono kontrole
zasuwy, jak i momentu obrotowego, oraz regulacje szybkiego zamykania i
automatyczne sptukiwanie. Do funkcjonowania regulatora niezbedna jest
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aktywacja wejs¢ cyfrowych >styk otwarty<, >styk zamkniety< i >wytgcznik
momentowy<.

Wiecej informacji o konstrukgiji i funkcjonowaniu regulacji patrz rozdziat 6.6
Modut regulatora.

Do prawidfowego zaprogramowania regulatora niezbedne sg wiadomosci z
zakresu technik regulaciji!

Funkcja regulatora nie jest aktywowana.
Nastawa zadawana jest w OCM F

Nastawa zadawana jest przez trwale zdefiniowane wejscie analogowe 2 z
zewnatrz, na przyktad przez system sterowania SPS.

Nastawa ,wewnetrzna“ musi by¢ w takich przypadkach rowniez podawana, by w
przypadku awarii/zniesienia nastawy zewnetrznej (4-20 mA), przetwornik
przechodzit automatycznie na nastawe wewnetrzna.

FUM MR I-0 CAL EXTRA
regulator|

funkcia regulowani:
zakres zZewn.hnastaw
Zewhn.hast. przu_g4my
Zeuwn. hast. przdZBEmi

aktuw. zZewn.hnastawa

llustracja8-45 Ustawienia nastawy zewnetrznej

Wybdr zakresu zewnetrznej nastawy miedzy 4-20 i 0-20 mA.

Linearyzacja wejscia nastawy: poczatek zakresu nastawy przy 0/4 mA, koniec
zakresu nastawy przy 20 mA.

Podaé warto$¢ przeptywu dla 0/4 mA.

Podac¢ wartos¢ przeptywu dla 20 mA.

FUH |a&Ed I-0 CAL ERTEA
reaul ator
wewn. hastawa

FUH &l I-0 CAL EXTRA
egul St.or]

Mmax. 1MPa
wspolcz. B

ster.
Fi

Ddchulkﬁlregul.

llustracja8-46 Ustawieniaregulatora

Podac¢ wartos¢ przeptywu w m?/s jako wewnetrzng nastawe urzadzenia.

Ten parametr definiuje dopuszczalng odchytke systemu regulaciji od zadanej
nastawy bez przeprowadzania procesu regulacji. Zmniejsza on skionnos$é
systemu do oscylacji. Jesli nie zostanie dopuszczona zadna odchytka, system
bedzie stale probowat doprowadzi¢ aktualng warto$¢ do wartosci zadanej. To
prowadzi do ciggtego sterowania zasuwg, a w efekcie do jej mechanicznego
uszkodzenia lub przyspieszonego zuzycia.
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Interwat pracy regulatora
Krétkie czasy cyklu przyspieszajg dziatanie regulatora, powoduja jednak przy
dtuzszym czasie biegu medium miedzy zasuwg i miejscem pomiaru do drgan i
oscylacji obwodu regulujgcego.
Dtuzszy czas cyklu zmniejsza sktonnos$c¢ regulatora do oscylacji, ale
jednoczesnie zwieksza bezwtadnos¢ systemu.
orientacyjnie:

Srednia predkosc¢ przeptywu

czas cyklu = odlegtos¢ miedzy zasuwg i miejscem 1.3

pomiaru
Ten parametr jest co do funkcji podobny do czesci | regulatora PID. Definiuje on
minimalng dtugos¢ czasu biegu zasuwy tak, by obliczony minimalny impuls
sterujacy spowodowat jakgkolwiek mechaniczng reakcje zasuwy. To oznacza,
ze minimalny czas impulsu sterujgcego powinien by¢ dtuzszy niz czas rozruchu
motoru + cykl pracy/luz przektadni + cykl pracy/luz zasuwy.

Ten parametr stuzy kontroli stanu trzpienia i serca zasuwy, stanu przekfadni,
przerwania zasilania i innych zrédet btedéw, ktére powoduja, iz zasuwa nie
porusza sie mimo wystania sygnatu sterujgcego.

Jesli zasuwa po przekroczeniu czasu biegu nie osiggnie ogranicznika
koncowego >zamkniety<, wysyfany jest komunikat bfedu.

orientacyjnie: czas biegu zasuwy do nastawienia (max. imp. ster.)= czas ciggtej
pracy zasuwy miedzy catkowitym otwarciem a catkowitym zamknieciem ¢ 1.2
wee...2.0. (Im diuzszy czas biegu zasuwy, tym mniejszy wspoétczynnik)

Czas biegu zasuwy (max.imp.ster.) ma podobne znaczenie do wspéfczynnika
P i musi byé zaprogramowany!

Jedli parametr ten nie zostanie zaprogramowany, to w przypadku np.

uszkodzenia trzpienia zasuwy hie zostanie wysfany komunikat bfedu.
Wspdtczynnik proporcjonalnosci podaje, jaki wptyw na czas biegu zasuwy ma
odchytka A w od nastawy w. Im wiekszy jest ten wspétczynnik, tym dtuzszy jest
czas biegu zasuwy przy tej samej odchytce regulacji.

Czton rézniczkujacy jest zwany rowniez czasem poczatkowym regulacji. Im
wiekszy wspétczynnik D, tym bardziej stromy jest odcinek regulac;ji.

Czton catkujacy jest zwany rowniez czasem koncowym regulacji. Im wiekszy
wspoétczynnik |, tym wieksza jest bezwtadnos$¢ odcinka regulaciji.

Szybkie zamykanie:

Funkcja szybkiego zamykania znajduje zastosowanie szczegdlnie przy duzych
Srednicach, dtugich czasach biegu zasuw, czy dtugich odcinkach pomiarowych.
Przy gwattownych, nawalnych opadach funkcja ta stuzy do szybkiego
czesciowego zamykania zasuwy, niezaleznie od obliczonego czasu biegu
zasuwy. Odbywa sie to przy ciagtym trybie pracy, bez przerywania czasu biegu.
Do aktywowania tego procesu niezbedne jest zadanie wartosci parametrow ,h,
Q, i t szybkiego zamykania”
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»h szybkiego zamykania“ dziata jako parametr LUB w stosunku do ,Q szybkiego
zamykania”.

Za pomoca tego parametru definiowana jest maksymalna zadana wysokos$¢
wypetnienia medium. Po osiggnieciu tej warto$ci witgczany jest ,t szybkiego
zamykania”.

W zaleznosci od aplikacji nalezy zdefiniowac ten parametr o 10 — 50 % wyzej
niz poziom, ktéry rozpoczyna regulacje systemu w czasie pogody
bezdeszczowej. Przed podaniem tej wartosci nalezy oceni¢ wptyw falowania w
miejscu pomiarowym, oraz odchyike regulacji w urzadzeniu.

»Q szybkiego zamykania“ dziata jako parametr LUB w stosunku do ,h szybkiego
zamykania“.

Za pomocg tego parametru definiowana jest maksymalny zadany przeptyw. Po
osiggnieciu tej wartosci wigczany jest ,t szybkiego zamykania®.

W zalezno$ci od aplikacji nalezy zdefiniowac ten parametr o 10 — 50 % wyzej
niz przeptyw, ktéry rozpoczyna regulacje systemu w czasie pogody
bezdeszczowej. Przed podaniem tej wartosci nalezy oceni¢ odchyike regulaciji w
urzadzeniu.

»1 szybkiego zamykania“ to czas, ktory potrzebny jest na zmiane od petnego
otwarcia zasuwy (ogranicznik koncowy: styk OTWARTY) do pozycji, w ktérej
zasuwa znajduje sie zwykle w trybie regulacji. ,h lub Q szybkiego zamykania”
okreslajg warunki zadziatania parametru ,t szybkiego zamykania”

Czas ten podawany jest na przypadek zaktécenia, np. przerwanej komunikacji z
czujnikiem lub jego uszkodzenia. W takim przypadku zasuwa jest najpierw
zamykana (ogranicznik koncowy: styk ZAMKNIETY), a nastepnie w ,czasie
otwierania” jest ponownie otwierana.

To czas, w ktdrym zasuwa niezaleznie od aktualnej pomierzonej wartosci
pozostaje otwarta. Maksymalna warto$¢ tego parametru wynosi 240 sekund.
Parametr ten przeznaczony jest do ptukania odcinka regulacyjnego, np. gdy
jakis przedmiot blokuje przekrdj zasuwy (wytgcznik momentowy ‘NCC’ zatgcza
sie).

Jest to opdznienie, ktore wystepuje w pozycji regulacji w przypadku zaktocenia.
Parametr ten mozna nastawi¢ miedzy 0 i 240 sekund.

8.4.8 Menu ustawiania parametrow ,nastawy”

reset systemu

FUN §EEd I-0 CAL EXTRA

ST Iy

mDEUS Sl S0uwy

tlumienie
=tabilhosc

llustracja8-47 Podmenu - nastawy

W tym podmenu mozna nastawic ttumienie rejestracji i wydawania wartosci
pomiarowych, przywroci¢ podstawowe nastawy fabryczne urzadzenia, jak
réwniez dokonaé specjalnych nastawien w modusie serwisowym.

W tym punkcie mozna przeprowadzi¢ generalny reset przetwornika. Po podaniu
kodu PIN >2718< OCM F przeprowadza generalny reset. Nastepni urzadzenie
przechodzi do modusu inicjalizacji (ponownego startu) i wyswietlane jest
zapytanie o zadany jezyk obstugi.
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W trakcie resetu system powrdci do podstawowych nastawien. Zafadowane
zostang nastawienia fabryczne i wszystkie wpisane przez uzytkownika
nastawy zostang wykasowane (generalny reset systemu).

OCMF

pamie¢ skasowana!
kalibr. skasowanal!
parametry skasowa-
ne!

llustracja8-48 Ponowny start urzadzenia OCM F

modus serwisowy

tlumienie

stabilnosé

8.5

Menu wejs¢ i

E-ngf lSli

Francais
Folski

llustracja8-49 Wybor jezyka

OCM F nadpisuje teraz pamie¢ Flash i taduje ponownie program. Nastepnie na
wyswietlaczu pojawia sie nazwa urzadzenia (patrz llustracja8-48). Potem nalezy
wybra¢ zadany jezyk obstugi (patrz llustracja8-49). Urzgdzenie jest teraz w
stanie jak bezposrednio po dostawie.

Po podaniu kodu serwisowego dostepne bedg dodatkowe mozliwosci
programowania. Poniewaz zastosowanie tych nastawien wymaga obszernej
wiedzy fachowej i nie sg one wymagane przy standardowych aplikacjach, ich
programowanie zarezerwowano dla personelu serwisowego NIVUS.

Ten punkt menu umozliwia zmiane ttumienia wyswietlacza i wej$cia
analogowego miedzy 20 i 200 sekund. Wartos¢ ta oznacza, ze skok obliczonej
ilosci z 0 na 100 % wymaga podanego w tym punkcie czasu, by zosta¢
pokazanym na wyswietlaczu lub zosta¢ podane na wyjscie.

Czas, w ktéorym OCM F pracuje bez akceptowalnej wartosci pomiarowej
poziomu. Gdy czas ten zostanie przekroczony i nie zostanie pomierzona
poprawna warto$¢ wypetienia, OCM F przechodzi w czasie
zaprogramowanego ttumienia na warto$¢ pomiarowag >0<.

Standardowo wartos$¢ tego parametru wynosi 60 sekund.

wyj$é sygnatowych (I/O)

To menu zawiera wiele podmenu do kontroli i oceny czujnikow, oraz wejsc i
wyj$¢ sygnatowych w przetworniku. Umozliwia ono wyswietlenie réznych
wielkosci (wartos¢ pradu wejsé, wyjsé przekaznikéw, profil echa, itp.), ale nie
zezwala na ingerencje w sygnaly (offset, kalibracja, symulacja, itp.).

Punkt ten stuzy przede wszystkim do oceny programowania, szukania
ewentualnych bteddw i ich diagnostyki.
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llustracja8-50 Menu I/O

8.5.1 Menu I/O, wejs$cia cyfrowe”

W ramach tego menu mozna skontrolowa¢ wartosci na zaciskach wejs¢
cyfrowych przetwornika. Mozliwy jest wybor miedzy ,zataczony” i ,wytaczony”.

EUM FPAR BN CAL EXTEA

wWelscla cgtrowe

llustracja8-51 Widok wartosci wejsé cyfrowych

8.5.2 Menu I/O ,wyjscia analogowe”

W tym menu pokazywane sg wartosci, ktére w zostaty obliczone w przetworniku
i sg podawane na wyjscie analogowe jako sygnat mA.

HEUM FHE JE8 CHL EXITEH

WUI1SC1a Shaladole

1: B.888 wmA
= 2.888 mA
a: 1.888 mA

llustracja8-52 Widok wartosci wyj$é analogowych

Wartosci aktualnie pfyngcych prgdéw na zaciskach wyjs¢ nie sq wyswietlane.
Widoczny jest tylko sygnaf, ktéry podawany jest na przetwornik wyjscia
analogowego.

W tym menu nie mozna rozpoznac, ani wyswietli¢ bfedéw podfgczenia
zewnetrznych urzgdzen.

8.5.3 Menu I/O ,,wyjscia przekaznikowe”

W tym podmenu mozna skontrolowaé wartosci na zaciskach wyjs¢
przekaznikowych przetwornika. Mozliwy jest wybdér miedzy ,wiaczony” i
~Wylaczony”.

UM FAR BN CAL EXTREA

WJ1=C1a prZekaZinlk

E1 WY'LA
Rz WYLA

WY'LH
R WYLA
[5e] WYLA

llustracja8-53 Widok wartosci cyfrowych

Rzeczywisty stan wyjs$¢ przekaznikowych nie jest wskazywany. Widoczny jest
tylko sygnat, ktory otrzymuje przekaznik na wyjscie. W tym menu nie mozna
rozpoznac, ani wyswietli¢ bfeddéw podfgczenia zewnetrznych urzgdzen.
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8.5.4 Menu I/O ,dane pomiarowe”

W tym punkcie menu na jednym ekranie wyswietlane sg wszystkie aktualnie
mierzone i obliczone wielkosci.

FUH_FAF_MEE CAL _EXTRA
o3rne | e

Somesim
=

h = mierzony poziom

v = mierzona predkosé

A = obliczone pole powierzchni przeptywu
Q = obliczony przeptyw

T = mierzona temperatura

llustracja8-54 Widok danych pomiarowych

8.5.5 Menu I/O ,v-info”

W tym punkcie menu wyswietlane sg rézne informacje na temat czujnika. Punkt
ten stuzy gtéwnie do celéw serwisowych.

FEUN PAF D] CAL EXTRA

B, 4@8m s
38-:!1?] Brm —
[T=15.7"C] 1468m/s-a

A L[autol 45, 8dE -_|

DR UL, 25 =6 le-ar
[o=_55%1

i

JITy

1 wersja oprogramowania czujnika

2 data powstania oprogramowania czujnika

3 jakos$¢ pomiaru predkosci

4 obliczona predkos¢ srednia

5 mierzona wysokos¢

6 mierzona temperatura medium

7 predko$¢ rozchodzenia sie dzwieku na podst. zmierzonej temperatury
8 modut wzmocnienia czujnika

9 wartos¢ wzmocnienia czujnika

llustracja8-55 Status czujnika i opracowanie predkosci
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8.5.6 Menu I/O ,v-histogram”

Histogram frekwencji pokazuje rozktad powracajacych czestotliwosci
Dopplerowskich. Kazdy stupek (peak) przestawia jedng grupe czestotliwosci.
Punkt ten jest szczegdlnie wazny przy wyborze i ocenie miejsca pomiarowego
jak réwniez miejsca montazu czujnika.

%y G= B8 GW=_ 8Hz
B, B88mn. =

Q = jakosc¢
1 = grupa frekwenciji (peak)
2 = wartosci niewazne

llustracja8-56 Rozktad grup frekwencji

Jakos¢ pomiaru (0-100 %) pokazuje stosunek opracowanych czestotliwoSci
Dopplerowskich do catego spektrum mierzonych predkosci. Im wyzsza jest
wartos¢ parametru jako$ci, tym bardziej mozna polega¢ na doktadnosci
wyswietlonej wartosci pomiarowej predkosci przeptywu. Dla jakosci sygnatu (Q)
nie ma zadnej wartosci granicznej, poniewaz oprocz niej nalezy wzig¢ pod
uwage forme rozktadu czestotliwosci. Rozkiad czestotliwosci jest dla oceny
miejsca pomiarowego wazniejszy niz jakosé sygnatu ,Q”.

Mozliwe sg przypadki, Ze mimo relatywnie dobrej jakosci sygnatu, predkos$¢
przepfywu nie bedzie obliczona dokfadnie ze wzgledu na zfu rozkfad grup
czestotliwosci. W takim przypadku nalezy zmieni¢ miejsce montaz czujnika
predkosci. Patrz rozdziat 6.3.2.

%y B= ¥8 Gll=_vFEH=z %y G= &4 Gll=_ FEHz
B. 364m- = B, 364m- =

jakos¢ = bardzo dobra jakosc¢ = dobra
rozktad frekwencji = bardzo dobra rozktad frekwencji = dobra
%p G= 68 GW= 7BHz %y 0= @ GW= rBHz

B. 364m- = B, B88mn, =

jakos¢ = zadowalajaca jakosc¢ = brak
rozktad frekwencji = zadowalajagca rozktad frekwencji = brak
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%y G=7E Gl= ?Ein ¥y B= 28 Gl= ?Ein
- 2Edmos - 2Edmos

jakos¢ = bardzo dobra jakos¢ = staba
rozktad frekwencji = staba rozktad frekwencji = bardzo dobra

llustracja8-57 Rozkiad czestotliwosci przy pomiarze predkosci

8.5.7 Menu I/O ,,zewnetrzny poziom*
Ten punkt menu jest widoczny tylko po wyborze zewnetrznego czujnika
wypetnienia. Pokazywana jest warto$¢ aktualnie mierzonego pradu na wejsciu
analogowym 1 i obliczona na jego podstawie warto$¢ wypetnienia.

ELIH PHE .--'|_| CHL EXTFA
Zewn. poziom

wejscie 13.232 mA
warto$¢ B.377 m

llustracja8-58 Wybdr zewnetrznego pomiaru wypetnienia

8.5.8 Menu /O ,status zasuwy”
To menu jest widoczne tylko po aktywacji regulatora w menu PAR:

FUM PAF MR CHL EXTREA

27-5 17z |

Qnaslaw
sarcons qué?’f

D1 DZ D3I LESIRG+—

@????
é@éaég

1 aktualnie mierzona warto$¢ przeptywu

2 nastawa regulatora

3 réznica miedzy Qakt i Qnastaw

4 ilos¢ sekund pozostatych do dezaktywacji regulatora
5ilos¢ sekund pozostatych do konca czasu cyklu

6 status trzech wejs¢ cyfrowych

7 status obydwu przekaznikéw

llustracja8-59 Widok statusu regulatora
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8.5.9 Menu I/O ,reczne sterowanie zasuwy”

To menu jest widoczne tylko po aktywaciji regulatora w menu PAR: Zasuwa
moze by¢ w celach testowych recznie otwierana i zamykana. Do recznego
sterowania zasuwa stuzg klawisze strzatek >w gore< i >w doi<.

-]

Qakt a7, 51/5,_;*"'“
4+ zasuwa otwarta &

¥ zasuwa zamknieta

®\_\ TN NS AT //(2:
reczne ster. zasu
(@] (4

D1 D2 D3I R4+ i3

1 aktualnie mierzony przeptyw

2 ilos¢ sekund pozostatych do dezaktywacji sterowania recznego
3 status trzech wejs¢ cyfrowych

4 status obydwu przekaznikdw

llustracja8-60 Menu sterowania recznego regulatora

Recznie sterowanie regulatorem oznacza bezposredni dostep do zasuwy bez
Zadnego zabezpieczenia!

Sterowanie reczne jest przewidziane wyfgcznie do celéw testowych!

8.6  Menu kalibracji i kalkulacji (CAL)

W tym menu mozna skalibrowaé¢ pomiar wypetnienia (czujnik z wbudowang celg
hydrostatyczna), dopasowaé wyjscia analogowe do potrzeb nadrzednego
systemu., oraz zasymulowac prace przekaznikéw i wyjs¢ analogowych.

FUH PAR I-0 MM EXTEA

PPEEEQSG

ugijscia analogouwe
wajscia przekaznik.
sumulacia

llustracja8-61 Wybdér menu CAL-
8.6.1 Poziom

W tym punkcie mozna dokonac kalibracji/justacji pomiaru poziomu. Wpisywane
mogg by¢ wartosci od -1000 mm do +1000 mm. Kalibracja taka jest wymagana
tylko przy zastosowaniu czujnika KDA Kombi z celg hydrostatyczna.

EUH PAR I-0 [MEW EXTEA || FUM PARE I.-0 MR EXTEA
[proz 1 o | [S=F$ A=
~ podaj wartese -
miria Max .
-1668, a8 1866, 4
cal: B.8 mm Q.8

llustracja8-62 Podmenu poziom
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8.6.2 Predkosé

min. predkosé

max. predkosé

h-kryt.

Cela hydrostatyczna podlega dryftowi punktu O spowodowanemu czynnikami
fizycznymi). Dlatego nalezy w regularnych odstepach czasowych dokonywac
kalibracji punktu zerowego (zalecane co 6 miesiecy).

Kalibracja czujnika hydrostatycznego powinna by¢ przeprowadzana po
zdemontowaniu czujnika lub przy mozliwie najnizszych wypefieniach w kanale.
Przed kalibracjg nalezy zmierzy¢ mozliwie najdokfadniej rzeczywiste
wypefienie za pomocg innej techniki pomiarowej, np. przymiaru (przy kalibracji
po demontazu warto$c¢ ta wynosi 0). Wartos$¢ te nalezy podac jako odniesienie.

Kalibracja punktu O w celi hydrostatycznej przeprowadzana jest czesto bez
demontazu czujnika, a rzeczywisty poziom wyznaczany jest jako wartos$¢
chwilowa za pomocg przymiaru, linijki, itp. przez zanurzenie go w pfyngcym
medium. Tak uzyskana warto$¢ wpisywana jest jako odniesienie.

Przy takim przeprowadzaniu kalibracji w pfyngcym medium wytwarzajgce sie na
przymiarze spietrzenie prowadzi do bfedu pomiarowego, zaleznego dodatkowo
od predkosci przepfywu medium. Dlatego pomiar wypemienia jako
referencja/odniesienie do kalibracji czujnika w pfyngcym medium powinien byé
zawsze wykonywany od gory. (patrz rowniez llustracja 12-1).

FUM PAR IO W58 EXTRA || EUM PAR I-0 [W5® EXTEA
Fi-eckosc Fedkosc

ustalenie w-krgt

max. predikosc
ustalenie w-krut
h—kryt

-4 ms=

llustracja8-63 Podmenu — predkosé

Definiuje zakres minimalnych wartosci predkosci przeptywu, ktéra sg mierzone i
obliczane przez OCM F. Standardowo warto$¢ ta jest nastawiona na — 4 m/s.
Jesli przeptyw w kierunku negatywnym nie powinien by¢é mierzony, warto$¢
minimalnej predkosci powinna by¢ nastawiona na 0.

Definiuje zakres maksymalnych warto$ci predkosci przeptywu, ktéra sg
mierzone i obliczane przez OCM F. Standardowo wartosc ta jest nastawiona na
4 mfs.

Gdy warto$¢ maksymalna bedzie wpisana jako >0<, predko$¢ w kierunku
pozytywnym nie bedzie mierzona, ani podawana na wyjscie!

Gdy warto$¢ minimalna bedzie wpisana jako >0<, predkos¢ przeptywu
wstecznego nie bedzie mierzona, ani podawana na wyjscie!

Punkt ten definiuje minimalne wypetnienie, przy kiérym czujnik jeszcze mierzy i
opracowuje predkos¢ przeptywu. Standardowo warto$¢ ta wynosi 0,075 m.
Warto$¢ ta nie moze byé zmniejszana. Przy wyniesionym montazu czujnika
predkosci wartos¢ te nalezy powiekszyé o dodatkowg wysokos¢ montazu.
Przyktad: przy wysokosci montazu czujnika 0,02 m wartos¢ h-kryt powinna
wynosi¢ 0,095 m.
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ustalenie v-kryt

v-kryt przy h-kryt

Tu definiowane jest, czy OCM F przy pomiarze >h-kryt< predkos$¢ przeptywu
bedzie wyznaczana na podstawie kalkulacji (patrz llustracja8-64). W innym
przypadku dla >v-kryt przy h-kryt< nalezy poda¢ statg wartosé.

FEUM PAR I.-0 [E51M EATEA
predkosc|

Lak EDSC- = IEIa ; a

autokalkulacija

llustracja8-64 Ustalanie v-kryt

Autokalkulacja:

Automatyczna kalkulacja jest stosowana, gdy oprécz stanéw normalnych
pomierzone powinny by¢ rowniez mate przeptywy przy matych wypetnieniach
(np. przeptywy w godzinach nocnych, wody infiltracyjne, itp.). Warunkiem
zastosowania tej funkcji jest, ze dla wartosci wypetnienia zdefiniowanej przez h-
kryt przynajmniej jednokrotnie mierzona byta predkos¢, gdyz w przeciwnym
przypadku OCM F nie ma warto$ci poczatkowej w swojej wewnetrznej tabeli.
Poza tym kanat nie moze byé podtopiony w miejscu pomiaru!

Ten sposéb wyznaczania przeptywu niezbedny jest gdy wypetnienie w kanale
obniza sie poziomu, w ktérym nie moze by¢ juz mierzona predkosc¢ (zachodzi,
gdy przekrycie czujnika przez warstwe medium jest mniejsze niz h-kryt).

W takiej sytuacji nalezy zapewni¢ doktadny pomiar wypetnienia az do wartosci 0
(zastosowac zewnetrzny czujnik wypetnienia, mierzacy przez powietrze, od
gory).

Jesli ze wzgledu na opadajgcy poziom medium predkos¢ nie moze by¢ juz
mierzona, OCM F na podstawie zdefiniowanego minimalnego wypetnienia h kryt
(wypetnienie krytyczne, minimalne, przy ktérym mozliwy jest doktadny pomiar
predkosci) i zarejestrowanej dla niego predkosci przeptywu tworzy do
wewnetrznego uzytku tabele wartosci Q(h). W tej tabeli wartosci automatycznie
uwzgledniany jest zaprogramowany profil kanatu.

Na podstawie tak stworzonej tabeli dla mierzonych wypetnien wyznaczane sg
wartosci predkosci przeptywu mimo, ze te nie moga by¢ juz fizycznie mierzone

Z powodu niemozliwych do przewidzenia odchyfek rzeczywistych wartosci
predkosci od tych obliczonych z wypefienia, tak obliczony przepfyw moze by¢
obarczony wiekszym bfedem niz warto$¢ wyznaczona na podstawie pomiaru
predkosci i wypefnienia.

Wartos$¢ stata:

Jesli zostata wybrana wartos¢ stata, w punkcie v-kryt przy h-kryt“ nalezy podac
wartos¢. Funkcja ta jest stosowana zazwyczaj przy ztych warunkach
hydraulicznych w danym miejscu pomiarowym (fale, zawirowania).

Tu definiowana jest wartos¢ poczatkowa predkosci wewnetrznej tabeli wartosci
Q/h. Wprowadzenie wartosci jest automatycznie (autokalkulacja) lub recznie
(wartos¢ stata) — patrz ,ustalenie v-kryt”.
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wspoétczynnik Tu mozna zmieni¢ wspoétczynnik kalibracji, przez ktéry przemnazana jest
kalibracji mierzona predkos¢ przeptywu. Standardowo wartos¢ tego wspotczynnika
wynosi 1.

8.6.3 Wyjscia analogowe

kalibracja 3 wyjscia analogowe mogg by¢ dopasowywane do nadrzednych systeméw.
Mozliwa jest kalibracja w zakresie — 4 mA do 4 mA (patrz llustracja8-65).
Wartosci te sg dodawane lub odejmowane do wyjscia analogowego. Gdy
wyjscie analogowe zaprogramowane jest na ,prad staty”, kalibracja wyjscia nie
jest mozliwa.

RUH FAR 10 EXTRA
wliscia analogow +*
- podaj wartosc -
min. max.
—4. @@ 4. BEE

1.888 mA

llustracja8-65 Kalibracja wyj$é analogowych

Najwazniejsze wskazéwki do zastosowania symulacji:

Symulacja wyj$¢ OCM F ma dostep do nadrzednych systemdw sterowania bez
jakichkolwiek zabezpieczen!

Przeprowadzanie symulacji jest dozwolone wyfgcznie przez personel fachowy
NIVUS lub przez przeszkolone przez NIVUS firmy, we wspofpracy z
odpowiednim specjalistg ze strony uzytkownika obiektu.

Ze wzgledu na duze niebezpieczenstwo i ewentualne powstanie szk6d w
przypadku niewfasciwego przeprowadzenia symulacji NIVUS nie ponosi
zadnej odpowiedzialnosci ani za szkody materialne, ani osobowe, ktdre
mog#lyby powstaé w wyniku niewfasciwego przeprowadzenia symulacji!

Symulacja analogowych wejs$¢ i wyjs¢ moze byc¢ przeprowadzana tylko przez
fachowcéw z zakresu elektrotechniki, ktérzy dobrze znajq strukture i
funkcjonowanie cafego systemu regulacyjnego. Przeprowadzenie samej
symulacji musi by szczeg6fowo przygotowane. Ze wzgleddéw bezpieczenstwa
konieczny jest udziaf drugiej osoby!

Nadrzedny system nalezy przefgczy na sterowanie reczne. Napedy itp. jesli to
moZzliwe, nalezy odfgczy¢ od zasilania lub przynajmniej ograniczy¢ ich dziafanie
tak, by w Zadnych warunkach nie przyczynify sie do uszkodzenia obiekty, ani
0s0b.

Symulacja Dla 3 wyj$¢ analogowych mozna symulowa¢ dowolnie nastawialng wartosé
pradu wyjécia. Zgdane wyjécie analogowe moze byé wybrane za pomocg
klawiszy strzatem >w prawo< lub >w lewo<.

Warto$¢ symulowanego pradu wyjscia mozna nastawi¢ po podaniu kodu PIN
>2718< za pomocag klawiszy strzatek >w gore< i >w doét< w krokach 0,01 mA.
Po nacisnieciu klawisza >Enter< mozna réwniez bezposrednio poda¢ zadang
warto$¢. Maksymalny mozliwy symulowany prad wyj$cia wynosi 20,475 mA
(patrz llustracja8-66).
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-  poane -
wartosc 8,088 nA B.0BE 28475
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llustracja8-66 Symulacja wyj$¢ analogowych

8.6.4 Wyjscia przekaznikowe

Po wybraniu punktu >wyjscia przekaznikowe< nalezy jeszcze raz poda¢ kod
PIN. W ten sposéb urzadzenie jest chronione przed przeprowadzaniem
symulacji przez niepowotane do tego osoby.

Za pomoca klawiszy >w gére< i >w dot< wybierany jest przekaznik do symulaciji.
Za pomoca klawisza >Enter< wybrany wczesniej przekaznik jest wigczany i
wytgczany. Po opuszczeniu menu wigczone wcezesniej przekazniki otwieraja sie

ZNowu.
RN FAR 1.0 MER EXTREA
Rl [ZAL |
(=t WYL
[cict] WYL
Rd: WYL
[a=1] WYL

llustracja8-67 Symulacja przekaznikéw

8.6.5 Symulacja

Symulacja pomiaru. Po podaniu kodu PIN >2718< mozna za pomocg strzatek
>w gore< i >w doét< wybra¢ wypetnienie, predkosc¢ i temperature medium. Za
pomoca klawiszy >w lewo< i >w prawo< mozna nastawi¢ zagdang wartos¢ do
symulacji w krokach 1 cm (poziom), 0,1°C (temperatura).

Nacis$niecie klawisza >Enter< umozliwia bezposrednie wpisanie zadanej
wartosci.

W najnizszym wierszu wyswietlacza podawany jest obliczony na podstawie
symulowanych wartosci przeptyw. Jednoczesnie zwierajg sie ewentualnie
zaprogramowane przekazniki, a wczesniej zaprogramowane wyjscia mA podajg
odpowiednig warto$¢ pradu. Przy ,h” mozna za pomoca klawisza >w goére”, a
przy ,t” klawiszem >w dét< mozna zmienic¢ status przekaznikéw i sygnatow wyjsé
widocznych w dolnej czesci wyswietlacza.

ELH PAE I-0 EATER
gy R

ELUH PAR I.-0 58 EXTEA
symulacja

=

[omulace N [ )

[l (R  1.008 m | 1 ke (R G.858 m
L 1.208 me=-] [H 2.852 mr=s
T: 26.88 *C —-—'_—@ T: 26.58 *C

: 3r. 78 1«/5-——___@ Gz Z2r.55 lss

| _28.88] 3.88]18.808] mA

[FH
-R1 RZ R3 R4 |
& &

1 symulowane wypetnienie

2 symulowana predkos¢ przeptywu

3 symulowana temperatura medium

4 obliczony symulowany przeptyw

5 zaprogramowany przekaznik, aktywowany przez symulacje
6 sygnat wyjscia analogowego

llustracja8-68 Modus symulacji
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9 Drzewko parametréw

Modut operacyjny (RUN)
RUN fabryczne

suma dobowa

info
cykl
skasuj licznik dob

meldunki bledow
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Menu parametrow (PAR) Czesé 1

PAR

—— miejsce pomiarowe

— profil

nazwa
—— rura
promien
— jajowy 3r
promien
—— prostokatny
wysokosc kanalu
szerokosc kanalu
— U-profil
wysokosc kanalu
profil
—— trapezowy
wysokosc kanalu
dolna szer. trapezu
gorna szer. trapezu
wysokosc trapezu
— definiowany h/A
wymiary kanalu
L definiowany h/b
wymiary kanalu

poziom osadow
Qmin

vmin

fabryczne

NIVUS

0,225

0,225

0,225

= N =
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Menu parametrow (PAR) Czesé¢ 2

fabryczne
——wypelnienie
typ czujnika
hydrostat X
wysokosc montazowa 0,005
staly poziom
F— wartosc 0,1
zewn. czujnik
zakres pomiarowy 4-20 mA
wartosc przy 0/4 mA 0
wartosc przy 20 mA 4
offset 0
tlumienie 3
zewn. czujnik (Ex)
——— wartosc przy 4 mA 0
— wartosc przy 20 mA 4
— offset 0
tlumienie 0
— predkosc
typ czujnika klinowy
—— wysokosc montazowa 0,015
kierunek pozytywny
—— wejscie cyfrowe
funkcja
we.cyfrowe 4 blokuj pomiar v
nie
logika inwertowany
nazwa D4
we.cyfr.1 wyl.momentowy 'NCC"
we.cyfr.2 styk 'ZAMKNIETY'
we.cyfr.3 styk 'OTWARTY"
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Menu parametrow (PAR) Czes$é 3

—— wyjscie analogowe

funkcja wy.analog.

nieaktywny
przeplyw
poziom
predkosc
temperatura

— prad staly

zakres wyjscia

0-20 mA
4-20 mA

wartosc przy 0/4 mA
wartosc przy 20 mA

modus bledow

nieaktywny
aktywny

maska zaklocen

wartosc gdy blad

zachowaj stara wart
w-sc stala 0 mA

w-sc stala 3,6 mA
w-sc stala 4,0 mA
w-sc stala 20,475 mA

fabryczne

A1

1 m/s
0,8 m/s
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Menu parametrow (PAR) Czesé 4

fabryczne
—— przekaznik

funkcja przekazn. 1

— brak funkciji X
— W-SC gran.przeptywu

— W-SC gran.poziomu

— w-sc gran.predkosci

— w-sc gran.temperatury

— suma imp.pozytywn.

— suma imp.negatywn.

— meldunek bledu

maska zaklocen
nazwa R1

ponizsze parametry tylko przy aktywowanej funkcji przekaznika
—modus przelaczania

zamkniety (NCC) X
otwarty (NOC)

— poziom zalaczenia
— poziom wylaczenia

—opoznienie zalacz. 0

— opoznienie wylacz. 0

— nazwa R1
tylko przy funkciji przekaznika "impulsy"

— czas impulsu 5

— impuls ilosciowy 1
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Menu parametrow (PAR) Czes$é 5

—regulator

funkcja regulowania

zewn.nast. przy 4 mA

Max.Wert Durchfl.
wewn. nastawa
odchylka regul.
czas cyklu

min. imp. ster.
max. imp. ster.
wspolcz. P
wspolcz. D
wspolcz. |

h szybk.zamykania
—— Q szybk.zamykania
t szybk.zamykania
czas otwierania
czas splukiwania

opoznienie czasowe

—— nastawy

reset systemu

modus serwisowy

tlumienie

stabilnosc

nieaktywny
aktyw. wewn.nastawa
aktyw. zewn.nastawa

zewn.nast. przy 20 mA

kod seriwsowy

fabryczne

0,2
0,1

0,01
10

120
30

o

—_

30
10
20

20

60

strona 98

OCMF - Rev. 00 z 22.07.2008



. . ) Q]
Instrukcja obstugi Em.us

OCM F E—

Menu wejsé i wyjsé sygnatowych (I/0O)

11O fabryczne

wejscia cyfrowe
—— wyjscia analogowe
———wyjscia przekaznik.
dane pomiarowe
winfo

v-histogram

nastawa zewnetrzna
zewn. poziom
status zasuwy
reczne ster.zasuwy

Menu kalibracji (CAL)

CAL fabryczne
poziom
' kalibracja
v-czujnik
bufor statystyki 200
czas pomiaru 2
modus wzmochienia automatyka
max. wzmochienie 55
poziom trigger wysoKi
szerokos$¢ peaku 20%
min. jakosc sygnalu 35%
predkosc
1 min. predkosc -4,0000
max. predkosc 4,0000
ustalenie vkryt
autokalkulacja X
wartosc stala
h-kryt 0,075
v-kryt przy h-kryt
wspolcz. kalibr, 1
————wyjscia analogowe
kalibracja 0
symulacja 0

———wyjscia przekaznik.

symulacja
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Menu wyswietlacza (EXTRA)

| Extra I

info (1-4)

(strona 1
(strona 2
(strona 3
(strona 4

~— — ~— ~—

system jednostek

jednostki

format

jezyk

——— wyswietlacz

metryczne
angielskie
amerykanskie

— przeplyw

predkosc
poziom
suma

predkosc
poziom
suma

Deutsch
english
Francais

— Polski

kontrast

czas systemowy

info

nastaw date
nastaw czas
wybierz format
24h
——12h

nastaw glob. licznik

fabryczne

50%
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10 Opis wystepujacych btedow

Btad | Mozliwa przyczyna

Usuwanie problemu

Brak wskazania podtaczenie
przeptywu
(>0< lub >----<)

Sprawdzi¢ podtgczenia kabla czujnika do listwy
zaciskowej. Sprawdzi¢ posiadane puszki
przytaczeniowe i potgczenia przedtuzajgce kabel
czujnika lub element kompensujacy cisnienie.
Sprawdzi¢, czy w wymienionych elementach nie
pojawita sie wilgoc.

czujnik

Sprawdzi¢ zamontowanie czujnika (ustawienie
czujnika w kierunku naptywu medium,
wypoziomowanie czujnika)

Skontrolowaé, czy na czujniku nie osadzity sie
zanieczyszczenia (- oczyscic) i czy obudowa
czujnika i jego kabel nie sg uszkodzone
mechanicznie (>wymienic czujnik)

pomiar wypetnienia

Wazne: brak wartosci wypetnienia - pomiar
predkosci niemozliwy!

Sprawdzi¢ wypoziomowanie czujnika wypetnienia.
Kontrola dziatania czujnika w menu >l/O — v-
histogram<.

Przy zewnetrznym pomiarze wypetnienia: sprawdzic¢
przesytanie sygnatu z zewnetrznego przetwornika
(prowadzenie kabla, potaczenia zaciskowe, stany
zwarcia, opor przejscia).

Przy czujniku ze zintegrowang celg hydrostatyczng
sprawdzi¢ drozno$¢ kanatu wyréwnujgcego
cisnienie w obudowie czujnika.

Poziom wypetnienia < 75 mm?

W takim przypadku OCM F po pierwszym
uruchomieniu znajduje sie w zakresie pomiarowym
krzywej Q/h. W parametrze CAL — predkos¢ — v-kryt
przy h-kryt nalezy jednorazowo podac predkosé
przeptywu wystepujaca przy wypetnieniu 75 mm.

Przy rurociggu catkowicie wypetnionym bez pomiaru
wypetnienia nalezy sprawdzi¢, czy w pomiarze
wypetnienia wybrano parametr ,wartos¢ stata”.

Przetwornik

Wyswietli¢c pamie¢ meldunkéw btedu. W zaleznosci
od rodzaju meldunku podja¢ odpowiednie kroki
(sprawdzi¢ prowadzenie kabla, potaczenia
zaciskowe i wtyczki, sprawdzi¢ zabudowe czujnika).

Wsteczny przeptyw

Sprawdzi¢ montaz czujnika, w razie potrzeby
przekreci¢ czujnik. Jesli brak pomiaru jest tylko
tymczasowy lub brak tylko pomiaru przeptywu
wstecznego

- nastawi¢ w menu CAL — wartos¢ predkosci min i
max: warto$¢ min na —4,0 m/s.

Programowanie

Sprawdzi¢ kompletne programowanie przetwornika.
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Komunikat >btad czujnik

Doppler <

podtaczenie

Sprawdzi¢ podtgczenia kabla czujnika do listwy
zaciskowej. Zamienione zaciski? Zaciski trzymajag?
(dokrecic¢ srubki, sprawdzi¢ pociggajac koncowki
kabli). Izolacja pojedynczych zyt tkwi razem z
przewodem w zacisku?

komunikacja

Zakiécona komunikacja z czujnikiem. Sprawdzenie
przez wybor w menu |/O >v-info<. Na wyswietlaczu
w pierwszym wierszu powinien by¢ pokazany
czujnik. Sprawdzi¢ prowadzenie i ciggtos¢ kabla.
Sprawdzi¢, czy czujnik nie jest mechanicznie
uszkodzony.

Niestabilna wartos¢
pomiarowa

Miejsce pomiarowe o
niekorzystnych
warunkach
hydraulicznych

Sprawdzi¢ jako$¢ miejsca pomiarowego za pomocg
graficznego przedstawienia rozktadu frekwencji
czujnika predkosci. Przenie$¢ czujnik na miejsce
lepsze hydraulicznie (wydtuzenie odcinka
uspokajajacego).

Usung¢ zabrudzenia, osady i wszelkie przeszkody
przed czujnikiem.

Uspokoi¢ profil predkosci za pomoca elementow
prowadzacych i uspokajajacych przeptyw
zabudowanych przed pomiarem.

Podwyzszy¢ ttumienie.

Czujnik

Sprawdzi¢ montaz czujnika (w kierunku naptywu,
wypoziomowanie).

Niepoprawna warto$¢
pomiarowa

Miejsce pomiarowe o
niekorzystnych
warunkach
hydraulicznych

Sprawdzi¢ czystos¢ czujnika.
Patrz opis dla "Niestabilna warto$¢ pomiarowa®“.”.

Zewnetrzny pomiar
wypetnienia

Sprawdzi¢ poprawnos¢ podtaczen.

Sprawdzi¢ prowadzenie kabla, podtaczenie na
zaciskach, stany zwarcia i niedopuszczalne opory
przejscia lub brak rozdzielenia galwanicznego.

Sprawdzi¢ zakres pomiaru i rozpietos¢ wartosci
pomiarowych.

Sprawdzi¢ sygnat wejsciowy w menu 1/O.

Czujnik

Sprawdzi¢ poprawnos¢ podtaczen.

Sprawdzi¢ prowadzenie kabla, zaciski, przedtuzenia
kabla, rodzaj uzytego do przediuzenia kabla,
spiecia, uziemienie i ochrone przeciwprzepieciowa.

Sprawdzi¢ sygnat poziomu, profile echa, sygnaty
predkosci przeptywu, wartosci kabla i temperatury w
menu 1/O

Sprawdzi¢, czy czujnik nie podlega dziataniu
wibraciji, nie jest zabrudzony, czy jest zamontowany
poziomo i w odpowiednim kierunku.

Programowanie

Sprawdzi¢ geometrie miejsca pomiarowego,
wymiary (uwaga na jednostki!), typ czujnika i jego
wysoko$¢ montazowa, itd.
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Btad wyjscia
przekaznikowego

Podtaczenie

Sprawdzi¢ podtgczenia na zaciskach.

Sprawdzi¢ zasilanie zewnetrznych przekaznikow
regulujacych.

Sprawdzi¢ wydawane sygnaty w menu 1/O

Sprawdzi¢ funkcje sterowania wyjs¢ w menu CAL

Programowanie

Sprawdzi¢ aktywacje wyjs¢ przekaznikowych.

Sprawdzi¢ przyporzadkowanie wyjs¢ do
odpowiednich kanatéw.

Sprawdzi¢ dodatkowe wartosci takie jak parametry
impulséw, wartosci graniczne, logike, itp.

Brak funkcji regulatora Podtgczenie

Sprawdzi¢ zaciski (dla funkcji regulatora
przewidziane sg na state przekazniki 4 i 5)

Sprawdzi¢ napiecie zasilajgce na zewnetrznych
przekaznikach sterujgcych.

Sprawdzi¢ sygnaty wejsciowe nastaw i
ogranicznikow.

Sprawdzi¢ funkcjonowanie wyjs¢ sterujgcych za
pomoca regulacji reczne;.

Programowanie

Sprawdzi¢ poprawnos¢ programowania. Regulator
aktywowany? Zaprogramowane parametry
regulatora? Wejscie analogowe aktywowane jako
nastawa i zaprogramowane? Wyjscia
przekaznikowe aktywowane? Sprawdzi¢ status
regulatora w menu 1/0.

Btad wyjscia mA Podtaczenie

Sprawdzi¢ podtgczenia na zaciskach.

W przypadku uzywania wiecej niz jednego wyjscia:
sprawdzenie systemu nadrzednego/wskazan
istnienie potencjatu. Kazde 2 wyjscia analogowe
majg wspolng mase.

Programowanie

Wyjscie aktywowane?

Sprawdzi¢ poprawnos¢ przyporzgdkowania funkcji
do kanatéw wyjsciowych.

Sprawdzi¢ zakres wyjscia (0 lub 4-20 mA)

Sprawdzi¢ zakres pomiarowy wyjscia

Sprawdzi¢ offset

Sprawdzi¢ sygnat wyjscia w menu 1/O

Nadrzedne systemy

Sprawdzi¢ prowadzenie kabla, jego potgczenia,
zaciski na wejsciach i wyjsciach.

Sprawdzi¢ zakres wejscia (0 lub 4-20 mA)

Sprawdzi¢ zakres pomiarowy wejscia systemu
nadrzednego.

Sprawdzi¢ offset systemu nadrzednego.
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11 Listaodpornosci

11.1 Listaodpornosci

Elementy kompaktowych, aktywnych czujnikéw KDA majace kontakt z medium
zbudowane sg standardowo z:

- stali nierdzewnej V4A (ptyta montazowa lub ptaszcz czujnika rurowego)
- PVDF (obudowa czujnika)
- PEEK (przekrycie krysztatu czujnika) i

- poliuretan (ptaszcz kabla i dtawnica)

Przy zastosowaniu czujnikdw KDA z celg hydrostatyczng (czujnik Kombi)
zastosowane sg dodatkowe materiaty:

- Hastelloy© C276 (cela hydrostatyczna)
- Viton (PA/PR) (uszczelnienie)

Czujniki sg generalnie odporne na dziatanie $ciekdw bytowych o normalnym
skfadzie, sciekdw sanitarnych, deszczowych i ogélnosptawnych pochodzacych z
gmin i miast. Réwniez w wielu zaktadach przemystowych (np. Hils, BASF itp.)
czujniki wykazujg sie zadowalajgcg odpornoscig. Czujniki | ich elementy nie sg
jednak odporne na dziatanie wszystkich substanciji i ich mieszanek.

Nalezy wzig¢ pod uwage, iz przy mieszankach réznych substancji (jednoczesne
wystepowanie réznych zwigzkéw chemicznych) w pewnych warunkach moze
dojs¢ do reakcji katalitycznych, ktére nie wystepujg w obecnosci kazdej z tych
substancji pojedynczo. Powstawanie i oddziatywanie takich reakcji nie mogto
by¢ kompletnie zbadane ze wzgledu na bardzo duzg ilos¢ mozliwych kombinac;ji
wspomnianych substanciji.

W razie watpliwosci prosze skontaktowac¢ sie z odpowiednim
przedstawicielstwem NIVUS i zaméwi¢ bezptatng prébke materiatu do
przetestowania.

Do zastosowanh specjalnych, np. w mediach o duzej agresywnosci lub
zawierajgcych rozpuszczalniki, nalezy stosowac czujniki z kablem z ptaszczem z
FEP (odporny na dziatanie rozpuszczalnikéw organicznych i siarkowodoru, tylko
dla czujnikéw bez celi hydrostatycznej). W takich warunkach zaleca sie rowniez
stosowanie czujnikow z ptytg montazowa Hastelloy lub tytanowa, albo
odpowiednie czujniki rurowe ze specjalnej stali o podwyzszonej odpornosci

Generalnie niebezpieczne sq media zawierajgce chlorki (wzery w pfycie
montazowej ze stali szlachetnej lub w pfaszczu czujnika rurowego), siarkowodor
(H2S — niebezpieczenstwo dyfuzji przez pfaszcz kabla lub obudowe czujnika, a
W nastepstwie zniszczenie miedzianych kabli i przewoddw), jak rowniez
wszystkie organiczne rozpuszczalniki (rozpuszczenie pfaszcza kabla lub
obudowy czujnika)!
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Aldehyd octowy C,H,0 40% 4 (1) (1) 0 414 3/0
Aceton C,HsO 40% 4 (1) 11 1 4/4 3/3
Alkohol allilowy C;3HsOH 96% 0 1M 11 0 4/4 0/0
Chlorek glinu AICl3 10% 0 11 3/4 1 1/0 11
Chlorek amonu (NH,)CI wodny 0 11 1/2L 1 11 11
Woda amoniakalna NH3+H,0 5% 4 11 11 1 (2) 11
Anilina CeH7N 100% 4 17 1/0 1 2/4 s
Benzyna bezotowiowa CsH12-C1oHoe 2 171 11 1 (1-3) 17
Benzol CeHg 100% 2 11 11 1 3/3 s
Alkohol benzylowy C;HgO 100% 2 Al 11 1 1/0 17
Kwas borny H3BO3 10% 1 11 11 1 11 11
Kwas bromowy HBrO; skoncentr. 3 0/0 (4) 0 (2) 1
Butanol C4H100 czysty techn. 3 11 (1) 1 Ya 11
Chlorek wapna CaCl, alkoh. 1 17 1/2L 1 1M 17
Monochlorobenzen CgHsCl 100% 4 11 11 1 VA 17
Chlor gazowy Cl, 3 11 1/0 0 11 11
chlorometan CH,CI czysty techn. 4 1/0 1/1L 0 4/4 0/0
Chloroform ChCly 100% 4 11 11 1 4/4 11
Woda chlorowa Cl, x H,0 0 (1) | 2/0L 1 1/0 0/0
Tlenek chromu CrO; 10% 0 11 s 1 11 0/0
Diesel - 100% 0 (1) (1) 0 11 11
Chlorek (1) zelaza FeCl, nasycony 3 171 4/4 0 11 17
Kwas octowy C,H,0, 10% 3 1M1 1/1 1 (3) 11
Octan metylu C3HsO czysty techn. 0 1/0 11 1 4/4 0/0
Etanol C,HsO 96% 1 1M1 11 1 3/0 0/0
Octan etylu C4HgO, 100% 3 11 (1) 0 4/4 A
Chlorek etylu C,4H,Cl, 3 1M 1/1L 1 3/0 112
Kwas fluorowy HF 50% 3 11 4/4 2 1/3 1M
Aldehyd mréowkowy CH,0 10% 2 11 11 1 3/0 11
Gliceryna C3HgO3 90% 2 1M 11 1 11 1M
Heptan, n- C7H16 90% 1 11 11 1 11 11
Heksan, n- CeH14 100% 2 11 11 1 11 1M
Isopropanol czysty techn. 2 11 1) 1 11 0/0
Wodorotlenek potasu KOH 10% 3 11 11 1 4/4 11
Azotan potasu KNO3 wodny 0 11 11 1 11 11
Chlorek magnezu MgCl, wodny 2 11 1/0L 1 11 11
Metanol CH,O 2 1M 11 1 Ya 0/0
Metylobenzen (toluen) C/Hg 100% 3 11 11 0 3/3 11
Kwas mlekowy C3HeO3 3% 0 11 11 1 11 Vs
Olej mineralny - 1 11 11 1 11 11
Wodorosiarczan sodu NaHSO; wodny 0 (1) 11 1 1/0 11
Weglan sodu Na,CO3 wodny 3 171 11 1 11 17
Chlorek sodu NaCl wodny 2 1M 1/2 1 11 11
Wodorotlenek sodu NaOH 50% 3 11 1/3 1 3/3 0/0
Siarczan sodu Na,SO, wodny 0 11 11 1 11 11
Nitrobenzol CeHsNO, 4 11 11 0 4/4 Vs
Kwas oleinowy C1gH3402 czysty techn. 1 (1) 11 0 2/2 11
Kwas szczawiowy C,H,04 x 2H,0 wodny 0 17 1/3 2 1M 17
Ozon 05 2 17 0/0 0 1/0 1M
Nafta - czysty techn. 1 (1) 11 0 1/0 0/0
Olej roslinny - 1 (1) 11 0 1/0 0/0
Fenol CeHsO 100% 2 171 11 1 2/3 17
Kwas ortofosforowy H;PO,4 85% 0 11 1/3 1 11 11
Chlorek rteci (I1) HgCl, wodny 0 1M1 (4) 1 11 11
Kwas azotowy HNO, 1do 10 % 3 1M 11 1 11 1M
Kwas solny HCI 1do5% 3 171 4/4 1 11 171
Dwusiarczek wegla CS; 100% 0 11 11 1 1/0 1/0
Kwas siarkowy H,SO4 40% 3 1M 2/3 1 11 17
Alkohol etylowy C,HsO 100% 1 17 11 0 3/0 0/0
Czterochlorek wegla CCl, 100% 4 [ 11 | 1L | 1 11 11
Trichloroetylen (TRI) C,HCl3 100% 4 11 1/1L 1 1/3 11
Kwas cytrynowy CeHgO7 10% 1 11 11 1 11 11

Listy odpornosci o szerszym zakresie mozna zamoéwi¢ w NIVUS.
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11.2 Legenda listy odpornosci

Odpornosé

Dla kazdego z medium podane sg dwie wartosci.
liczba po lewej = wartos¢ przy +20°C / liczba po prawej = wartos¢ przy +50°C.

0
1

r X b N

—
~

brak danych, ocean nie mozliwa
bardzo dobra odpornos$é/ odpowiednie
dobra odpornosé/ odpowiednie
ograniczona odpornosé

brak odpornosci

nie mozliwe podanie ogdlnej oceny
ryzyko wzerow i korozji naprezeniowej

wartos¢ przyblizona

Nazwy materiatow

FEP
V4A
PUR
PVDF

kopolimer tetrafluoroetylen (perfluoroethylenpropylen)
stal nierdzewna 1.4401 (AISI 316)
poliuretan

polifluorek winylidenu
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12 Konserwacjai czyszczenie

Z powodu czestego stosowania systemu pomiarowego w $ciekach, w ktorych
mogg znajdowac sie niebezpieczne zarazki chorobotwdrcze, nalezy zachowac
odpowiednie $rodki ostroznosci w stycznosci z systemem, przetwornikiem
pomiarowym, kablami i czujnikami.

Urzadzenie typu OCM F zastato zaprojektowane tak, ze z zasady nie wymaga
kalibracji i nie posiada czesci zuzywajgcych sie. Wyjatkiem jest czujnik
predkosci KDA Kombi ze zintegrowang celg hydrostatyczna.

W razie potrzeby urzadzenie mozna oczysci¢ sucha, nie strzepiacy sie
Sciereczka. Mocniejsze zabrudzenia mozna usuwac zwyklymi Srodkami
czyszczacymi, jak np. ptyn do zmywania naczyn. Nie mozna stosowac
Scierajacych srodkdw czyszczacych mogacych spowodowac zadrapania!

Przed czyszczeniem urzgdzenia na mokro nalezy odfgczyc je od zasilania.

W mediach silnie zanieczyszczonych i ze sktonno$cig do sedymentacji w
pewnych warunkach moze by¢ konieczne czyszczenie czujnika predkosci w
regularnych odstepach czasowych. W tym celu nalezy uzy¢ szczotki z wtosiem z
tworzywa sztucznego, miotty itp.

Do czyszczenia czujnika w zadnym wypadku nie wolno stosowac twardych
przedmiotéw, takich jak szczotki druciane, prety, skrobaki i tym podobne.
Czyszczenie wodg pod cisnieniem dopuszczalne jest tylko do cisnienia (patrz:
dane techniczne czujnika) max 4 bar (np. spfukiwanie wodg z weza). Czujniki
predkosci z celg hydrostatyczng (typ KP) nie mogg by¢ czyszczone pod
strumieniem wody!

Stosowanie wysokocisnieniowych urzgdzen czyszczgcych moze prowadzi¢ do
uszkodzenia czujnika oraz awarii w pomiarach i dlatego jest zasadniczo
zabronione.

Pomiar hydrostatyczny za pomoca czujnika KDA z celg hydrostatyczng w
pewnych warunkach podlega dryftowi (dane techniczne czujnika patrz rozdziat
2.3.2). Zaleca sie wyréwnanie punktu zerowego oraz rozpietosci pomiarowej celi
hydrostatycznej raz na 6 miesiecy. Najlepiej przeprowadzi¢ taka justacje przy
mozliwie najnizszym stanie wypetnienia lub po zdemontowaniu czujnika,
przeprowadzi¢ wyréwnanie poza kanatem.

Postepowanie przy kalibraciji jest opisane w rozdziale 8.6.

Przy wyréwnaniu punktu zerowego nalezy zmierzy¢ rzeczywisty poziom
wypefnienia kanafu za pomocg metrowki, linijki itp. przez zanurzenie jej w
pfyngcym medium. Odczytang wartos$¢ nalezy wpisac jako referencje.
Powstajgce na metroéwce spietrzenie $ciekdw moze prowadzic¢ do bfedu
odczytu. Dlatego warto$¢ wypefienia podawang jako referencje nalezy zawsze
odczytywac z gory.
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llustracjal2-1 Wyznaczanie wartosci wypetnienia w kanale jako referencji

W razie awarii czujnik predkosci ze zintegrowang celg hydrostatyczng (typ KP)
nalezy zdemontowac. Czujnik odpowiednio dfugo namoczyc w czystej wodzie, a
nastepnie ostroznie przepfukac¢ kanaf wyréwnujgcy cisnienie (patrz Fehler!
Verweisquelle konnte nicht gefunden werden.) lub oczy$ci¢ go miekka
szczoteczka.

Nigdy nie wolno czyscic celki hydrostatycznej pod cisnieniem (np. pod
strumieniem wody, za pomocg $rubokreta). Prowadzi to do zniszczenia
czujnikal

Zdjecie lub poluzowanie spodniej blachy lub srubowego pofgczenia kabla
prowadzi do rozszczelnienia, a w konsekwencji do awarii pomiaréw i czujnika.

W zaleznos$ci od kraju moze wystgpi¢ w przypadkach specjalnych aplikaciji
prawna konieczno$¢ przeprowadzania regularnej konserwacji i pomiarow
porownawczych. W razie potrzeby mozna zawrze¢ z NIVUSem odpowiednig
umowe obejmujaca regularng konserwacje urzgdzenia, hydrauliczne i
techniczne ogledziny miejsca pomiarowego, kalibracje, usuwanie btedow i
naprawy. Zakres umowy odpowiada wymaganiom DIN 19559, wraz z pisemng
dokumentacjg wystepujacych btedéw, oraz przepisom kontroli wtasnej
odpowiednich landéw RFN. W innych krajach nalezy uwzgledni¢ obowigzujace
w nich przepisy.
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13 WypadKki

W razie wypadku:

- nacisng¢ wytacznik awaryjny dla catego obiektu lub

- wylgczy¢ urzadzenie przesuwajac przetacznik do pozycji OFF
(potozenie wytgcznika patrz lustracja 6-30).

14 Demontaz/Usuwanie odpadéw

Urzadzenie nalezy usung¢ zgodnie z obowigzujgcymi lokalnymi przepisami
dotyczacymi ochrony srodowiska w czesci dla produktéw elektrycznych.
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