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Traduction

Dans le cas de livraison dans les pays de I'EEE (Espace Economique
Européen) le manuel est a traduire dans la langue du pays utilisateur.

En cas de discordances, quant au texte a traduire, I’original de ce manuel
(allemand) est a consulter pour clarification ou le fabricant a contacter.

Copyright

La retransmission ainsi que la reproduction de ce document, |"utilisation et
la communication de son contenu sont interdits, & moins d"un accord
explicite.

Des infractions obligent & des dommages-intéréts.

Tous droits réservés.

Noms d’usage

La reproduction de noms d’'usage, de noms commerciaux, de désignation
de marchandise et autres, répertoriés dans ce manuel, n"est pas
autorisée. Il s’agit souvent de marques déposéees, méme si elles ne sont
pas toujours caractérisées comme telles.
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2 Vue d’ensemble et application conforme

2.1 Vued'ensemble

O == PCM =—————— () —— ) Zaivus = O

© 00 ~N o O b

Prise multifonction pour raccordement au choix d’un connector box,
entrée active numérique, signal d’entrée 0/4-20mA, sortie tension 0-10V
et sortie relais

Priser pour raccordement capteur combiné immergé, type POA, CS2 ou
Electronique box EBM

Prise pour raccordement capteur ultrason aérien de type OCL ou
hauteur externe 4-20mA (p. ex. NivuCompact)

Prise pour raccordement bloc alimentation et chargeur combiné

Prise pour Bluetooth / module GSM / NivuLog PCM

Afficheur

Compartiment batterie ou piles

Emplacement avec cache pour carte compacte Flash

Clavier

Fig. 2-1 Vue d’ensemble PCM 4

OCL
ou
NivuCompact

Compact
Flash

D - Mesure de hauteur externe
| 0/4-20 mA mémorisation des données

- Temps de fonctionnement de pompes ou

/ - Commutation événement

Card

Connector- J - Préleveur ou
PCM 4 ou
box +—L j - Impulsion débit ou
- Message d'erreur ou
L - Contact seuil
- Vitesse d’'écoulement ou
D — - Niveau de remplissage ou
U 0-10V - Débit ou
— - Température de I'eau ou

- Entrée analogique

Fig. 2-2 Combinaisons possibles

Le connector box est nécessaire lors du raccordement simultanément de plus

d’'une entrée ou sortie a la prise multifonctions du PCM 4.
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2.2 Conditions d’utilisation

L"appareil de mesure de type PCM 4 ainsi que les capteurs associés sont
concus pour une mesure de débit temporaire dans des milieux faiblement a trés
chargés, dans des conduites ou canalisations partiellement et totalement
remplies. De plus, des données externes peuvent étre saisies et enregistrées.
Un pilotage optimal d’appareils périphériques externes est également possible.
L'appareil est concu pour un fonctionnement autonome via batteries
rechargeables ou piles a usage unique. Un fonctionnement sur secteur avec le
bloc alimentation/chargeur combiné est également possible. La sauvegarde des
données mesurées et saisies est réalisée sur un support mémoire non volatile
remplacable. Les valeurs seuil autorisées, décrites au chapitre 2.3 « Données
techniques » sont impérativement a respecter!

Toutes les valeurs seuil divergentes des conditions d”utilisation, si elles ne sont
pas validées (par écrit) par NIVUS GmbH, ne sont pas prises en compte par la
garantie accordée par le fabricant.

L appareil est exclusivement destiné a I"utilisation décrite ci-dessus.

Un autre emploi au-dela de cette utilisation ou encore la transformation de
I"appareil sans I"accord écrit du fabricant n”est pas conforme a la clause. Le
fabricant ne répond pas de dommages en résultant. L exploitant supporte seul
le risque.

PCM 4 - Rev. 02 du 20.07.2012 page 7
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2.3 Données techniques
2.3.1 Convertisseur

Tension d’alimentation

- Batterie au plomb: 12V /12 Ah

- Box pour piles pouvant contenir 12 mono-cellules 1,5V (18 V, type
LR20)

- Bloc d’alimentation 100 - 240 V AC / 50/60 Hz, sortie: 12V DC /2,0 A
- Gamme des tensions : 11,5V -30V

Boitier

Matériau: Polypropylene, résistant aux chocs
Poids: Env. 2,0 kg (hors capteur et batterie)
Degré de protection:  IP67 couvercle fermé et verrouillé

-10°C a+50 °C

Température de

-30°C a+70°C

stockage

Humidité atmosphérique | 90 %, sans condensation

maxi.

Afficheur Ecran graphique rétro éclairé, 128 x 128 pixels

Commande 18 touches, menu guidé en allemand, anglais, francais, italien, tcheque,

espagnol, polonais et danois

Prises femelles

- 1x 1x4-20 mA pour niveau externe (capteur 2 fils, actif) ou
1 x capteur actif ultrason aérien type OCL pour mesure de hauteur

- 1x capteur combiné actif ultrason immergé/cellule de mesure de
pression pour mesure de vitesse d’écoulement et de hauteur
(typ POA, CS2) ou Electronique box EBM

- 1x prise multifonctions pour entrées et sorties numériques
et analogiques

- 1 x prise pour connexion bloc alimentation et chargeur combinés

- 1 x prise de connexion pour module Bluetooth/GSM

Entrées via prise
multifonctions

- 1x entrée numérique active, tension d alimentation 3,3 V DC
- 1x entrée analogique, 0/4 - 20 mA (passive)

Sorties via prise
multifonctions

- 1 x relais (inverseur)
puissance de coupure: 250 V AC/30V DC,5A
fréquence de commutation : 5 Hz

-1x sortietension:0-10V

Cycle d'acquisition

1 - 60 minutes, cyclique ou événementiel

Mémoire de données

- Externe sur carte Flash compacte enfichable jusqu’a 128 MB
- RAM interne avec 8 MB

Transmission des
données

- Via carte Flash compacte enfichable
- Via module Bluetooth (option)

- Via module GSM (option)

- Via NivuLog PCM

page 8
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2.3.2 Accessoires (option)

Carte mémoire

Type: Carte mémoire compacte Flash; Capacité de mémoire: 128 MB

Adaptateur pour lecteur

Adaptateur pour interfaces PCMCIA, en priorité pour la lecture des
données via PC portable ou Notebook

Lecteur de carte

Avec interface USB a connecter au PC

Connector box

Pour connexion de plus d'une entrée ou sortie parallélement a la prise
multifonction du PCM 4

Alimentation

Batterie au plomb: 12 V/ 12 Ah
Batterie au plomb: 12 V/ 26 Ah a installer dans le box batterie externe
Compartiment piles pour 12 mono cellules 1,5 V (type LR20)

Systeme de fixation sur
conduite

Pour la fixation temporaire, non permanente de capteurs
hydrodynamiques (capteur ultrasons immergés et capteur ultrasons
aériens) dans des canalisations DN 200 - 800 et profils ovoides jusqu’a
h = 600mm

Etrier de fixation avec
oeillet

Pour la fixation du PCM 4 a I'échelle d’acces p. ex.

Bloc
alimentation/chargeur

Appareil combiné pour recharge de batterie ou pour un fonctionnement
sur secteur 100 - 240 V AC /50 - 60 Hz
IP 40

Logiciel d’exploitation

Type: NivuSoft pour Windows XP, Windows Vista ou Windows 7 pour la
lecture, I'exploitation de données, la réalisation de courbes hydro-
graphiques, valeurs moyennes, horaires, journaliéres, mensuelles etc.

Box batterie externe

Box batterie externe pour raccordement au PCM 4 via prise chargeur.

Cable de liaison

Divers cables de liaison pré-confectionnés sont disponibles pour la
connexion d"appareils périphériques

Module Bluetooth

A connecter au PCM 4

Module GSM

A connecter au PCM 4

NivuLog PCM

A connecter au PCM 4

Pack batterie

Pour module GSM; 2,4V

Chargeur batterie
Type EMAKKUO01

Pour pack batterie du module GSM

PCM 4 - Rev. 02 du 20.07.2012
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3 Indications générales de sécurité et de danger

3.1 Indications de danger
3.1.1 Indications générales de danger

Indications de danger

Elles sont encadrées et marquées par ce signe.

Indications

Elles sont encadrées et marquées par une «main ».

Dangers dus au courant électrique

lls sont encadrés et marqués par ce symbole.

Avertissements
lls sont encadrés et marqués par un «panneau STOP».

Pour la connexion, la mise en service et le fonctionnement du PCM 4, il est
impératif de respecter les informations et prescriptions NF et EX ainsi que les
prescriptions et préventions de sécurité en vigueur.

Toutes les manipulations, autres que des opérations de montage, de connexion
et de programmation, sont pour des raisons de sécurité et de garantie
exclusivement réservées au personnel NIVUS.

3.1.2 Indications particulieres de danger

Etant donné que la majorité des applications de ce systéme de mesure sont
réalisées dans les eaux usées, il est important de prendre en compte, au
moment du montage et du démontage du systéme, que convertisseur, cable
et capteurs peuvent étre chargés de germes dangereux pour la santé

page 10 PCM 4 - Rev. 02 du 20.07.2012
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3.2 Marquage des appareils

Les indications répertoriées dans ce manuel sont valables uniqguement pour le
type d’appareil spécifié sur la page de garde.

La plaque signalétique est fixée sur la face inférieure de I'appareil et comporte
les indications suivantes:

Le nom et les coordonnées du fabricant

Identification CE

Identification de la série et du type, évent. du n° de série
L’année de fabrication

Lors de demandes de renseignements ou de commandes de piéces détachées,
il est important de nous communiquer le type exact d"appareil, I'année de
fabrication ainsi que le n° de référence article (bon de livraison, facture...), ces
éléments permettront un traitement rapide de votre demande).

nivuas | W

I Art.Nr. PC4-PRO

Im Téle 2
LA IRANn
Tel.: +49 (0) 7262 /9191 0

Ser.Nr. 0000PC400000

ACE H

Made in Germany I

Fig. 3-1 Plague signalétique du PCM 4

Ce manuel est partie composante de I'appareil, il doit étre a la disposition du
personnel exploitant.

Les indications de sécurité y figurant doivent étre respectées.

Il est strictement interdit de mettre hors service les dispositifs de sécurité ou
de modifier leur fonctionnement.

3.3 Installation de pieces de rechange et d'usure

Nous vous rendons expressément attentifs, que des piéces de rechange ou
piéces accessoire qui n“ont pas été livrées par NIVUS, ne sont ni contrdlées ni
validées par nos soins. L"installation et/ou I utilisation de tels produits peut, le
cas échéant, modifier les propriétés prédéfinies de |"appareil par rapport a sa
construction.

NIVUS n"assumera aucune responsabilité pour des dommages survenus lors de
I"utilisation de piéces ou accessoires non originaux.

Lors de I'utilisation de piéces de rechange ou d usure (p. ex. batterie, piles,
filtre etc.), non validées par NIVUS, la garantie devient caduque.

PCM 4 - Rev. 02 du 20.07.2012 page 11
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3.4 Procédure de déconnexion

Avant d’effectuer des travaux de maintenance, de nettoyage et/ou de
réparation (uniqguement par du personnel qualifi€) I"appareil doit étre mis hors
tension.

3.5 Obligations de I’exploitant

Dans |I' EEE (Espace Economique Européen) observez et respectez dans la
version Iégale la convention nationale des directives générales (89/391/EWG)
ainsi que les directives individuelles s’y rapportant et particulierement la
directive (89/655/EWG) relative aux prescriptions minimales quant a la
sécurité et a la protection sanitaire lors de I"utilisation par les employés de
moyens de production au cours de leur travail.

L'exploitant doit se procurer le permis local d’exploitation et observer les
obligations qui y sont liées.
En outre, il doit respecter les dispositions Iégales locales relatives a :

La sécurité du personnel (réglementation sur la prévention des accidents)

La sécurité des moyens de production (équipements de sécurité et de
maintenance)

La dépollution du produit (loi sur les déchets)

La dépollution du matériel (loi sur les déchets)

Le nettoyage (produit de nettoyage et dépollution)

Et les dispositions relatives a la protection de I'environnement.

Connexions

Avant la mise en fonctionnement de I"appareil, I'exploitant s"assurera que les
prescriptions locales, quant au montage et a la mise en service, ont été
respectées (p. ex. pour un fonctionnement en canal).

page 12
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4  Principe de fonctionnement

4.1 Géneralités
Le PCM 4 est un équipement portable permettant une mesure de débit
discontinue et I'enregistrement de données dans des milieux peu a trés chargés
et de composition différente. Il est installé sur des conduites ou canalisations de
géomeétrie et dimensions diverses.

Le procédé de mesure est basé sur le principe de réflexion par ultrasons.
C’est pourquoi la présence de particules (graisse et bulles d"air) dans le
milieu est indispensable pour la fonctionnalité de ce systéme. Les particules
seront reflétées par le signal ultrasonique émis par le capteur.

Le PCM 4 fonctionne avec un capteur combiné POA ou CS2, qui mesure a la
fois la vitesse et la hauteur. La hauteur de remplissage peut, selon le type de
capteur sélectionné, étre mesurée par ultrasons immergés, par pression ou en
combinant les deux. 2 cristaux piézoélectriques spéciaux sont utilisés pour les
mesures ultrasoniques (hauteur et vitesse d”écoulement), ils fonctionnent
indépendamment comme émetteur et récepteur.

@
® e ills

|

Plaque de fond

Zone de couplage acoustique

Capteur de température

Capteur de vitesse

Capteur de niveau

Electronique

Cellule de mesure de pression

Canal de liaison vers la mesure de pression
Presse-étoupe

© 00 ~NOoO O WNPE

Fig. 4-1 Montage radier d’'un capteur combiné de type ,, POA"
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T Nl

Plague de montage

Zone de couplage acoustique

Capteur de température

Capteur de vitesse pour sens d’écoulement positif
Capteur de niveau ultrasons immergés (option)
Capteur de vitesse pour sens d’écoulement négatif
Electronique

Capteur de pression (option)

Liaison vers la mesure de pression (option)
Protection pour cable capteur et fixation gaine de protection
Céble capteur

12  Gaine de protection (option)

© 0O NO Ol WN P

el
= O

Fig. 4-2 Montage radier d’'un capteur combiné type CS2

Alternativement le PCM 4 fonctionne également avec la famille de capteurs
Mini.

Cette famille de capteurs comprend I"électronique box de type EBM
(électronique active) et deux capteurs passifs.

La hauteur est déterminée par un capteur passif ultrasons aériens de type DSM.
Pour I"acquisition de la vitesse d"écoulement un capteur passif type CSM est
utilisé.

o O O

[ 117 17 ]

Plague de fond

Zone de couplage acoustique
Capteur de température
Capteur de vitesse

Glande

Cable capteur

O WDN B

Fig. 4-3 Capteur de vitesse type CSM
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Plague de montage 1

Plague de montage 2 (plaque de base)
Plague de montage 3 (plaque d’espacement)
Module enfichable pour la téle de montage

Fig. 4-4 Capteur ultrason aérien type DSM
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¢ L (o) e Y an
©
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@ O & O 1]
Cable
Glande

Plague de montage

Partie électronique

Connecteur pour capteur de vitesse hydrodynamique, type CSM
Connecteur pour capteur d’ultrasons immergés, type DSM

Fig. 4-5 Electronique box type EBM

Les informations techniques relatives aux capteurs utilisés sont décrits dans un
manuel séparé (,Description technique pour capteurs a corrélation et
Electronique box “). Vous y trouverez :

Dimensions du capteur
Occupation des cables

Cable capteur

PCM 4 - Rev. 02 du 20.07.2012
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4.2 Mesure de niveau par ultrasons immerges

Selon le type de capteur sélectionné, jusqu’a 2 mesures de hauteur peuvent
étre intégrées dans le capteur combiné :

— Ultrasons immergés et
— Mesure de hauteur hydrostatique

Dans le cas d'une mesure de hauteur par ultrasons immergés, le cristal du
capteur situé horizontalement fonctionne d"aprées le procédé ultrasonique ,temps
de transit,. Le temps, entre I'émission et la réception d"une impulsion reflétée a
la surface de |'eau, sera mesurée.

h = cet, H = Hauteur
' 2 C = Temps de parcours du son
ty = Durée entre le signal émis et le signal recu

Le temps de parcours du son dans I'eau est de 1480m/s a 20° C. Elle est
tributaire de la température et sa dérive est de 0,23 % par Kelvin.

Pour obtenir une mesure de hauteur millimétrée, elle doit étre déterminée en
permanence pour étre corrigée dans le calcul.

A la valeur déterminée h1l on additionnera la valeur hauteur fixe, déterminée par
le cristal détecteur. Il en résulte la valeur de hauteur totale h.

4.3 Mesure de niveau par pression niveau

Selon le type de capteur sélectionné, une mesure de hauteur hydrostatique
supplémentaire peut étre intégrée dans le capteur combiné.

Le capteur de pression piézorésistif fonctionne selon le principe de la pression
relative.

La pression de la colonne d’eau au-dessus du capteur est donc proportionnelle
au niveau. Avec a ce capteur, des prescriptions de hauteur de vitesse sont
réalisables grace a un montage excentré du capteur.

Le capteur de pression piézorésistif fonctionne d aprés le principe de la pression
relative.

Il sera réglé, lors de la mise en service, en y rentrant une valeur de référence.
Par ailleurs, une hauteur due au montage du capteur sera additionnée.

4.4  Enregistrement de la vitesse d'écoulement

Le cristal piézoélectrique incliné a un angle défini face au courant hydraulique
joue le réle de capteur de vitesse.

Une séquence d'impulsions ultrasoniques avec un angle défini est émise dans le
milieu pendant un laps de temps. Toutes les particules (d'air ou de graisse) qui
se trouvent dans I'angle de mesure reflétent une infime partie du signal
ultrasonique. Chaque particule, en fonction de sa dimension et de sa forme va
réfléchir une petite partie du signal ultrasonique émis juste avant. La quantité de
signaux réfléchis exprimera une sorte d'échantillonnage (Fig. 4-6) Cet
échantillonnage est chargé dans un processeur de traitement du signal
numeérique (DSP).
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1 Radier de la conduite
2 Capteur hydrodynamique
El-E4 Particules de réflexion

1,2,3,En Fenétre de mesure

Fig. 4-6 Situation a la premiére réception de signal

Au bout d'une durée définie, une deuxieme impulsion ultrasonique est émise
dans le milieu.

A des hauteurs différentes se trouvent des vitesses variables (profil de vitesse
d'écoulement). Les particules réfléchies se sont de ce fait déplacées
différemment, selon leur taille, loin du premier point de mesure. De cet
échantillonnage résulte une image déphasée (voir Fig. 4-7).

D'autres réflexions apparaissent dans le méme temps: certaines particules ont
subi une rotation et présentent une surface différente, d'autres particules ne se
trouvent plus dans la fenétre de mesure et d'autres y sont entrées.

2. Scan /@

1 Radier de la conduite

2 Capteur hydrodynamique
E1-E4 Particules de réflexion
1,2,3, En Fenétre de mesure

Fig. 4-7 Situation a la deuxiéme réception de signal

Les deux échantillons recus sont moyennés dans le DSP grace au procédé de
corrélation croisée qui compare mathématiquement leur similitude. Tous les
signaux non clairement identifiés seront rejetés pour que les échantillons
équivalents soient sélectionnés..

Le systeme ouvre 16 fenétres sur les 2 images et dans chaque fenétre le
décalage temporaire Dt de I'échantillon est moyenné (voir Fig. 4-8).
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Fig. 4-8 Images de signaux d'écho + interprétation
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A partir de I'angle d’incidence de l'intervalle entre les deux signaux d’émission et
la différence du signal de base, on pourra déterminer dans chaque fenétre la
vitesse d'écoulement correspondante.

De la succession mathématique de chacune des vitesses, on définit un profil de
vitesse issu d’une consigne, qui sera affiché sur le PCM 4.

Fig. 4-9 Profil d’écoulement déterminé

La répartition des vitesses d'écoulement permettra de déterminer, d’afficher et
de sauvegarder le débit a partir des valeurs comme forme et dimensions du
canal ainsi que niveau de remplissage.

4.5 Variantes d’appareil
Convertisseur

Il n'existe actuellement qu’une version de convertisseur.
L appareil est identifié par un numéro de référence imprimé sur un autocollant
résistant aux intempéries, situé sur la partie inférieure de I"appareil.

PC4- Convertisseur de mesure de débit portable
PRO  Modéle standard
PROB Avec prise femelle pour module Bluetooth / GPRS

PC4-

Fig. 4-10  Code pour convertisseur de type PCM 4
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5 Stockage, livraison et transport

5.1 Contrble de réception

Nous vous invitons a vérifier le matériel livré des réception avec son bon de
livraison. De signaler des avaries de transport sans tarder a la société de
transport et de nous en informer également.

Signalez-nous également des livraisons incomplétes dans un délai de

2 semaines.

Des réclamations ultérieures ne seront plus acceptées!

5.2  Livraison
Une livraison standard du systéme de mesure PCM 4 comprend:

Le manuel d’instruction avec le certificat de conformité. Toutes les étapes
nécessaires pour le montage et le maniement du systéeme de mesure y sont
notifiées.

- Un convertisseur PCM 4

- Un logiciel d’exploitation type NivuSoft pour Windows XP, Windows Vista ou
Windows 7

D’autres accessoires tels que batterie, chargeur, carte Flash compacte,
capteurs etc.. selon commande. A vérifier a I'aide du bon de livraison.

5.3 Stockage

Les conditions de stockage suivantes doivent étres respectées:

Convertisseur: Température maxi: + 60 °C

Température mini: 0°C

Humidité maxi: 90 %, pas de condensation
Batterie: Température maxi: +25°C

Température mini: +5°C

Humidité maxi: 60 %

Avant stockage, les piles ou batterie du PCM 4 devront étre démontées et
entreposées hors gel. Rechargez impérativement la batterie avant sa
réinstallation..

Cette technique de mesure est a stocker loin de tout risque de vapeurs de
solvants corrosifs ou organiques, de rayonnements radioactifs et de radiations
électromagnétiques.
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5.4 Transport

Capteur et convertisseur sont congus pour une installation dans le rude domaine
de l'industrie. Néanmoins ils ne devraient pas étre exposés a des chocs et
heurts violents, des secousses ou vibrations.

Le transport doit s'effectuer dans I'emballage d'origine.

Utilisez la poignée du PCM 4 pour son transport sur site. Descendre le PCM 4
a l"aide du cable du capteur est proscrit!

55 Retour de matériel

Le retour de matériel doit s'effectuer dans I'emballage d'origine, franco de port
directement a la maison mere a Eppingen (Allemagne).
Un retour de matériel, insuffisamment affranchi ne sera pas accepté !
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6 Installation

6.1 Généralités

Avant la mise en service, vérifiez si I'installation des convertisseurs de mesure
et capteurs a été réalisée complétement et correctement. Cette installation ne
devrait étre réalisée que par du personnel compétent, possédant une formation
appropriée. L’ installation des capteurs est décrite dans le ,manuel d"installation
pour capteurs cylindriques et hydrodynamiques®. Ce document est inclus avec la
livraison du capteur.

Résultant de son usage prévu — I"acquisition de débits — et de I utilisation des
données ainsi acquises, il en découle I'importance de connaissances accrues
des réalités hydrauliques et conditions. Ill est important de prendre en compte
gu’une installation non conforme, incorrecte ou inadéquate de cet ensemble
de mesure ainsi que le choix d’emplacements inadéquats ou hydrauliguement
problématiques peuvent entrainer des valeurs de mesure incorrectes ou
incomplétes, qui seront inexploitables. C"est pourquoi nous recommandons
vivement de faire réaliser cette installation par un personnel compétent et
formé.

Si nécessaire, NIVUS propose des formations appropriées.
Toutes les normes et prescriptions légales sont a respecter!

6.2 Montage et connexion du convertisseur
Généralités
Certains critéres déterminent I'emplacement pour le montage du convertisseur.
Evitez absolument:

- Un ensoleillement direct

- Des objets émettant une grosse chaleur
(température ambiante maxi: +50 °C)

- Des objets a grand champs électromagnétique (p. ex. convertisseur de
fréquence)

- Des substances chimiques corrosives ou gaz

- Des chocs mécaniques

- Pas d'installation a proximité de trottoirs ou de pistes cyclables
- Des vibrations

- Des rayonnements radioactifs

Lors d"une installation dans un regard, utilisez la poignée de |"appareil de
mesure ainsi que sangles ou cordes adéquates. Pour une telle manipulation,
I'utilisation du cable du capteur est proscrite, elle pourrait provoquer une
rupture du cable ou la non-étanchéité du connecteur !

Avant la fermeture du couvercle, assurez-vous de la propreté du joint.
Eliminez salissures ou corps étrangers, le joint peut éventuellement étre
graissé au silicone. La garantie ne pourra étre accordée lors de dommages
dus a des joints non étanches ou défectueux.
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Lors d"une installation dans un regard ou un canal inondable, sécurisez le
convertisseur pour éviter qu’il ne soit emporté par le flux. (dispositif de
fixation, corde, cable, chaine ...)

Les prises femelles (pour mesures, capteurs ou transmissions) du PCM 4
non utilisées seront fermées avant installation a I"aide du capuchon a visser
fixé sur chaque prise . Faute de quoi le degré de protection de I'ensemble de
|"appareil ne pourra étre garanti. La garantie ne pourra étre accordée en cas
de négligence ou d’omission d’installer ces protections de raccordement.

6.3 Dimension du boitier
267 246
70 7 [T 1
30 _f ﬁ
S8 i i o
=T= - y,
o
Fig. 6-1 Dimension boitier PCM 4 et prises de connexion
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6.4 Connexion capteurs

6.4.1 Capteur combiné ultrasons immergés et ultrasons aériens ainsi que électronique
box EBM

Le capteur combiné ultrasons immergés POA et CSM, le capteur ultrasons
aériens ainsi que I"électronique box EBM sont équipés de connecteurs
adéquats, spécialement confectionnés. lls sont a raccorder au convertisseur
selon la Fig. 6-1. Dévissez sur les prises nécessaires les capuchons de
protection, fixez le connecteur et resserrez a la main la collerette de fixation pour
assurer le contact et garantir le degré de protection.

Les pas de vis des connecteurs et prises sont, si besoin, a nettoyer avant
raccordement a I'aide d’un chiffon non pelucheux.

Les capteurs avec une boite de pression intégrée sont équipés sur le
connecteur de raccordement d"un filtre a air contenant un produit
déshumidificateur avec indicateur de couleur. Ce filtre a air est nécessaire pour
garantir une compensation entre la boite de pression et la pression
atmosphérique dominante.

Si I'indicateur de couleur du déshumidificateur passe du bleu ou rose clair, le
filtre est usé et doit étre remplacé dans les meilleurs délais.

Vous pouvez vous procurer un filtre de rechange avec connecteur et tuyau de
liaison sous la référence article ZUBO FILTER.

En cas de risque d’inondation du filtre, installez sur I"autre c6té du filtre a air le
tuyau a air livré, en veillant a ne pas créer de pli et de I'installer au-dessus du
niveau maxi possible.

Fig. 6-2 Connecteur de raccordement type POA, CS2 avec filtre a air
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6.4.2 Capteurs 2 fils

Le convertisseur ne doit jamais étre exploité sans filtre dés lors que des
capteurs avec cellule de mesure de pression intégrée et filtre a air y sont
connectés!

Des lors que le connecteur filtre est déconnecté du connecteur capteur, une
fermeture automatique s”effectue empéchant la compensation d”air mais
également une entrée d eau dans le capteur. Une mesure précise du niveau
via la cellule de mesure de pression n’est plus possible.

Le tuyau de compensation d"air ne doit pas se trouver dans I'eau, ni étre
recouvert ni étre plié. Une entrée d"air permanente et sans obstacle doit étre
assurée.

Possibilité de raccorder au PCM 4 des capteurs externes 2 fils 4-20 mA pour la
mesure de niveau (p. ex capteur compact de type NivuCompact, mesure de
niveau hydrostatique de type NivuBar Plus, ...).

La tension d"alimentation des capteurs est de 16 V.

La connexion des capteurs au PCM 4 s”effectue sur la prise 3 (voir Fig. 6-1)

A cet effet, nous proposons des cables pré-confectionnés de différentes
longueurs:

Référence article Couleur Fonction Longueur Occupation
conducteur de cable Pin du

connecteur

ZUBOKABNMC10S0 marron 16V (+) 10m 3

(PCM 4 —> capteur 2 fils 4-20 mA) blanc GND (-) 4

ZUBOKABNMC20S0 marron 16V (+) 20m 3

(PCM 4 —> capteur 2 fils 4-20 mA) blanc GND (-) 4

ZUBOKABNMC30S0 marron 16V (+) 30m 3

(PCM 4 —> capteur 2 fils 4-20 mA) blanc GND (-) 4

page 24
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6.4.3 Appareils périphériques
Le PCM 4 est pourvu plusieurs entrées et sorties analogiques et numériques,
auxquelles capteurs ou autres périphéries peuvent étre raccordées. Vous
trouverez un apercu des diverses possibilités de connexion, voir Fig. 2-2.
Connexion directe via un cable pré-confectionné a la prise multifonctions 1 (voir
Fig. 6-1). A cet effet, divers types de cébles sont disponibles:

Référence article | Désignation

PC40 ZVERAE Cable de liaison, PCM 4 - entrée analogique (un c6té
avec connecteur pour prise multifonction, l'autre c6té
avec extrémité de cable ouverte);

Longueur de cable 10 m

PC40 ZVERAA Cable de liaison, PCM 4 - sortie analogique (un c6té

avec connecteur pour prise multifonction, l'autre c6té
avec extrémité de cable ouverte);

Longueur de cable 10 m

PC40 ZVERDE Cable de liaison, PCM 4 - entrée numérique (un cété
avec connecteur pour prise multifonction, l'autre c6té
avec extrémité de cable ouverte);

Longueur de cable 10 m

PC40 ZVERRA Cable de liaison, PCM 4 - sortie relais (un cété avec

connecteur pour prise multifonction, I'autre c6té avec
extrémité de cable ouverte);

Longueur de cable 10 m

Fig. 6-3 Tableau cébles de liaison PCM 4

Référence article Couleur Fonction Occupation Pin
conducteur du connecteur

PC40 ZVERAE gris 0/4 — 20 mA 3

(PCM 4 —> entrée analogique) marron AGND 2

PC40 ZVERAA rose 0-10V 4

(PCM 4 —> sortie analogique) brun GND 5

PC40 ZVERDE blanc EN active 3,3V 6

(PCM 4 —> entrée numérique) marron GND 5

PC40 ZVERRA vert Contact (COM) 8

(PCM 4 —> sortie relais) marron ON (NC) 7
gris OFF(NO) 1

Fig. 6-4 Occupation des conducteurs des cables des liaisons PCM 4
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6.4.4 Connector box

Un Connector-box est proposé deés lors que plusieurs signaux d’entrée et de
sortie sont a connecter en paralléle a la prise multifonction. A se procurer aupres

de NIVUS sous la réf.: PC30 ZVS1.
;@ Py

’dﬁ/ _._._._J_._Jé. _____ -
1
gl R
1© } ______ i
.\e ._._._] ___________ -
—
(1 ])
56,5
160
1 Percages de montage pour fixation boitier (vis M4)
2 Elément de compensation de pression DAE7
3 Presse-étoupe M20x1,5
4 Ecrous flottants M16x1,5
5 Céble de liaison 1m
6 Connecteur multifonction 9 péles pour connexion au PCM 4
7 Partie inférieure du bottier
8 Couvercle du boitier
9 Presse-étoupe/coté périphérie M16x1,5 (2x)

(=Y
o

Presse-étoupe/coté périphérie M16x1,5 (2x)
11  Bornier (voir Fig. 6-6)

Fig. 6-5 Apercu connector box
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Entrée analogique (0 — 20 mA) passive
AGND (ground analogique)

GND

Sortie analogique (0 — 10 V)

GND

Entrée numérique

Sortie relais (NC)

Sortie relais (COM)

Sortie relais (NO)

Blindage

© 0 ~NO O~ WN P

(=Y
o

Fig. 6-6 Occupation des bornes du connector box
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6.5 Tension d’alimentation du PCM 4

6.5.1 Batterie/piles

Le PCM 4 est équipé en standard d"une batterie au plomb. Ce pack batterie
surmoulé garantit une grande autonomie de mesure.

La batterie est installée dans un compartiment capitonné (voir Fig. 2-1). Ce
compartiment est fermé avec un couvercle et 4 vis moletées.

En option des piles & usage unique peuvent étre utilisées via le box batterie
(réf. article PC40 ZBBOX 020). La qualité des piles est normative pour la durée
d’'une mesure! L'utilisation de piles neuves de fabricants renommés est
conseillée!

En cas d’utilisation de pieces de rechange ou d’usure (p. ex. batterie etc...)
non validées par NIVUS, I"agrément Ex est caduque.

6.6 Chargement de la batterie/pile

La batterie est livrée chargée. Néanmoins pour des raisons de fiabilité, nous
préconisons le rechargement de la batterie avant la premiére mise en service.
Important aprés une longue période de stockage (voir chap.5.3).

Pour charger ou remplacer la batterie ou le pack piles, enlevez les 4 vis du
couvercle et dégagez le couvercle. Vous pouvez maintenant enlevez le
connecteur enfichable et sortir la batterie. Aprés remplacement, resserrez les vis
de fixation du compartiment batterie.

Remplacer ou recharger la batterie se fera exclusivement dans un
environnement sec.

Pour charger la batterie, utilisez exclusivement le chargeur de la soc. NIVUS
(PC30 ZLGU S000) pour cela, respectez les spécifications du chargeur.

L"emploi d"autres chargeurs peut provoquer la destruction de la batterie,
comme p. ex. écoulement des cellules, explosion etc.
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Chargeur

a b~ WD

Indicateur LED

Batterie au plomb
Adaptateur de chargement
Céble de connexion

Fig. 6-7 Chargeur avec batterie

Avant de raccorder ou de séparer le chargeur/bloc alimentation de la batterie,
déconnecter le chargeur du secteur.
L"état de charge est signalé par les LED implémentées.

Couleurs LED

Désignation

jaune

Batterie en cours de chargement

vert

Charge de maintien

LED non allumées

Inversion de polarité, court-circuit ou pas de
branchement au secteur
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Fig. 6-8 Connexion batterie

Avec le temps, la batterie perd de sa capacité maximale. Ce qui influence
I"autonomie, qui ne peut pas étre prise en compte par le calcul de I"autonomie
intégré dans le PCM 4.

Lors de températures environnantes élevées ou basses ainsi que lors d'une
importante sollicitation, la capacité de batterie diminue.

Les batteries sont des pieces d’usure et devraient étre remplacées aprés
maxi. 2 ans. En cas d’importante sollicitation, ce délai peut se réduire.

Chargez la batterie du PCM 4 avant chaque intervention de mesure.

A I'issue de la derniére mesure, sortez la batterie du compartiment, stockez-la
dans un endroit hors gel et rechargez-la tous les 2 mois, afin de maintenir
longtemps sa capacité.

En cas d'utilisation de piéces de rechange ou d’'usure (p. ex. batterie etc.), non
validées par NIVUS, la garantie expire.

Le compartiment batterie doit toujours étre fermé quand I'appareil est en
fonctionnement.

Une dépollution écologique de la batterie doit étre respectée.

Des batteries usées peuvent étre renvoyées au fabricant ou déposées a un
endroit approprié.

Aucune autre vis du convertisseur ne doit étre desserrée, exceptées celles du
compartiment batterie/piles!
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6.6.1 Raccordement au réseau

Le PCM 4 peut étre exploité, via le bloc alimentation/chargeur combiné,
directement par raccordement au réseau (100 — 240 V AC). Pour ce faire,
raccordez le connecteur du bloc alimentation/chargeur a la prise du PCM 4 (voir
également Fig. 6-1). La batterie doit, pendant le chargement via le réseau, rester
dans le PCM 4, il sera chargé en paralléle et servira de tampon en cas de
coupure de courant. (Le processus de chargement, comme décrit au chapitre
6.5.1 est démarré. Le PCM 4 est en fonctionnement pendant ce processus).

Fig. 6-9 Chargeur raccordé directement au PCM 4

Rechargez la batterie uniquement dans un environnement sec et a I"abri du
gel.

6.6.2 Tension d’alimentation alternative

Le PCM 4 peut étre exploité, a partir de la prise chargeur, via des sources de
tension alternatives (p. ex. capteurs solaires). NIVUS propose un box batterie
externe (PC40 ZBBOX EXT) pouvant recevoir une batterie rechargeable de

26 Ah.

L entrée tension fonctionne de 11,5V - 30 V, elle est protégée contre la
surtension, la surintensité de courant et I'inversion de polarité. Tous les fusibles
sont équipés d"une fonction ,Auto-Reset" apres I"élimination du défaut.
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7
7.1

Mise en service

Généralités

Information pour I'exploitant

Avant de procéder au raccordement et a la mise en service du PCM 4, il est
impératif de prendre en compte les informations d’utilisation ci-dessous!

Ce manuel contient toutes les informations nécessaires a la programmation et
a l'utilisation de I"appareil.

Il s’adresse a un personnel qualifié en matiére technique et hydraulique, ayant
des connaissances dans les domaines de la technique de mesure, d"automa-
tisation, de télématique et d"hydraulique des eaux usées. Pour garantir un
fonctionnement optimal du PCM 4, il convient de lire attentivement ce manuel
d’instruction!

En cas d"ambiguités ou de difficultés quant au montage, au raccordement ou

a la programmation, n"hésitez pas a nous contacter.

Pour la mise en service du systéme de mesure complet, consultez également le
-.Manuel d’installation pour capteurs cylindriques et hydrodynamiques*” ainsi que
la ,Description technique pour capteurs a corrélation”. Ces documents sont
livrés avec les capteurs.

Principes fondamentaux

La mise en service de cet ensemble de mesure ne doit étre réalisée qu apres
achévement et contréle de l'installation. Avant la mise en service, la lecture de
ce manuel est indispensable, pour éviter toute erreur de programmation.
Familiarisez-vous avec la manipulation du PCM 4 par clavier et écran ou par
PC a I'aide du manuel, avant de démarrer le paramétrage.

Apres connexion du convertisseur et capteur (voir chapitre 6.2et 6.4), nous
passons a présent au paramétrage du point de mesure.

Pour cela il suffit en général de rentrer:

- Les données géométriques du point de mesure
- Choix du type de capteur pour la mesure de niveau
- Réglage du mode d’enregistrement

- Contréle et si nécessaire modification de I'heure et date systéme

Le clavier de commande du PCM 4 a été concu de telle maniére que méme des
utilisateurs non entrainés sont en mesure (sans instructions supplémentaires)
de dialoguer facilement grace a une assistance guidée du menu (sous forme
graphique).
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7.2 Clavier de commande

Pour I'enregistrement des données nécessaires vous disposez d"un clavier
équipé de 18 touches.

11213 )

ABC | | DEF GHI
4 5 6 L@
JKL ) [MNO ) | PQR

STU ) (vwWXx) =Yz )

O—_.|§ _9 ALT.—C

&

®\ESC

=]
v

Décimales / touches info

Chiffres / lettres

Touche de commutation

0/ - touche de navigation
Touche commande

Touche de confirmation (ENTER)
Touche annulation

~No oo~ WODN PR

Fig. 7-1 Vue du clavier de commande
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7.3

Affichage

Le PCM 4 dispose d'un grand afficheur rétro éclairé (128 x 128 pixels),
permettant au personnel exploitant une communication aisée.

11 ——— =L@l FARY 110
w5z o W
| gpts fu

cdebit les

200.0

Q—»tuitesse 3 .E6%90mes
8_/—»niueau 1.000 m

7 /’ tDt-a]. 3669- E'EB m

CAL ExTREA

13245
\ 5

1 Affichage de la sauvegarde activée

2 Affichage du mode service activé

3 Menu d"étalonnage

4 Menu d’affichage

5 Heure systéme actuelle en alternance avec | affichage de la
température du milieu

6 Plage de signalisation des sorties numériques

7 Total

8 Affichage du niveau (hauteur)

9 Affichage de la vitesse d"écoulement

10 Affichage du débit

11  Menu d exploitation

12 Menu de paramétrage

13  Symbole pour communication Bluetooth / GSM

14  Statut (menu) des entrées et sorties ainsi que des capteurs

Fig. 7-2 Vue de I'écran principal
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Au choix vous disposez de 5 menus de base, visibles dans la partie supérieure
de I'écran, pouvant étre sélectionnés individuellement:

RUN

PAR

I/O

CAL

EXTRA

Le mode d'exploitation normal. Il permet outre la sélection des
affichages standards du nom des points de mesure, de I'heure,
du débit, du niveau et de la vitesse d'écoulement moyenne,
I'affichage (option) de la répartition de la vitesse d'écoulement; un
affichage des totaux journaliers, des messages d'erreurs ou de la
tendance du débit, niveau ou vitesse d'écoulement moyenne.

Ce menu est le plus volumineux. Il guide le personnel effectuant
la mise en service dans l'intégralité du paramétrage. Dimensions
des points de mesure, capteurs, fonction acquisition,
communication et autres réglages tels que p. ex. reset systeme
etc..

Ce menu propose des fonctions d’interprétation pour des états de
fonctionnement internes du PCM 4. Ce qui veut dire que les
valeurs données actuelles en attente peuvent étre interrogées.
Par ailleurs, il permet de visualiser, grace a divers sous-menus,
les échogrammes des capteurs, des évaluations de vitesses
individuelles etc.., permettant d"évaluer I"hydraulique sur le site de
mesure, de déterminer la mémoire restante de la carte mémoire
et de la capacité de batterie.

Possibilité de régler le niveau et le calcul automatique des
volumes de débit..

Dans ce menu vous avez la possibilité d'effectuer des réglages
fondamentaux d'affichage comme le contraste, I'éclairage, la
langue, les unités de mesure, les heures systeme ainsi que le
préréglage des compteurs totalisateurs.

3 minutes aprés la derniére manipulation (pression de touche), le PCM 4 passe
en mode stand-by (économe en énergie). C’est a dire que le PCM 4 se
réenclenche par cycles paramétrés.

En fonctionnement sauvegarde, I"afficheur n"est pas activé. Pour vérifier la
routine de sauvegarde, |"afficheur sera encore activé 5 fois. Puis, |I"afficheur
reste éteint jusqu’a la prochaine activation de touche.
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7.4 Fonctionnement des commandes

Le dialogue s'effectue avec une assistance guidée du menu, appuyé par des
graphiques. Pour la sélection des différents menus et sous-menus utilisez les
4 touches de commande (voir Fig. 7-1, no 5).

(<))
Ay

)

Les touches “gauche” ou “droite* permettent de sélectionner les
différents menus principaux.

Les touches “haut” ou “bas" permettent de se déplacer dans les
différents menus dans la direction correspondante.

La touche “Enter* permet l'acces, a l'aide des touches “fleche
gauche/droite”, au sous-menu sélectionné et a sa zone d'entrée.
Par ailleurs, la touche “Enter” permet de confirmer des données
d'entrée.

Ces touches permettent I'entrée des valeurs numériques des
parametres. Dans les différents menus partiels ces touches sont
utilisées pour I'entrée d'informations numériques (sous-menu:
nom du point de mesure, sous-menu: description sortie relais,
divers sous-menus d'enregistrement). Son utilisation est
identique a celle d'un téléphone portable. Une légére pression
permet la commutation entre les différentes lettres et chiffres. Si
pendant 2 secondes vous n'effectuez aucune
entrée/commutation, le curseur se rendra sur la prochaine lettre.

La touche “point/i“ permet I'entrée de décimales. Parallélement
elle permet d'interroger des informations internes comme la
version logiciel ou autres. Elle démarre la ,communication“ entre
convertisseur et capteur de vitesse.

La touche “ALT"“ permet en mode « entrée de textes », la
commutation entre majuscules et minuscules. Par ailleurs elle
sert a supprimer et a insérer ainsi qu'a activer et désactiver
diverses fonctions en mode paramétrage. Ainsi elle fait fonction
de touche de commutation entre diverses possibilités de
programmation. En mode RUN, elle permet un stockage coercitif
sur la carte Flash compacte.

La touche “ESC*" permet de quitter successivement des sous-
menus sélectionnés. Des saisies seront annulées sans prise en
compte.

Affichage principal: Si la touche ESC est pressée pendant env. 1
sec. I"appareil demande la déconnexion. En répondant par
>0UI< I"'appareil se déconnecte aprés 5 secondes. Ainsi la
mesure et la sauvegarde sont hors fonction! (siehe Fig. 8-1).

L appareil est réactivé par la pression d’un touche quelconque
(ce processus dure env. 7 secondes).
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LEconnex1an |DEconnex1an |
hich I [oui [on |

4

Fig. 7-3 Déconnexion PCM

7.5 Mode de fonctionnement de la mesure et de I'afficheur

Aprés programmation, le PCM 4 effectue une remise a zéro du systéme et un
redémarrage. Puis, I'appareil démarre la mesure selon le cycle de temps
préréglé.

Le temps de mesure est re-déterminé automatiquement par le PCM 4 lors de
chaque cycle de mesure en fonction de I'hydraulique et des conditions
hydrauliques.

Le point de référence du calcul des différents moments est I'heure pleine.
Exemple de programmation (12 événements de mesure)

- Cycle d'intervalle préréglé: 5 minutes

- Fin de la programmation; 12:17 Heures

- Premiere sauvegarde: 12:20 Heures
- Deuxieme sauvegarde: 12:25 Heures
- Troisieme sauvegarde: 12:30 Heures
etc.

7.5.1 Fonction de I'afficheur en mode sauvegarde

Possibilité 1

L appareil vient d"étre connecté afin de réaliser des travaux de maintenance

(affichage de données, contrble capteur, remplacement batterie etc.) Aucun

parameétre n"a été modifié.

- L’appareil affiche les valeurs actuelles pendant 4 minutes. Si le cycle de
mesure réglé est inférieur a 3 minutes, les données seront déja
sauvegardées (arriere-plan) selon le cycle de mesure préréglé.

4 minutes apres la derniére manipulation (pression de touche), le PCM 4
passe en mode Stand-by (économe en énergie); I'écran s’éteint. Apres,
I'afficheur sera encore activé 3x selon l'intervalle de cycle programmeé.
Ensuite, pour une optimisation de I'énergie, I'afficheur ne sera plus activé; le
PCM 4 travaille en arriére-plan selon l'intervalle de cycle préréglé.
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Possibilité 2
Des programmations ou modifications de parameétres ont été effectuées sur le
PCM 4. Ensuite ces modifications ont été confirmées par I'entrée du code PIN.
- L’afficheur s”éteint pour un court moment. Le PCM 4 effectue un
redémarrage et affiche ensuite pendant 3 minutes les valeurs de mesure
actuelles. Si le cycle de mesure est inférieur a 3 minutes, les données
seront déja stockées en arriere-plan selon le cycle de mesure réglé..
4 minutes apres la dernieére manipulation (pression de touche), le PCM 4
passe en mode Stand-by (économe en énergie); I'écran s’éteint. Apres,
I'afficheur sera encore activé 5x selon le cycle d’intervalle programmé, puis
restera éteint pour des raisons d’optimisation d’énergie. Le PCM 4 travaille
a présent en arriere-plan selon l'intervalle de cycle préréglé (voir Fig. 7-4)
ON
Programmation t1
OFF 5 x affichage pour contréle
K—J%
Afficheur ON
OFF t2
ON i
Mesure t4 t4) 4 t4 | |4 t4 W
OFF 3 3 3 t3 3 | 3
>t

tl = Temps programmé (au choix)

t2 = Remise a zéro et redémarrage du systeme (env. 7sec.)

t3 = Durée du cycle (constant, change uniquement si programmation
événement; 1 min. ... 60 min.)

t4 = Durée de mesure, dépend de I'hydraulique et des conditions physiques,
se regle automatiquement a chaque fois (5 sec. ... 40 sec.)

Fig. 7-4

Mode de fonctionnement de la mesure et de I'afficheur aprés
une modification de parametre

7.5.2 Fonction de I'afficheur sans mode sauvegarde

Lors de l'installation de cette chaine de mesure portable sur des applications
complexes (utilisation de I'appareil pour un contréle ponctuel d’autres
équipements de mesure, p. ex. Venturi, déversoirs ou organes d’'étranglement),
le stockage en mémaoire est partiellement inintéressant. Toutefois un affichage
permanent des valeurs de mesure déterminées est souhaité.

Si le PCM 4 est exploité sans que la mémorisation soit activée, les points
mentionnés ci-dessus seront réalisés; le PCM 4 fonctionne en continu.

Si le mode sauvegarde du PCM 4 n’est pas activé, les valeurs de mesure
déterminées sont affichées en permanence mais non sauvegardées. En
méme temps la consommation d’énergie augmente sensiblement.
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8 Paramétrage

8.1 Principes fondamentaux du paramétrage

Le degré de protection de I'appareil (voir chapitre 2.3.1) ne peut étre garanti que
si le couvercle est fermé correctement a I'aide des deux manettes de fermeture.
C’est pourquoi, avant le début de I'acquisition des données, et apres
programmation et contrdle des premiers résultats de mesure (voir chapitre 7.5)
refermez de maniére fiable le convertisseur.

Evitez le remplacement de la batterie ou de la carte Flash lors de conditions
météorologiques défavorables (précipitations). Cette manipulation devrait se
faire dans un endroit protégé. Si cela n’est pas possible, protégez I'appareil

contre toute pénétration d’eau ou d’humidité.

Aprés programmation de I'appareil, refermez correctement celui-ci a l'aide des
deux manettes a déclic, sinon le degré de protection indiqué ne peut étre
garanti.

Au niveau du paramétrage, I'appareil fonctionne (en arriére-plan) avec le
paramétrage enregistré au départ. Ce n'est qu'a la fin du nouveau réglage que
le systéme interroge sur la prise en compte de ces nouvelles valeurs.

Si vous confirmez par “OUI", le code PIN vous sera demandé. En cours de
programmation le code Pin n"est demandé qu’une seul fois par jour. Exception:
Si I'alimentation en courant est interrompue, vous devez ressaisir le code PIN .

2718 Veuillez saisir ce code PIN lors de I'interrogation du PCM 4.

Ne communiquez ce code PIN a aucune personne non autorisée, ne la notez
pas a proximité ou encore sur I'appareil. Ce code PIN protége contre tout
acces non autorisé.

3 entrées erronées provoquent lI'annulation du mode paramétrage. L'appareil
fonctionnera avec les valeurs réglées auparavant.

Les paramétres modifiés seront pris en compte si le numéro enregistré est
correct et un redémarrage sera effectué. Aprés env. 20-30 S secondes la PCM 4
est a nouveau opérationnel.

Aprés montage et installation du capteur et du convertisseur (voir également les
chapitres précédents), activez I'alimentation de I'appareil. Pour cela raccordez le
connecteur dans le box batterie a la prise batterie (Fig. 6-8).
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A la premiére mise en service et aprés une remise a zéro du systéme, le PCM 4
affiche: choix de la langue:

ﬁ% I-0 CAL 1=ZanEtE)

sélection langue
Leut=sch

Erglish
EZEGE
Ttaliano
E=pafiol
FPolski
Dansk

Fig. 8-1 Choix de lalangue

Les touches fleche >haut< ou >bas< permettent de sélectionner la langue qui
sera confirmée par >ENTER<.

Effectuez une remise a zéro du systéeme avant chaque nouvelle mise en
service, afin de remettre I'appareil au réglage usine. Ceci pour éviter des
erreurs dues aux réglages non pris en compte.

Les parameétres client sont perdus suite a une remise a zéro du systéme.

Aprés la demande de la langue souhaitée, suit I'interrogation de |"état de charge
de la batterie.

Cette interrogation sert au calcul de ["autonomie restante de la batterie.

La tension actuelle de la batterie est affichée dans la ligne du haut.

batterie<accuy 13.6U
batt~accu plein?
o

Fig. 8-2 Interrogation batterie pleine

Aprés l'interrogation de I"état de charge de la batterie, possibilité d activer
I"assistant de démarrage (Fig. 8-3).

page 40

PCM 4 - Rev. 02 du 20.07.2012



Manuel d’instruction E—o
PCM 4 ILIVUS

8.2 Assistant de démarrage

L assistant de démarrage se manifeste uniquement lors de la premiére mise en
service, aprés un reset systéme ou lors du raccordement de la batterie. Il permet
une mise en service rapide et guide I"utilisateur dans la programmation des
points essentiels. Pour accédez au prochain point, utilisez la touche >ENTER<.
Vous trouverez un descriptif plus détaillé des différents parametres au chapitre
8.5.

Si I"utilisation de |"assistant de démarrage n’est pas souhaité, sélectionnez

(Fig. 8-3) >NON<. Vous accédez directement au menu affichage.

Dén. Assistant
batterie<accu 12.6L
Dém. Assistant

hioh [retour |

Fig. 8-3 Choix de I'assistant de démarrage

Possibilité de modifier  En sélectionnant >OUI< I"heure systéme est modifiée (date et heure),
["heure systeme confirmez par >ENTER<. Prendre en compte |"heure locale.

Dem. Assistant
lundi 30.11.2069

l6:81: 37
modification heure
o i | G

Fig. 8-4 Possibilité de modifier 'heure systéme

Modifier date et heure  Possibilité de modifier I'heure systéme en saisissant une nouvelle date et
heure. Accédez au prochain point avec >SENTER<.

Dém. Assistant Dém. Assistant
#3. 11. 2689 KN 525 EE

date CIJ-MM-ARARA

Fig. 8-5 Modifier date et heure

Application Possibilité de sélectionner le degré d”encrassement du milieu.
Pour commuter d"un degré d"encrassement a un autre, utilisez la touche
>ALT< (voir chapitre. 8.5.1).
Choix possible entre eau usée (moyennement encrassée), boue (trés
encrassée) ou eau (faiblement encrassée).

Dém. Assistant

Enint de mesure
prlication

miliew Eau usge

Wy : modif. walewur

i

Fig. 8-6 Choix du degré d"encrassement
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Nom du point de

mesure

Profil du canal

Dimensions du canal

Type de capteur

NIVUS conseille de définir comme nom de point de mesure, celui du site.
Vous disposez de maxi. 21 lettres. La programmation est identique a la
commande d’un téléphone portable (ex. SMS) (voir chapitre 8.5.1).

Dém. Assistant

point de mesure
nom point de mesure

rivusil
ZE} cCaract. spéc.
n majuscule

Fig. 8-7 Modification du nom du point de mesure

Sélectionnez a aide des touches fleche >droite< ou >gauche< au profil
souhaité puis confirmez avec >ENTER<. Choix possible entre les profils
standards, selon ATV A110, suivants :

- Conduite

- Ovoide (standard; h:b =1,5:1)

- Rectangle

- Profil U,

- Trapeze, A=f(h, b) et

- Ovoide comprimé (h:b = 1:1).

Possibilité de sélectionner également Q = f (h), A =f (h), profil en 3 sections,

profil en 2 sections. Aprés confirmation avec la touche >ENTER<, saisir les
dimensions du canal (voir chapitre 8.5.1).

Dém. Assistant

point de mesure
profilis) canal

Dém. Assistant

point de mesure
dimen=sion du cana

circulaire
T ]

Fig. 8-8 Sélection du profil du canal et dimensions du canal

En sélectionnant profil de canal “NPP*, une configuration optimisée pour
I"utilisation d"une mesure en conduite pleine, sera automatiquement effectuée
en arriere-plan.

Sélectionnez les capteurs a I"aide des touches fleche >haut< et >bas<. La
touche >ALT< permet de désigner le capteur sélectionné. Dans le cas d'une
utilisation de plusieurs capteurs, les sélectionner puis confirmer par
>ENTER< (voir chapitre 8.5.2).
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Dem. Assistant

niveay
type de capteur

05 aérien HIUOS a

US imm. HIULIS
Sonde 2 fils
niveau fixe

‘resslon 1nterne

nu !omodif. waleo

Fig. 8-9 Choix du capteur de niveau

Répartir capteurs Ce paramétre est uniquement visible dés lors que vous avez fait le choix
d"utiliser plusieurs types de capteurs.
Le PCM répartit automatiquement les capteurs aux sections.
Celles-ci peuvent également étre attribuées librement aux sections
définies. Pour ce faire, utilisez la touche >ALT<.
La commutation entre les plages de hauteur est définie dans la plage
inférieure ou supérieure sous >a partir de< (Fig. 8-10 numéro 2 et 4).

Dém. Assistant
niveauy

len_haul i GRS,
A part@.458 m @

milieuUS imm. HIUOS
A partd. 188 m 4
=n basUS afrien HIULE

A ! modif. waleo

PP

Capteur pour la section supérieure

Hauteur de commutation entre la section centrale et supérieure
Capteur pour la section centrale

Hauteur de commutation entre la section centrale et inférieure
Capteur pour la section inférieure

g b~ WON P

Fig.8-10  Répartir capteur de hauteur

Hauteur de montage La valeur est réglée en standard sur 0 mm pour US immergés et pression.
Le point de référence est le bord inférieur de la plaque de base (radier de
conduite).

Pour I'US aérien, le point de référence est également le bord inférieur de la
plague de base du capteur ou la volte de conduite

Aprés avoir renseigné les dimensions du canal du profil, la hauteur de
montage du capteur ultrasons aériens sera enregistrée automatiquement.

Lors du réglage de la hauteur au menu CAL, la hauteur de montage sera
adaptée aux conditions existantes et a la situation de montage.
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Dém. Assistant

uriitEi Dml
ke US imm. HIVUS
Hi Pression interns

1 Hauteur h: hauteur de montage de US immergeés int. + pression interne
2 Hauteur H: hauteur de montage US aériens NIVUS

Fig. 8-11  Modifier hauteur de montage

Mode d acquisition Le cycle de sauvegarde de la carte Flash compacte peut étre réglée entre

1 - 60 minutes (voir chapitre 8.5.8).

Dém. Assistant

mode acquis,
interw. cycle

1
unit&i[1-68 minl

Fig. 8-12 Modifier cycle de sauvegarde

Enregistrer valeurs A la fin de cette procédure, on vous interrogera sur la sauvegarde de toutes

les valeurs. Si vous répondez par >NON<, toutes les valeurs seront rejetées.
Si vous sélectionnez >retour<, |"assistant de démarrage repassera tous les
parametres précédemment réglés. lls pourront étre vérifiés et si nécessaire
modifiés. Si vous répondez par >0OUI<, le code PIN vous sera demandé.

Aprés saisie, toutes les valeurs seront sauvegardées puis |"appareil démarre
automatiquement.

Dém. Assistant

[enregistrer valeurs?

[oui I retour

Fig. 8-13 Sauvegarder valeurs
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Dém. Assistant

suppr-imer Flash
" —

[formater carte? |
[oul [ron |

Fig. 8-14  Supprimer flash

8.3 Mode d’exploitation (RUN)

Ce menu est un menu d'affichage pour le mode exploitation normal. Il n'est pas
nécessaire au paramétrage. Les sous-menus sont les suivants:

L FARR I-0 CAL EXTRA

EPEPEIQUE

otaux Journaliers
message d Terteur
tendahce

Vv.UJU

vitesse——,—— mss
niveay ——.——m
total A, 868 m=

Fig. 8-15  Sélection du mode exploitation

Normal Affichage (affichage de base) nom du point de mesure, heure, débit, niveau et
vitesse moyenne. (voir Fig. 7-2)

Graphique Affichage de la répartition de la vitesse d'écoulement dans la section de
mesure verticale. En confirmant avec la touche “fleche haut ou “fleche bas", le
trait de visualisation fenétre de mesure se déplace de haut en bas. La hauteur
sélectionnée ainsi que Il'actuelle vitesse d'écoulement sont affichées dans la
ligne du bas (voir Fig. 8-16)

Cet affichage graphique permet de donner l'information quant aux conditions
d'écoulement actuelles au point de mesure sélectionné. Le profil de vitesse
devrait étre régulier et ne pas présenter de décrochages marquants (voir Fig.
8-17). En cas de conditions tres défavorables, il faudrait modifier le
positionnement du capteur de vitesse.
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Sommes
journalieres

f N
RUN PAR I/0 CAL EXTRA
@\

Mniveau: 1.300 m (1)

@_/urv-max: 1-L82 m/s

H?:0.531 Vv7:1-352

®
@

Trait de visualisation — fenétre
Valeur de vitesse mesurée

N° fenétre de mesure de vitesse
Valeur de mesure de hauteur

N° fenétre de mesure de hauteur
Vitesse maximale mesurée
Hauteur maximale

N o o~ WDN P

Fig. 8-16  Répartition de la vitesse d’écoulement

) Ll

Excellent profil, Bon profil, affecté par une  Profil correct
zone sans retenue importante retenue

Profil moins Mauvais profil

convenable

Fig. 8-17  Profils de vitesse d’écoulement

Ce menu affiche les totaux journaliers.

Par ailleurs vous pouvez relever la valeur totale partielle depuis la derniere
réinitialisation (comparable au compteur kilométrique journalier d'un véhicule).
Les totaux journaliers des 7 derniers jours peuvent étre contrélés au point
menu >INFO<. Les totaux (différence par rapport au jour précédent) seront
sauvegardés pendant 90 jours dans la mémoire interne. Ces données
pourront étre sauvegardées sur la carte compacte Flash au menu 1/O.
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. I~ -
cgc%e ]
ef facer mEmoire?

U.UU

vitesse——,—— ms=s
niveay ——.,——m
total 8,888 m3

Fig. 8-18  élection du menu Info

INFO Possibilité de contrdler les valeurs totales débit des derniers 7 jours (voir Fig.
8-19), a condition que I"appareil soit en marche continue depuis 7 jours. A
défaut vous ne pourrez lire que les totaux des jours depuis que le PCM 4 a
fonctionné en continu.
La remise a zéro de ces valeurs s’effectue a I"aide de la touche >ALT<. La
remise a zéro n"a pas d’influence sur le compteur totalisateur!

Cycle En principe la totalisation est faite a 0.00 heure. Si besoin, ce moment peut
étre modifié sous ce point menu (voir Fig. 8-20). La modification de I"heure
influence également la totalisation des valeurs journalieres sauvegardées
dans la mémoire interne (voir Fig. 8-119)

Effacer mémoire La mémoire interne totalisation sera supprimée. Les valeurs journaliéres
affichées ne seront pas influencées.

=) E"L,II"" A0URF . i
démar: 12,86 iv:izs  LA7)

actuel .67
supptimer wvaleur

H3—-13. A& 187. 8

g8-19. 65 S47.H8

9-20, BE, g2.8 || F(@
2E-21.H5 259
21-22.H5 ool. B

1 Valeur total partielle
2 Totaux journaliers

Fig. 8-19  Affichage des totaux journaliers

cygcle
O s RN TE e ]

Fig. 8-20 Moment de la formation des totaux journaliers
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Messages d’erreur

Tendance

UUU

vitesze——.—— mx’E
niveau —-—
total 6. IEIEIEI m=

Fig. 8-21  Supprimer mémoire totaux journaliers
.+||+ LI
SUPPrimer valeuyr
non
Fig. 8-22 Interrogation de sécurité : Supprimer totaux journaliers

Ce programme permet le contréle des interruptions de I'appareil de mesure.
L'apparition d'erreurs sera enregistrée suivant le type d'erreurs, la date et
I'heure. La touche >ALT< permet de supprimer individuellement tous les
messages d’erreur. La suppression des erreurs entraine I"acquittement de
I"erreur. Sil'erreur est encore présente au moment de I"acquittement, elle ne
sera pas reprise dans la mémoire d erreurs.

Ce menu de visualisation fonctionne comme un petit enregistreur électronique.
Les données cycliques de niveau, la vitesse d”écoulement moyenne et la
hauteur de remplissage seront sauvegardées dans une mémoire interne. La
capacité de sauvegarde recouvre des valeurs minutes sur une période de

14 jours.

Celle-ci peuvent étre sélectionnées et visualisées dans ce sous-menu. Ainsi,
un contrdle sur site de la situation du point de mesure, sans aucun moyen
supplémentaire, est possible.

%fﬂ CAL EXTRA
e

hiivean

Fig. 8-23  Sélection de la valeur tendance

Dans la derniére ligne, affichage de la période avec date et heure. Les touches
fleche >gauche< et >droite< permettent la sélection de la période souhaitée
(max. 14 jours).
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%D CAL EXTRA
3 —E-maxt LB [1-5]

G=min: B.888 [1-=]

13:88 29-18-67 12:68 ""'1

1 Cycle d’enregistrement
Graphique d’affichage
3 Valeur maximale atteinte

N

Fig.8-24  Exemple d"un graphique tendance

Lors d"une remise a zéro du systéme, le mémoire interne sera supprimée. De
ce fait, I"affichage de la tendance sur la période supprimée est annulée.

8.4 Menu de visualisation (EXTRA)

Unités

Ce menu permet de commander l'affichage de base, les unités de mesure, la
langue et I'écran lui-méme. Vous disposez des menus suivants:

RUH FPAR 1.0 CAL |SHNEE

Eahgue

affichage
modification heure
totalisateur

Fig. 8-25 Sous-menu Extra

Dans ce menu, choix possible (affichage et calcul) entre systéme métrique (p.
ex. litre, metre cube, cm/s etc.), systéme anglais (ft, in, gal/s, etc.) ou en
systeme américain (fps, mgd etc.). Ces réglages influencent uniguement la
représentation des unités affichées. Les unités a sauvegarder sur la carte
Flash compacte ne sont pas influencées. Celles-ci peuvent étre modifiées au
point menu ,,PAR -> Mode acquis. -> unités”.

Apreés validation, I"affichage passage a la prochaine sélection.

L unité peut étre définie individuellement pour chacune des 4 valeurs
mesurées et calculées

- Débit

- Vitesse

- Niveau

- Total

I"'unité dans laquelle la valeur sera affichée, sera sélectionnée. Différentes
unités sont disponibles selon le systéme d unités sélectionné.
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Langue

Affichage

Modification heure

Totalisateur
(charger)

Le dialogue peut s'effectuer en francais, anglais, allemand, italien, espagnol,
polonais, danois ou tcheque.

Possibilité d”optimiser le contraste et I"éclairage de |"afficheur. A cet effet, on
utilisera les touches >bas< et >gauche< pour la réduction; les touches >haut<
et >droite< pour I"augmentation de la valeur. Les touches >droite< et
>gauche< modifient les valeurs par pas de 5%, >haut< et>bas< par pas de
1%.

L'appareil est équipé de diverses fonctions de commande et de sauvegarde,
d'une horloge systéme interne, qui en plus de I'heure, enregistre la date
compléte, le jour de la semaine et la semaine de I'année. S'il y a lieu, modifiez
ces réglages.

A cet effet, sélectionnez d'abord le point Info:

H
e

i
Ha?e
Hewure

——

Fig.8-26  Sous-menu — heure systéeme

Aprés confirmation, I"heure systéme actuelle est affichée:

H E3
b

Ak ik Ed
modification
It o
%EU 1 22.11.28687
em. L7

14217227

e ———

e

Fig. 8-27  Affichage heure systeme compléte

Dans ce point de menu, I'heure systéme ne peut pas étre modifiée mais
uniguement visualisée. Les modifications peuvent uniquement étre effectuées
dans le menu individuel a I'intérieur du menu “Modifiez heure systéeme*.

date CIJ-MM-AAARA>
w2, B2, 2607

Fig. 8-28  Affichage modification date

Dans les points menu: modifier heure systéme / date et heure, peuvent étre
modifiées.

Réglage du totalisateur [m3]. Lors d"une remise a zéro systeme, cette valeur
sera mise a zéro.
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8.5

Menu de paramétrage (PAR)

FUM &G I-0 CAL ExTRA

S PEED
witesse

entrées nuUmStiques
sorties analogique:
sorties relais
réglage

mode acquis.
communication

Ual. mes. Libres

Fig. 8-29 Paramétrage — sous-menu

Ce menu est le plus volumineux et le plus important dans la programmation du
PCM 4. Néanmoins dans la majeure partie des cas, il suffit de régler quelques
paramétres importants. Qui sont:

- Nom du point de mesure

- Forme de la conduite

- Dimensions de la conduite
- Type de capteur

- Mode d acquisition

Tous les autres menus sont des compléments, nécessaires que dans des cas
spécifiques.

8.5.1 Menu de paramétrage , point de mesure*”

= = channel shape(s2
ubd1vizer profi channel geometiy
pFDF11(5} canal

=ludge level
dimension du canal m

GBmin @.888 1-= Bmin @.AEE 1-=
r= B.588 m d= B8.588 n
hauteur de bo =ludge lewvel
B. 888 m B, 888 m

Fig. 8-30 Sous-menu — point de mesure

Ce menu est au niveau de la programmation un des plus importants menu de
base. Les dimensions du point de mesure y sont définies.

Le menu intégral ne peut étre affiché pour des raisons de place. Visible sur la
barre de droite.

@ @ Les touches fleches permettent le défilement du menu.
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Nom du point de NIVUS conseille de définir comme nom de point de mesure, celui du site.
mesure Vous disposez de max. 21 lettres. La programmation est identique a

I'utilisation d'un téléphone portable:
Aprés avoir sélectionné le sous-point >Nom du point de mesure< le réglage de
base « NIVUS » s'affiche

- h_ IH -I
point. de me =
rom point de mesure

caract. spéc.
n majuscule

Fig.8-31 Programmation du nom du point de mesure

Introduire les données au clavier, trois lettres et un chiffre sont attribués a
chaque touche. Plusieurs courtes pressions des touches permettent de se
déplacer entre les 4 caractéres. Si la touche n'est pas actionnée pendant
2 secondes, le curseur se déplace sur l'autre lettre.

ALT Choix d"autres caracteres spéciaux non disponibles sur le
clavier (p. ex. >a<, >06<, >l<, >R<, etc.)
D’autres caracteres spéciaux sont affichés, ne peuvent étre
utilisés pour les noms de points de mesure. Ces caractéres
peuvent étre employés comme désignation des entrées et
sorties.

E] E] Ces touches permettent de déplacer le curseur vers la gauche
et vers la droite dans le menu caracteres spéciaux.
Cette touche >droite< génére un espace au menu majuscules
ou minuscules.
La touche >gauche< permet de supprimer le nom du point de

mesure.
@ Commuter en lettres majuscules
@ Commuter en lettres minuscules

Des erreurs de saisie peuvent étre corrigées en revenant avec le curseur et en
réenregistrant.

Confirmez le nouveau nom enregistré avec la touche “Enter”
puis quittez le menu.
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Profil(s) de canal

A I'aide des touches >droite< et >gauche< sélectionnez le profil souhaité et
confirmez par >Enter<. Enregistrez maintenant le profil utilisé sur le point de
mesure. A I'heure actuelle, nous proposons le choix entre les profils standards
suivants :

- Conduite

- Ovoide (standard : h:1=1,5:1)

- Rectangle

- Profil U

- Trapeze

-A=f(h,b)et

- Ovoide comprimé (h :I =1 :1).

Des profils spéciaux tels que Q =f (h), A =f (h), profil en 3 parties ou profil en
2 parties peuvent également étre sélectionnés.

Fig. 8-32  Sélection de laforme de la canalisation

Le profil sélectionné est pris en compte. Prochaine étape: saisir les dimensions
du profil du canal.

NPP:

En sélectionnant profil de canal “NPP*, une configuration optimisée pour
I"utilisation d"une mesure en conduite pleine, sera automatiquement effectuée
en arriere-plan.

Si le profil “NPP* est sélectionné, saisir sous dimensions du canal, le diamétre
intérieur du NPP.

TINFAR
Foint
profilis

Fig. 8-33  Exemple: sélection NPP
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Dimensions canal

Fig. 8-34  Saisir dimensions du canal (conduite)

Le profil sélectionné avec les dimensions du canal sont affichées au mode
programmation.

oMl AR I
oint de mesure
niom point de mesur

inehs1on du cana
hauteur de boue

Emin A.AEE 1-=
d= B.588 m

hauteur de bol
B, 888 m

Fig. 8-35  Affichage du profil sélectionné

Ce paramétre permet de modifier les dimensions su profil.

Tenir compte des unités de mesure affichées!

Si vous avez sélectionné profil A = f (h, b) (rapport hauteur/largeur) ou A =f (h)
(rapport hauteur/surface), ce point de parametre propose un tableau de valeurs
avec 32 couples de points possibles. Saisir a cet endroit le>profil libre<.

FAFE B-
2 1. BEE M. BGE
= B, HEE 8. BEE
4 H. 880 H. HEE
=] B, HEE 8. BEE
= H. 880 H. HEE
il H. HEE B . BEE
[=] H. 880 M. HEE

Fig. 8-36  Liste des couples de points pour profil libre
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Vous devez démarrer pour le couple de points 1 avec 0 — 0, pour définir un
point O et un début de canal. Tous les autres couples de points, comme hauteur,
largeur/surface peuvent étre librement validés. La distance entre les différents
points peut étre variable. Il n'est pas nécessaire d'indiquer tous les 32 couples
de points possibles. Tenez simplement compte que le PCM 4 linéarise entre les
différents couples de points. Dans le cas d'importantes et d'irrégulieres
variations, affinez la distance.

couples de points

b10 n

h5

10
b9 0
b8 6
b7 , h10
b6
\ b5 g "o
\ b4 / . - hg
\ b3 / 3 h6
2
1

‘Y, h4
h3

h2
4

Fig. 8-37 Couples de points pour profil libre

Profils spéciaux:

Pour des profils spéciaux vous disposez d"un , Profil 2 parties” et d"un ,, Profil
3 parties”.

Si pour le choix de conduite (Fig. 8-38) un , Profil 2 parties” a été sélectionné,
les géométries suivantes seront nécessaires lors de la programmation de la

conduite:
Surface du bas: - Profil U
Surface du haut: - Profil libre

La plage supérieure peut étre librement définie via les couples de points (voir
Fig. 8-37).

Fig. 8-38 Exemple choix de profils spéciaux
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Pour un , Profil 3 parties” les points de paramétrage suivants sont définis:

Surface du bas: - Profil U
Surface centrale: - Profil libre
Surface du haut - Conduite

Ainsi, la partie du milieu peut étre librement définie. Ces profils spéciaux sont
utilisés lors de requis comme p. ex. affichés a la Fig. 8-40.

1 ATRA ATRA
P -
] rofll
Er 1 bas Er'l haut.
Ciamétre o Fagon A, BEE
urit&i Lml 1 5[5]5) H. hauteur h H, FEE
z 1. BEE 0. BEE hauteur H | ENETEE]
] H. BEE H. BEA unit&i[ml
4 A. BRE H. AEA
5 H. BEE H. BEA I
& A, BRE H. BEA
T H. BEE H. BEA h| H
=] A. BRE H. BEA

Fig. 8-39  Diviser un profil en 3 parties

niom point de mesur

inehs1on du cana
hauteur de boue

2 profils
Emin A.AEE 1

S
F= @00
r &. B&
o]

hauteur de bol
- EEA m

=3
I
1]
=
EENE
===

Fig. 8-40  Profil 3 parties

Uniquement une plage hauteur peut étre définie lors de la sélection de la
fonction de calcul Q=f(h). Une division en surface centrale ou surface du haut
n’est pas possible!

La programmation de profils divisés nécessite d’amples connaissances et une
grande expérience avec |"utilisation du PCM 4. Cette programmation devrait
étre réservée au personnel NIVUS.

Hauteurs de boue La hauteur de boue enregistrée est calculée comme surface partielle non
mobile, déduite de la surface mouillée hydraulique totale avant calcul du débit.

Application La présélection de différents degrés de pollution du milieu a pour but
d optimiser la mesure ultrasonique. A I"aide de la touche >ALT< on peut
sélectionner entre:
Eaux usées:

Milieux chargés p. ex. eaux usées non traitées
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Boues:

Milieux chargés, important taux de pollution, p. ex. boues d"épuration. Milieux
en apparence propres ou faiblement chargés avec un important taux de gaz.
P. ex.. eaux usées ventilées.

Eaux:

Milieux propres ou milieux faiblement chargés en gaz ou en particules,
p. ex. eaux pluviales, eaux potables brutes, eaux industrielles ou non potables,
eaux usées traitées ou similaires.

EUR [l 10 LH
point. de mesure
Heplication

e i um Eau usée

G2 modif. waleur

e —— -
S ——

Fig. 8-41  Sélection du degré de pollution

8.5.2 Menu de paramétrage , niveau”

FUH ISEd I-0 CAL EXTRA

oint de mesure
u1§9559

sorties relais
réglage

mode acquis.
communication
Ual. me=. Libres

Fig.8-42  Sélection mesure de niveau

w I-0 CAL EXTEA

calage hauteur
répartir capteurs

EPESSiDh+U5 immerg
max= H.198 m

décalage hauteur= B.0:
Fression interne
commuter H 2. 590H i

1. M

L[]
L]
EF"E"SS 1on 1 ﬂEE"I"‘I"IE

Fig. 8-43 Sous-menu — mesure de niveau

Le choix du type de capteur est déterminant pour la programmation ultérieure.
Une fausse sélection entraine des mesures faussées.

Ce menu définit 'ensemble des paramétres relatifs a la mesure de niveau. Selon
le type de capteur choisi, I'affichage de démarrage ainsi que les parametres a
valider sont différents.
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Dans un premier temps on sélectionne le type de capteur ou la combinaison de
capteurs, a I'aide des touches fleche >haut< et >bas<. Les capteurs sont
sélectionnés ou désélectionnés avec la touche >ALT< et validés avec
>ENTER<. Choix possible entre:

4 I-0 CAL EXTEAR
niveauy
tupe de capleur
s adrien HIUUS
LS Im. MI1VILES

Sonde 2 f1ls

niveay fixe _h_<:)
Preszion interne

Ao EE: modif. vale

P17

1 Ultrasons aériens type >OCL< ou >DSM< de NIVUS

2 Ultrasons immergés intégrés au capteur de vitesse,
types: POA-V1H1, POA-V1U1, CS2-V2H1 ou CS2-V2U1

3 Capteur 2-fils p.ex. type NMCO ou HSBONBP

4 Valeur fixe pour applications avec remplissage total en continu ou
a des fins de tests

5 Cellule de mesure de pression intégrée au capteur de vitesse,
types: POA-V1DO0 ou CS2-V2D0

Fig. 8-44  Définition du type de capteur

Si des capteurs combinés avec plusieurs mesures de niveau sont utilisés
(ultrasons immergés et cellule de mesure de pression p. ex. type POA-V1U1

ou CS2-V2U1l), sélectionnez également les deux mesures de niveau dans le
menu.

page 58

PCM 4 - Rev. 02 du 20.07.2012



Manuel d’instruction E—o

PCM 4

Type de capteur 1:

Type de capteur 2:

Ultrasons aériens (US aérien NIVUS)

Mesure de niveau par ultrasons aériens a partir du haut; une combinaison avec
le capteur de vitesse est possible.

Acquisition de faibles hauteurs d"écoulement, p. ex. détermination d"eaux
parasites.

Le capteur doit étre installé au milieu de la vo(te de conduite, (+/- 2°)
parallelement a la surface de I'eau.

Fig.8-45 Type de capteur 1: Ultrasons aériens

Ultrasons immergés (US imm. interne)

Mesure de niveau a I"aide du capteur combiné; mesure de la hauteur par
ultrasons immergés a partir du bas.

Acquisition des débits dans la plage centrale de remplissages partiels.
Le capteur doit étre installé exactement au milieu du radier (+/- 2°).

Ne pas opter pour le capteur ultrasons immergés si le capteur est installé de
maniere décentrée (p. ex. en présence de sédimentation ou en présence d'un
milieu trés chargé)! Risque de provoquer une perte d"écho et donc défaillance
de la mesure !

Si tel est le cas, sélectionnez autres capteurs de niveau (capteur US aérien a
partir du haut ou cellule de mesure de pression).

Fig.8-46  Type de capteur 2: Ultrasons immergés (interne)
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Type de capteur 3:

Type de capteur 4:

Type de capteur 5:

Capteur 2 fils

Mesure de niveau via un capteur 2 fils externe, comme p. ex. NivuBar + ou
NivuCompact, alimenté par le PCM 4. Une combinaison avec le capteur de
vitesse est possible.

Fig. 8-47 Type de capteur 3: Capteur 2 fils

Valeur fixe

Cette programmation est utilisée pour des conduites ou canaux toujours remplis
(p. ex. NPP). Pas de mesure de niveau via un capteur. Le niveau constant est
enregistré au point menu ,valeur fixe / échelle/ hauteur”.

Ce paramétre est également utile lors d"une premiére mise en service ou encore
lors d"un test sans valeur de niveau disponible.

Pression (interne)

Mesure de la hauteur via le capteur combiné avec cellule de mesure de pression
a partir du bas.

Possibilité d"une installation décentrée, p. ex. lors de sédimentation ou en
présence d'un milieu particulierement chargé.

Possibilité de mesurer la hauteur de remplissage en cas de déversement.

1 Sédiments

Fig. 8-48 Type de capteur 5: Pression (interne)
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US aériens NIVUS +
Pression (interne)

Capteur 2 fils +
Pression (interne)

USimm. NIVUS +
Pression (interne)

Exemples de différentes combinaisons de capteurs

Vous trouverez ci-dessous les différentes combinaisons de capteurs possibles.

Celles-ci sont nécessaires, si pour des raisons liées a I’ouvrage, un seul capteur

est insuffisant pour satisfaire a I"acquisition du niveau dans la plage de mesure
souhaitée. (voir également Fig. 8-55)

Combinaison du type de capteur 1 et 5.

Cette combinaison est recommandée dans le cas d"une plage de mesure de 0
cm jusqu’au déversement. Le capteur US aérien type OCL ou DSM mesure le
faible niveau, le capteur de pression la plage du déversement. En présence
d’importants dépéts, le capteur de pression peut étre installé dans le canal de
maniére excentrée (Fig. 8-49).

1 Sédiments

Fig. 8-49 Combinaison: US aériens et pression (interne)

Combinaison du type de capteur 3 et 5.
L utilisation est identique a la version US aériens + pression (interne).
Le capteur US aérien sera remplacé par un capteur 2 fils.

Combinaison du type de capteur 2 et 5.

Cette combinaison est recommandée pour des plages de mesure a partir de
0,5 cm jusqu’au déversement. Le capteur de pression enregistre la plage de
mesure inférieure et supérieure. Le capteur US immergés enregistre la plage
du milieu. Le capteur US immergés sera installé au centre du radier.

Fig. 8-50 US immergés et pression (interne)
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US aérien NIVUS +
US imm. NIVUS

US imm. NIVUS +
Capteur 2 fils

US aérien NIVUS +
US imm. NIVUS +
Pression (interne)

Combinaison des variantes 1 et 2.

Cette combinaison est conseillée pour des plages de mesure a partir de 0 cm
et jusqu’a 80 % de remplissage total. Le capteur US immergés enregistre le
niveau a partir d’environ 5 cm ; le capteur US aériens la faible hauteur.
Veillez a installer le capteur US immergés au centre du radier.

Fig. 8-51  US aériens et US immergés

Combinaison du type de capteur 2 et 3.

Applications identiques a celles de la combinaison US aériens NIVUS + US
immergés (interne). A la place du capteur US aériens on utilisera en capteur 2
fils externe pour I"acquisition des faibles hauteurs.

Combinaison du type de capteur 1, 2 et 5.

Cette combinaison est recommandée dés lors qu’une extréme précision est
requise, pour des plages de mesure a partir de 0 cm de hauteur et jusqu’au
déversement.

Dans ce cas le capteur de pression enregistre la plage de mesure supérieure.
Le capteur US immergés recueille la plage du milieu et le capteur US aériens
les faibles hauteurs.

Veillez a installer le capteur US immergés au centre du radier.

Fig.8-52  Type de capteur US aériens, US immergés et pression
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US immergés
(interne) + Capteur 2
fils + pression
(interne)

Hauteur de montage

Répartition capteurs

Combinaison du type de capteur 2, 3 et 5.

Applications identiques a la combinaison US aériens + US immergés +
pression.

Le capteur US aériens sera remplacé par un capteur externe 2 fils afin
d’enregistrer les faibles hauteurs d”écoulement.

Veillez a installer le capteur US immergés au centre du radier.

La valeur est réglée en standard sur 0 mm pour US immergés int. et pression
interne. Le point de référence est le bord inférieur de la plaque de base (radier
de conduite).

Pour I'US aérien, le point de référence est également le bord inféreur de la
plague de base du capteur ou la volte de conduite

Aprés avoir renseigné les dimensions du canal du profil, la hauteur de
montage du capteur ultrasons aériens type OCL ou DSM sera enregistrée
automatiquement.

Lors du réglage de la hauteur au menu CAL, la hauteur de montage sera
adaptée aux conditions existantes et a la situation de montage.

uriitEs [ml

H:
h: Pression interne

i

Hauteur h: hauteur de montage de US immergés int. + pression interne
Hauteur H: hauteur de montage de US aériens NIVUS

Fig. 8-53 Hauteur de montage capteurs de niveau

Si la hauteur de montage des capteurs de niveaux (pression ou US
immergés) est modifiée, modifiez la hauteur de montage de la méme valeur
au menu PARI/vitesse d"écoulement !

Pour le type de capteur CS2-V2H1 / CS2-V2U, réglez la valeur de
commutation >h< entre la section centrale et a section dubasa > 0,2 m.

Ce paramétre est uniquement visible lors d"une combinaison de plusieurs
types de capteurs.

Le PCM répartit automatiquement les capteurs en sections partielles.

Les capteurs peuvent également étre attribués librement a des seuils de
plage, par pression de la touche >ALT<. La commutation entre les plages de
niveau est définie dans la plage inférieure ou supérieure sous >a partir<.
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@‘“m
A part@. 148 m C 2

@—omilieuIUS Tim. AU
A partd. 188 m ® 4

@/loen bas]US sérien HIDLE

Ay ! modif. waleo

Capteur pour la section du haut

Hauteur de commutation entre la section centrale et la section du haut
Capteur pour la section centrale

Hauteur de commutation entre la section centrale et la section du bas
Capteur pour la section du bas

g b~ WNPFP

Fig. 8-54  Répartir les capteurs de niveau

Apreés validation, les capteurs de niveau sélectionnés seront affichés.

M I-0 CAL EXTRA

calage hauteur
répartir capteurs

ress+USI+US adrien
max= HA.198 m
Pression ;nterne

1IN0

L]
E§ agFIEh !?HH%

Fig. 8-55 Vue d'ensemble des capteurs de niveau

Echelle Selon le type de capteur programmé, un décalage de mesure, I'étendue de
mesure, la temporisation ou également une hauteur fixe, correspondant au
signal d"entrée, seront saisis.

Temporisation:

Aprés la mise en marche du PCM 4 les capteurs sont alimentés en courant
pendant la durée de la temporisation, néanmoins sans aucune acquisition de
valeurs de mesure. Pendant cette période, les capteurs peuvent se stabiliser.

décal age

plage 1. 6888

délai | 12 |

unit&ilm, =1
e

Fig. 8-56  Réglage pour capteur 2 fils
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Fig. 8-57  Affichage pour capteur 2 fils

Pour la connexion des capteurs, veuillez prendre en considération le
chapitre 6.4.

8.5.3 Menu de paramétrage , vitesse d'écoulement*

Type de capteur

Pour déterminer la vitesse d"écoulement on peut raccorder au PCM 4 un
capteur combiné avec mesure de niveau intégrée (type V1H, V1D ou V1U) ou
un simple capteur de vitesse (type V10).

m <0 CAL EXTRA

site de monlage

1: capt. H?d. positif
modgetine (lxd

;lt h=8. 008 mn

lo_ms= 142308

Fig. 8-58 Réglage des capteurs

Lors de la sélection du capteur, |"affichage ci-dessus apparait:

<0 CAL EXTRA

Capteur U [T
n ! omodif. waleo

S

Fig. 8-59  Sélection du type de capteur

Le type de capteur peut étre modifié via la touche >ALT< entre capteur
hydrodynamique et cylindrique, flotteur (mesure a partir du haut) ou >Pos-
alpha< (montage du capteur dans un angle par rapport a I"horizontal).

La position de montage est réglée en usine sur ,positive“. Ce parameétre ne
devrait pas étre modifié! Il est uniquement utilisé pour des applications
spéciales, c’est a dire que le capteur de vitesse est installé avec le sens
d"écoulement (est non contre comme habituellement ), nécessitant toutefois
I"affichage de vitesses positives. Uniquement dans ce cas, enregistrez
>négatif<.
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Emplacement de Ce point de menu permet de modifier la hauteur de montage du capteur de
montage vitesse. En standard cette valeur se situe a 15 mm, ce qui correspond au

milieu du capteur de vitesse au-dessus du radier de la canalisation. Cette
valeur n"a pas besoin détre modifiée, tant que le capteur n’est pas installé
plus haut. Dans le cas d"une installation plus en hauteur, cette hauteur doit
étre additionnée aux 15 mm et la hauteur total enregistrée.

Lors de la sélection du type capteur >Pos-alpha< possibilité de sélectionner
sous >emplacement de montage<:

<0 CAL EXTRA

hauteur h
arale b SA. BEA
L [ ENEEE]
unit&EiLml

>Hauteur h< est la hauteur de montage du corps du capteur.

>angle b°< est I'angle divergent par rapport a la verticale dans lequel le
capteur sera installé.

>w< est la distance maxi possible entre capteur et un obstacle, exemple : la
paroi opposée lors d’'un montage horizontal.

Cette dimension doit étre calculée et saisie par le client.

Si la distance jusqu’a la surface de I'eau est plus courte (conditionnée par le
niveau), la longueur de la corde (W) sera définie automatiquement.

Fig. 8-60 Paramétre pour montage latéral du capteur

@ ®

1 Boitier capteur
Radier de la conduite
3 Surface de I'eau

N

Fig.8-61 Réglage de I'emplacement de montage

Si I'emplacement de montage du capteur de hauteur est modifié, il est
impératif d’augmenter la valeur de la méme grandeur au paramétre
>Call/vitesse d"écoulement//h_crit<.
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8.5.4 Menu de paramétrage , entrées numériques*

Désignation (nom)

Fonction

Ce menu permet de régler les parameétres pour le relais lors de I"utilisation d"un
box de connexion préleveur.

lls sont uniquement nécessaires lors de |"utilisation d"un box.

Vous trouverez le descriptif des paramétres nécessaires dans le manuel joint au
box de connexion préleveur*.

ARk 't' 3 [ Hull
aDﬂGEan

[in_1

jcanal 1
nuerser non
nactif

Fig. 8-62 Sous-menu — entrées numériques

Entrée non nécessaire. Il est recommandé d'indiquer une désignation,
uniguement si I'entrée numérique doit étre enregistrée sur carte mémoire.
Cette désignation est stockée sur le support d”enregistrement.

La programmation sera réalisée comme décrite au point >PAR/point de
mesure/nom du point de mesure<.

On attribuera une fonction a I'entrée numérique.

A disposition:

- Non active

- Durée

- Le convertisseur reconnait des processus de commutation via I'entrée
numérique, également en mode stand-by (entre les cycles de mesure) et
enregistre précisément la durée.

L'entrée numérique est active et alimentée en 3,3 V DC.

8.5.5 Menu de paramétrage , sorties analogiques “

anctl

an
échelle de mesure

dac_1
inactif

[canal 1]

Fig. 8-63 Sous-menu — sorties analogiques
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Pour la sortie analogique, il s’agit d’une tension de sortie de 0 — 10 Volt. Les
fonctions de la sortie analogique peuvent étre définies dans ce menu.

Désignation (nom) Aucune obligation d'enregistrer une désignation, étant donné qu'elle n'est
employée actuellement que dans l'appareil.
La programmation sera réalisée comme décrite au point > PAR/point de
mesure/nom du point de mesure <.

Fonction On attribuera une fonction a la sortie analogique.
Nous disposons de:
- Inactif (sortie analogique n"émet pas de signal)
- Sortie débit (il en résulte une sortie signal proportionnelle analogique du
débit calculé)

- Sortie niveau (il en résulte une sortie signal proportionnelle analogique du
niveau mesuré)

- Vitesse (il en résulte une sortie signal proportionnelle analogique de la
vitesse moyenne, issue des vitesses individuelles mesurées)

- Température de I'eau (la température de I'eau est sortie comme signal
analogique)

- Entrée analogique 1, prise 3 (la valeur de I'entrée analogique 1, évent.
modifiée par une ligne caractéristique est émise comme signal analogique)

EDI""EIE ggglt

sortie niveauy
=ortie witesse
température sau
entrée ana 1

Fig.8-64  Sélection de la fonction des sorties analogiques

Echelle de mesure Définir la valeur significative du signal de sortie. L'entrée se fera au menu
extra, unités sélectionnées. Possibilité d'introduire des données négatives!

unit&EiLml

Fig. 8-65  Sélection échelle de mesure
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Fig. 8-66  Affichage aprés réglages

Exemple:

Un site de mesure est en partie soumis a des reflux. La valeur négative doit
également étre enregistrée. Dans ce cas, le signal de sortie analogique est
programmeé comme « incertain ».

Ce qui a pour conséquence, qu’en cas de débit = 0, un signal V est émit au
milieu de I'étendue de mesure.

Exemple:
oV = -1001/s
0oV = 1001l/s

Pour un débit = 0, dans ce cas 5 V seront affichés. En cas de reflux le signal
analogique baisse, en cas de débit positif il augmente.

La sortie analogique est réactualisée au cours d"un cycle de mesure. Pendant
deux cycles de mesure (PCM 4 en mode ,veille “) la valeur tension conserve
la derniére valeur.

8.5.6 Menu de paramétrage , sorties relais”

Définir dans ce menu les fonctions ainsi que les parameétres correspondants,
comme valeurs seuil, temps d'impulsion etc. des différentes sorties relais.

Fig. 8-67 Sous-menu — sorties relais
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Fonction

Désignation (nom)

Logique

Seuils de
commutation

On attribuera une fonction au relais sélectionné dans le numéro de voie.
Nous disposons de:
- Inactif

- Contact seuil débit (relais sera excité a I'enregistrement d'un contact seuil de
débit dépassé et retourne a la position repos a l'enregistrement d'une
deuxiéme valeur seuil dépassée)

- Contact seuil niveau (relais sera excité a I'enregistrement d'un contact seuil
de niveau dépassé et retourne a la position repos a lI'enregistrement d'une
deuxiéme valeur seuil dépassée)

- Contact seuil vitesse (relais sera excité a I'enregistrement d'un contact seuil
de vitesse dépassé et retourne a la position repos a l'enregistrement d'une
deuxieéme valeur seuil dépassée)

- Pos-total impulsions.

- Préléevement

Ce menu est uniquement visible si une fonction est activée. On entend par 13,
la désignation de la sortie relais. Aucune obligation de saisir une désignation,
vu qu'elle n'est employée actuellement que dans I'appareil.

La programmation sera réalisée comme décrite au point >PAR/point de
mesure/nom du point de mesure<.

Con EEGE gggl E

contact niveau
contact wites=se
total impul=s. pos.
pr&lgvement.

e S

Fig. 8-68 Fonction des sorties relais

La touche “ALT" permet de sélectionner entre >contact a fermeture< et
>contact a ouverture<. En cas de sélection >contact & fermeture< le relais
sera excité quand la valeur fonction prédéfinie est atteinte, en cas de sélection
>contact a ouverture< le relais est excité de suite a la fin de la programmation
et retourne a la position repos quand la valeur fonction prédéfinie est atteinte.

Ce menu est uniquement visualisable, si la fonction >contact seuil< a été
sélectionnée.

2)0H:0FF bXOFF<0OH

marche arrEt.
7_

sans modif.

arr&t marche

unit&i[1-5]

Fig. 8-69 Réglage des relais seuils de commutation
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Pos. total impulsions

Durée s

Débit [m?]

Prélévement

Selon que le seuil ON doit étre supérieur ou inférieur au seuil OFF, il en résulte
la variation de la commutation correspondante comme seuil de commutation
(ON>OFF) ou comme entrée de bande (ON<OFF).

Ce menu est uniquement visible, si la fonction > Pos. totaux impulsions< a été
sélectionnée.

- ) -:
nom-
fonction
[parametre d° 1mpUls]

Lot 1

total impuls. pos.
cahal

durées =
[quantité [m=1]

H. SEE
@.1

Fig. 8-70  Réglage relais parameétres d'impulsion

Saisie de la durée d’'impulsion. Cette valeur doit concorder avec le compteur
impulsions utilisé.

Deés que ce débit est atteint, le contact, pour la durée réglée, sera fermé.

Le PCM 4 est programmé de telle maniére que les impulsions générées,
pendant le cycle d enregistrement, sont immédiatement traitées. Si la durée
de mesure n’est pas suffisante, le PCM 4 commute automatiquement en
mode permanent jusqu’a ce que les impulsions soient traitées.

Pour cette raison, il est important, de faire concorder le volume d’impulsions
au volume maxi escompté.

Exemple:

Cycle de mesure = 5 min., durée = 0,5 s, volume 1 m3, débit mesuré = 100 I/s
5 min x 60 s x 100 I/s / 1000 = 300 impulsions x 1 s

(durée d'impulsion = 0,5 s.

Le PCM 4 fonctionne en mode permanent pour la durée calculée.

Ce menu est uniquement visualisable, si vous avez la fonction >prélévement <
a été sélectionnée.

EDHQ!IDH

logique
pr&levement.

Lot 1

prélavement.

durée = B, SEAE
[qQuantit& [m*1] H.1
niveay Cml B, BEE

Fig. 8-71 Réglage relais prélévement
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Durée s Saisie de la durée d’'impulsion. Cette valeur est a harmoniser avec le préleveur
utilisé.

Débit [m3] Deés que ce débit est atteint, le contact, pour la durée réglée, sera fermé.

Niveau [m] Ceci est un parametre de sécurité pour les préleveurs connectés. Le contact

sera uniqguement fermé, dés lors que le débit programmé est atteint. Ainsi,
I'aspiration d’air par le préleveur est évitée.

Si la fonction >prélévement< est sélectionnée, le PCM 4 travaille en fonction
continue. Le cycle d’enregistrement alloué défini uniquement I'intervalle de
sauvegarde sur la carte compacte Flash, permettant ainsi un prélévement
exacte des lors que le volume est atteint.

L autonomie du PCM 4, pour ce mode, est d environ 3 jours.

8.5.7 Menu de paramétrage ,réglages”

Ce point de menu permet de modifier ou de rétablir certains réglages de base
du systéme.

%Ixﬂ CAL EXTRA

code seruice
hatteriesaccu
temporisation
stabilits

temps de démarrage

Fig.8-72  Sous-menu - réglages

Paramétre usine Ce point permet une remise a zéro générale. Aprés sélection, affichage ci-
dessous:

Fesel r&gl. usine?

hok

Fig. 8-73  Réalisation d'un reset général

La sélection “OUI" active la suppression de la mémoire Flash.
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Fig. 8-74  Sauvegarder valeurs apreés reset général

Au moment de quitter le menu >Enregistrer valeurs?< apparait.
La sélection “OUI“ remet au réglage usine le PCM!

Tous les réglages réalisés par le client seront supprimés!
(reset général du systeme).

Avant chaque mise en service, effectuez une remise a zéro du systéme afin
de remettre I"appareil au paramétrage d’usine, ceci pour éviter des erreurs de
réglage.

Code service L'entrée d'un code service spécial permet la validation d'autres possibilités de
réglage du systeme. P.ex. la madification de I'angle d'incidence ou de la
vitesse du son du milieu, des tensions d'émission ou encore des excitations
spéciales des cristaux émetteurs. Comme ces réglages nécessitent des
connaissances techniques et qu’ils ne sont pas nécessaires pour des
applications usuelles, ils sont réservés au personnel technique NIVUS.

Batterie Enregistrement de la capacité maximale des sources de tension utilisées.
Cette valeur sert de base de calcul pour la capacité restante, etc.

Temporisation Ce point de menu permet la modification de la temporisation de l'affichage
entre 20 et 600 secondes.

Exemple 1:

Atténuation 30 secondes, saut de 0 I/s & 100 I/s (=100 %) — L'appareil nécessite
30 secondes pour arriver de 0 I/s a 100 I/s.

Exemple 2:

Atténuation 30 secondes, saut de 80 I/s a 100 I/s (=100 %) — L'appareil
nécessite 6 secondes pour arriver de 80 I/s a 100 I/s.

Stabilisation Ce parameétre ,stabilise” les valeurs de mesure lors de mesures intermittentes,
provoquées p. ex. par des perturbations hydrauliques, pour le temps alloué.
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Des que |"appareil est commuté en mode sauvegarde actif, les paramétres
atténuation et la stabilisation n"opérent plus. En raison de la courte période de
mesure, on a recourt dans ce mode d'exploitation a une atténuation et
stabilisation de O seconde.

Durée de mesure Le PCM 4 regle automatiquement la durée de mesure nécessaire en fonction

maxi. de différents parameétres. Ce paramétre permet d’intervenir dans
I"automatisme, uniqguement apres consultation d"un technicien de la société
NIVUS (p. ex. si le temps est insuffisant pour enregistrer une valeur de
mesure).

Si la durée de mesure maxi réglée n’est pas suffisante, la valeur de mesure
ne peut étre enregistrée avec précision. Une durée de mesure trop longue
réduit I'autonomie de la batterie.

8.5.8 Menu de paramétrage ,, mode acquisition*®
Le PCM 4 permet de sauvegarder sur carte mémoire compacte Flash des
valeurs enregistrées comme la vitesse d”écoulement, la hauteur, la température
et le débit ainsi que les valeurs des signaux d’entrée et de sortie.
On pourra utiliser des cartes compactes Flash de format mémoire 8 & 128 MB,
disponibles chez NIVUS.

Utilisez que des cartes mémoires procurées aupres de NIVUS. Des cartes
d"autres fabricants peuvent provoquer des pertes de données ou la
défaillance de la mesure (Reset permanent du convertisseur).

Aucune garantie ne sera accordée en cas de perte de données liées a
I"utilisation de cartes d"autres fabricants.

La fonction sauvegarde activée est signalée par un symbole au menu RUN.
(voir également chapitre 7.3.)

4 minutes aprés la derniére manipulation (pression de touche) le PCM 4 passe
en mode Stand-by (économe en énergie), c’est a dire que le PCM 4 ne
s’enclenche que par cycles paramétrés. En mode sauvegarde, |"afficheur du
PCM 4 n’est pas activé. (voir également chapitre 7.5.1)
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Fig. 8-75 Carte mémoire enfichable

Conditionné techniquement par le nombre limité de cycles d'enregistrement
possibles d'environ 100.000 mesures sur la carte mémoire, le PCM 4
n'enregistre pas continuellement les données résultantes. Les données sont
dans un premier temps sauvegardées dans une mémoire interne et
transmissent sur la carte mémoire toutes les heures. En activant le PCM 4
(n“importe quelle touche) ou par pression de la touche >ALT<, la transmission
des données sera de suite lancée.

Ce processus est affiché par le message ,Memory Card active“. Le temps de
transmission de la mémoire interne sur la carte mémoire est fixé par heure
systéme interne.

Avant un remplacement de carte, activez la sauvegarde par une pression de
touche, afin que toutes les données jusqu”au remplacement soient
sauvegardées sur la carte Flash.

La sauvegarde est réalisée au format ASCII. Un fichier de données avec le nom
du point de mesure paramétré sera stocké. Le fichier se termine par >.txt<.

Les fichiers peuvent étre lus et traités par des programmes de traitement de
données a interface ASCII, p.ex. EXCEL.

N’effectuez pas le formatage des cartes sur le PC. Le PCM 4 n’est en
principe pas en mesure de reconnaitre ces formats et n"accepte pas la carte
aprés le formatage.

Le stockage des données est réalisé comme valeur instantanée au moment
de la sauvegarde.
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Fig. 8-76
Mode

Tableau de sélection des possibilités d'enregistrement

ALT Cette touche permet la commutation entre:

Non actif
cyclique

Evénement

Aucun enregistrement

Enregistrement cyclique des valeurs de mesure de débit
et signaux d”entrée périphériques

Le PCM 4 est en mesure de commuter entre deux cycles
d’acquisition. Cette commutation s’effectue de suite
apres un dépassement du seuil de commutation
dépendant du niveau ou par une impulsion via I'entrée
numérique.

Fonction continue:

Acquisition permanente des valeurs de mesure comme
pour un appareil de mesure de débit fixe; la sauvegarde
est réalisée au cycle d"acquisition défini. Ce mode de
fonctionnement est prévu lors d"une importante
dynamique de flux et pour une utilisation de courte durée
du PCM 4.

nu ! modif. waleo

Fig. 8-77

Cause

Niveau

EN1

Cause:

sauvegarde événementielle

Avec ce réglage, le niveau de la cellule de mesure de
pression dans le capteur est interrogée toutes les 5
secondes. Lors d’'un dépassement du seuil de
commutation, le PCM 4 est immédiatement activé et
commute en mode événement.

L'entrée numérique est constamment surveillée par le
PCM 4. Si I'entrée numérique est activée, commutation
immédiate en mode événement.
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Intervalle cyclique

=euil commutation
format. des nombres

Eudgnement. hiveau

EEnement. 1 min
cycle 2 min
Seuil comm H. @5 m

Fig. 8-78  Affichage mode acquisition

Ce parameétre permet d”enregistrer le cycle de sauvegarde. Possibilité entre
1 - 60 minutes.

Uniquement des valeurs dont le multiple correspond exactement a 1 heure
peuvent étre enregistrées : 1 min, 2 min, 3 min, 4 min, 5 min, 6 min, 10 min,
12 min, 15 min, 20 min, 30 min, 60 min

Intervalle Ce point de paramétre est actif quand le mode événement est activé. Il définit
événement le cycle de sauvegarde dans le cas d"un événement. Possibilité de réglage
entre 1 - 60 minutes. Uniquement des valeurs dont le multiple correspond
exactement a 1 heure peuvent étre enregistrées : 1 min, 2 min, 3 min, 4 min, 5
min, 6 min, 10 min, 12 min, 15 min, 20 min, 30 min, 60 min
I~ ‘_{ " ,
node 3cql =
Tnieri. cucie
unit&E[1-68 mind
Fig. 8-79  Saisie du cycle d'acquisition
h 4 .
(Evénement)
Valeur seuil
(événement) /\
—
| \\\
10 10 10 10 10 10 10 10 At
12:47; 12:48; etc... 13:12 "
12:05 12:15 12:25 12:35 12:45 12:55 13:05 13:15 13:25 13:35 1345 t(Exemple)

Fig. 8-80 Exemple de paramétrage événement
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Unités Ce point de menu permet de régler pour les 3 parameétres : débit, niveau et
vitesse, les unités d'enregistrement souhaitées.
Choix possible entre le systéme métrique (p. ex. litre, métre cube, cm/s etc.), le
systeme anglais (ft, in, gal/s, etc.) ou le systéme américain (fps, mgd etc.).
Aprés validation du systéme d’unités, |"affichage passe a la prochaine
sélection.
Pour chacune des 3 valeurs mesurées et calculées (débit, vitesse et niveau),
définir I'unité dans laquelle la valeur sera sauvegardée sur la carte mémoire.
Ces saisies n’influencent nullement I"affichage. Différentes unités sont
disponibles selon le systeme d"unités sélectionné (voir chapitre 8.4).

unités systame

americain

Fig. 8-81 Choix du systéme d’unités (mode acquisition)

Fig. 8-82 Choix valeur de mesure (mode acquisition)

Fig. 8-83 Choix des unités (mode acquisition)

Seuil de Ce point de menu définit le hauteur a partir de laquelle se fait, en mode
commutation événement, la commutation entre intervalle cyclique et intervalle événement.

uniié:[mi

Fig. 8-84 Vue du seuil de commutation (mode acquisition)

Format du nombre Séparation des décimales par point ou virgule.
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8.5.9 Structure des données sur la carte mémoire
LT | Gide [T
J ol [ToTAL Ty VEE Tosdate
||II
/ T l Hachia | Typ
/ TKB  Teadsis
Tt B Tesdats _
[ates  [earbeden Anschr  Faworkan  Cgfras ¢ [T | Declle | Tep
; T ; Sweten Ordrer | [Toly ¢ (] PAZI0ROA THT KB Tedale
- -- Al s = (M) PazatEm T VEE  Toddain
Adeiee [~ 5 P
L
Name +f S I Getite | Typ | Gedewtert aa

Bakei- ursd Ordaeraulgabicn # nata [ 7 [estakondnes 00,00, 2007 11:20
A 4 i CIFLATHY [N ——— DA.08.2067 11:28
7 Meumn Qedner orp CPeRs * - 08 08,2007 14:28
A Crdesir i il ¥t hchers T] NIYIERRT, TT 1K Textdobusent 0700, 5007 11:57
[ Freigeben [ NrAE THT ITER Texshdslamesnk 017 8. 20T 13:58
B} PARAMET . NIV ZHED  MDv-Dabel 0 0. Y 1450
[ PapAMET. TT 1KB  Terickiumeond 06, 08,2007 14:55

DATA

Flash

PARA

NIVIDENT

Nom du point de
mesure .TXT

PARAMET.NIV
PARAMET.TXT

Fig. 8-85  Apercu structure du fichier sur la carte mémoire

Les totaux journaliers sont classés dans ce répertoire sous le fichier
>TOTAL.TXT<. La mémorisation s”effectue via le point menu /O / carte
mémoire totaux journaliers. Voir point 8.8.7.

Une copie de sauvegarde est toujours stockée dans ce classeur. Le fichier est
toujours nommé >Q_H_V_T.TXT< . Des valeurs de hauteur, de vitesse, de
débit et de température sont stockées dans ce fichier.

Dans le fichier >DIAG.TXT< seront répertoriés tous les messages, également
messages d erreur, intervenus pendant la période de mesure, p. ex redémarre
CPU apres une remise a zéro du systeme. Chaque message est signalé avec
date et heure.

A ce propos, la signalisation sera:

> Entrée d'un défaut/message

< Cause du défaut/message éliminé

Dans ce classeur sont stockés tous les fichiers paramétres avec indication de
la date.

PA JJ MM AA . TXT. lls permettent de vérifier ultérieurement les valeurs
programmeées dans le convertisseur pour ce point de mesure ainsi que
d"éventuelles modifications du paramétrage.

La derniere modification de la journée sera stockée.

Classement du nom du point de mesure.

Si le nom du point de mesure de la carte ne correspond pas avec celui de
I"appareil, le PCM 4 sollicite le formatage de la carte mémoire.

Si la carte n"est pas formatée, le PCM 4 ne stocke pas les données.

Les valeurs de mesure sont stockées ici sous le nom du site de mesure
programmé.

Ces fichiers seront stockés si des paramétres sont sauvegardés sur la carte
mémoire. PARAMET.NIV est nécessaire pour charger les parametres sur le
PCM 4. PARAMET .TXT visualise, comme fichier texte, la version impression
de PARAMET.NIV (uniquement les paramétres modifiés auparavant seront
émis).
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8.6 Menu de paramétrage ,Communication “

8.6.1 NivuLog PCM

Ce point menu permet de régler les parametres spécifiques communication.
Ceux-ci sont nécessaires lors de I"utilisation d"'un module GSM ou Bluetooth.
Les parameétres nécessaires sont décrits dans les manuels respectifs « Module
GSM » et « Module Bluetooth » et « NivuLog PCM ». lls sont joints aux
appareils correspondants.

RUH A [-0 CAL EXTRA

point de mesure
niveau

yitesse .
entr&es numériques
sorties analogigue:
sorties relais
réglage |

mode acguis.

al. Mmes. 10res

Fig.8-86 Communication

Pour raccorder un NivuLog PCM au PCM, sélectionnez le type de NivulLog.

Ol L0
nunicat.ion

Gl : modif. wvaleur

Fig. 8-87  Sélectionnez le type de NivuLog

A I"aide du cable de liaison inclus a la livraison du NivuLog PCM) , établir la
connexion entre le PCM 4 (prise 5) et le NivuLog PCM.

Les autres étapes sont décrites dans le manuel d’instruction NivuLog PCM ainsi
gue dans le manuel d"utilisation D2W.

Les autres informations quant aux parametres requis pour la connexion d’un
module GSM ou module Bluetooth sont décrits dans les manuels séparés joints
aux appareils respectifs.
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8.7 Valeurs de mesure libres

Prise

Echelle

Le PCM 4 dispose de deux entrées analogiques programmables.

A I'aide des touches >gauche< et >droite< possibilité de sélectionner les prises
1 et 3 (voir Fig. 8-88).

Ce paramétre peut étre utilisé par exemple pour un contréle d’un organe
d"étranglement. Un capteur de niveau 2 fils, installé dans un regard
d"étranglement, peut étre raccordé sur le prise 1 ou 3.

neues Bild

Fig. 8-88 Choix des prises pour valeurs de mesure libres

Prise 1:

Entrée via la prise multifonctions 1
(signal 2 fils, I'entrée est passive).

Prise 3:

Entrée via la prise de connexion 3
(signal 2 fils, alimentation via le PCM 4).

A l'aide de la touche >ALT< I"échelle de mesure peut étre modifiée entre 0-20
mA et 4-20 mA.

fonction  [SEestsiG]
! modif. waleur
e —— e e —

Fig. 8-89 Echelle valeurs de mesure libres

Apreés la sélection de la plage, les parameétres nécessaires peuvent étre saisis.

2GE %!e .

unité
lingar-i=ation

Frise 1
Echelle 4—2@mA
démat-tz3eLm] B, BEE
finlml 1,688

Fig. 8-90 Apercu des valeurs de mesure libres
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Unité

Ce paramétre est attribué a la désignation enregistrée et a la liste des points
désignée ci-dessous.

= LI
Lal.
unité

Fllqcm rarn

m-s [cmss

m="TI

m= =175 [m=<hm= . dH Hin
sec min b [M.1=
c_E I I
pH [wmS  [ProzmH (U

Linéarisation

Délai

Fig.8-91  Unités des valeurs de mesure libres

L'étendue de I'entrée analogique sera définie ici. Par ailleurs, il est possible de
modifier I'entrée analogique dans sa valeur grace a une liste de 16 points. Si
ce point de paramétrage est employé judicieusement, il permet quelques
possibilités particulieres du PCM 4. |l est possible p. ex. de convertir un signal
de hauteur en signal proportionnel de débit et de I'enregistrer ou de I'extraire
pour un traitement ultérieur ou encore de |"afficher grace a une des sorties
analogiques. Il suffit d'indiquer le nombre de points.

Confirmez par “Enter*!
Puis, présentation d'une liste dans l'unité souhaitée.

“LEpl

S on. o 1. oog

—

Fig.8-92  Linéarisation der valeurs de mesure libres

L'attribution de la valeur mA se fera dans la colonne X, la valeur dans l'unité de
mesure dans la colonne Y, sélectionnée auparavant sous « Unités ».

Pour des applications classiques, p. ex. enregistrement d'une valeur de mesure
on entrera comme valeur du point "2". Suite a quoi I'étendue de I'entrée

analogique sera définie, ce qui veut dire que la valeur correspondante pour
4 mA et 20 mA sera enregistrée.

Pour le signal d"entrée une temporisation entre 0 - 20 secondes peut étre
enregistrée.

Fig. 8-93  Délai valeurs de mesure libres
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8.8  Signaux menu entrée/sortie (I/0)

Ce menu comprend plusieurs menus partiels permettant le contréle et
I'évaluation de capteurs ainsi que le contréle de signaux d'entrée et de sortie.
Affichage de diverses valeurs (valeurs de courant des entrées et sorties, profils
des échos, vitesses individuelles etc.). Il ne permet pas d'influencer les signaux
ou états (décalage, réglage, simulation ou équivalent). Il sert de ce fait a
I'évaluation du point de mesure, des données hydrauliques, au paramétrage
ainsi qu'a la recherche d'erreurs.

RUN PAR BED] CAL EXTRA

2 IE!F‘QE"S numgr* 1ques

sorties analogigque:
sorties relais
capteurs

carte mémoire
systama

Fig.8-94  Sous-menu /O

8.8.1 Menu I/O ,valeurs de mesure libres ”

Valeurs en mA /V

Dans ce menu, possibilité de contrdler les valeurs d entrées analogiques
disponibles sur les prises let 3 (voir Fig. 8-88) du PCM. Sont affichées, des
valeurs avant (valeurs en [mA/V]) ou aprés (valeurs calculées) I"éventuelle
linéarisation.

Fig.8-95 Valeurs de mesure libres

Cette fonction est utilisée lors de la mise en service, le plus souvent pour le
contréle de signaux de courant d"appareils de niveaux externes.
A 1 [mA] Signal d entrée via la prise de connexion 3 (voir Fig. 8-88).

A 4 [mA] Signal d entrée via la prise multifonctions 1.
Affichage du courant d”entrée pour I'entrée mA.

[l CmA1 [ H.8327|

A4 CmA1 [ a.814]

Fig. 8-96  Affichage valeurs en mA/V
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Valeurs calculées Dans ce menu, possibilité de lire les valeurs calculées du signal d”entrée
analogique dans I"unité sélectionnée auparavant.

Fig. 8-97  Affichage valeurs calculées

8.8.2 Menu /O ,entrées numériques”

Dans ce menu, la valeur d’entrée numérique raccordée a la borne d’entrée du
convertisseur, peut étre visualisée. On différencie entre ,OFF“ ou ,,ON*“.

Fig. 8-98  Affichage valeur numérique

8.8.3 1/0O-Menu ,sorties analogiques ”

Fig. 8-99 Affichage valeur analogique

Ce menu permet d’afficher la valeur calculée par le convertisseur et émise
comme signal de tension par le convertisseur analogique.

8.8.4 1/O-Menu , sorties relais”

Ce menu permet d’afficher les états calculés par le convertisseur et émis par les
relais. On différencie entre ,OFF" ou ,ON".

Fig. 8-100 Affichage valeurs numériques
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8.8.5 Menu I/O ,capteurs”

Capteur V

A+l

Capteur(s) H

Ce menu permet de visualiser et d'évaluer les états (les plus importants) des
capteurs dans les sous-menus correspondants. Il renseigne sur la qualité du
point de mesure, la qualité du signal d'écho et d'autres parametres.

capteyris
profil d?&ckho H
capteur-T

e ==

i

Fig. 8-101 Sous-menu /O, capteur v

En cas d'activation, un tableau sur 2 pages apparait ; représentant toutes les
vitesses individuelles et les hauteurs des fenétres de mesure correspondantes.

pteLr:
capteur
n prochain bloc
hil wlms=s1
1 H. B=8 H. 861
2 H. 828 H. 857
] H. @32 H. 875
4 H. BdiE H. 875
=] . 847 . 877
[ H. @58 H. 877
T H. B57F H. 854
=] H. 6875 H. 8587

Fig. 8-102 Affichage des vitesses individuelles mesurées

Ces touches permettent la commutation entre les deux pages, fenétres de
mesure 1-8 et 9-16.

L'affichage de ------ dans certaines fenétres de mesure signifie, qu'aucune
vitesse d'écoulement ne peut actuellement étre déterminée dans cette fenétre.
Ceci peut étre le cas en présence d'un milieu trés propre ou en présence de
remous dans cette section.

Cet effet apparait également dans le cas de niveaux bas a partir de 35 cm, mais
dans ce cas il est provoqué par la réduction automatique du nombre de fenétres
de mesure dans le PCM 4.

L’ indisponibilité de certaines fenétres n’influence pas le résultat de mesure !.

Ce point de menu permet |"affichage des niveaux mesurés

Selon le type de capteur utilisé pour la mesure de niveau (mesure de niveau via
ultrasons immergeés, pression, ultrasons aériens ou capteur 2 fils; voir chapitre
8.5.2) on obtiendra différents menus de visualisation:
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Exemple 1:

hauteurfml] B.619 ]

US imm. HIULS
hauteurIml] B.E15 ]
Fression interne
hauteur-Lmd

entré&s H i

US adrien HIULES
lhauteurnl] H.612 |

nummerieren

Niveau

Niveau US immergés
Niveau pression interne
4 Nivau US aériens NIVUS

W N B

Fig. 8-103 Menu de sélection avec ultrasons immergés, pression et
ultrasons aériens

Exemple 2:
hauteurfml] B.516 ]
US imm. HIUIS
hauteur-Lml
Fression interne
hauteurfml] B.495 |
entr&e A EEH] |
Sonde 2 fils
hauteurnl| H.492 |
haut.eur[nA ] 6. B ]
nummerieren

1 Niveau

2 Niveau US immergés

3 Niveau pression interne

4 Niveau capteur 2 fils

Fig. 8-104 Menu de sélection avec ultrasons immergés, pression et
capteur 2 fils

Si le choix se porte sur 1 ou 2 types de capteur, ceux-ci seront affichés.

Profil d’écho H Actif en cas de mesure de niveau par ultrasons immergés a partir du bas et
ultrasons aériens a partir du haut.

[Enl CAL EXTRA

=

i =
ﬁg gFlEh ﬁ!ﬁﬂg

e ———

w—
S — —

Fig. 8-105 Sélection profil d'écho, mesure de niveau
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Capteur-T

M
1.9 6.2

Fig. 8-106 Affichage profil d'écho, mesure de niveau

Ce graphique permet au personnel de service une évaluation du signal d'écho
dans la section acoustique mesurée. Dans le cas idéal le premier pic (réflexion a
la couche limite eau/air) est trés mince, étroit et haut, tous les autres pics (bi- ou
multiples réflexions, dus au va et vient du signal écho dans le milieu entre
couche limite eau/air et eau/radier) sont plus petits et plus larges.

Cet affichage permet la visualisation de la température de I'eau et de l'air
mesurées (uniquement possible par un capteur ultrasonique aérien
commandé par le PCM 4). Des valeurs nulles sont dues a une rupture de
céable, un court-circuit ou des raccordements incorrects.

eau "L | MR |

[ =ir *C_| =R |

Fig. 8-107 Affichage températures
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8.8.6 Menu I/O ,interfaces”

Ce menu est uniquement visualisable lors d'un mode GPRS actif.

Possibilité de visualiser la qualité du signal et la tension de batterie du module
GSM (GPRS).

T — e
UEL: 5,69 0

e e
I e, S—

Fig. 8-108 Affichage de la qualité du signal NivuLog PCM et module GSM

Vous trouverez plus d’informations sur ce parameétre dans le manuel
d’instruction ,Module GSM" ou “NivuLog PCM"“.
8.8.7 Menu I/O ,carte mémoire”

Des informations relatives a la carte mémoire peuvent étre interrogées dans ce
menu.

[
gnrma!er car!e
enregist. paramétre
rappeler paramgtie:
entegist. backup
totaux journaliers

Fig. 8-109 Menu de sélection carte mémoire

<L EXTREA

H
rll'-'rllI 1 1 ™

VErS 10N HFS BKEIEEE
mEmoire byt

libre = 3 93

total: 32@18432

capacité&djoursii Fed.d

e

Fig. 8-110 Informations carte mémoire

Affichage uniqguement quand la carte mémoire est enfichée. Pour un affichage
du temps de capacité restant, la carte doit étre enfichée au moins pendant 1
heure dans le PCM 4.

Par ailleurs, le formatage de la carte peut étre réalisé au menu >carte
mémoire<.
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tormater carte?

hoh I

Fig. 8-111 Formatage de la carte

N’utilisez que des cartes d"enregistrement NIVUS. Des cartes d autres
fabricants peuvent provoquer des pertes de données ou la défaillance de la
mesure (Reset permanent du convertisseur).

N’effectuez pas le formatage des cartes sur le PC. Le PCM 4 n"est en principe
pas en mesure de reconnaitre ces formats et n"accepte pas la carte.

Le formatage permet de supprimer toutes les données de la carte et de
reformater la carte.

La carte peut étre remplacée a tout moment par pression de la touche >ALT<.
Ainsi, toutes les données de la mémoire interne seront transférées sur la carte
mémoire. Affichage du message >carte mémoire active<.

Le remplacement de la carte ne doit pas se faire quand I"écran affiche >carte
mémoire active<

Par ailleurs ce menu permet d’introduire ou d’extraire la programmation du

PCM 4.

Dans le point menu ,sauvegarder parameétres” les parameétres seront enregistrés
sur la carte mémoire. Ce processus dure env. 30 sec. L"avancement est
représenté par une barre de progression. Aprés un confirmation par >OK<,
I"affichage revient au menu carte mémaoire.

cisparamst.niw

ciparamst, bt
I -

Fig. 8-112 Sauvegarde des parameétres sur carte mémoire

Dans le point menu ,charger paramétres” tous les fichiers de programmation
existants sur la carte mémoire sont affichés. Apres sélection, le fichier est
transmis au PCM 4.

Le fichier & utiliser pour la programmation du PCM 4 a I"aide d"une carte
mémoire s"intitule ,PARAMET.NIV“.
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Fig. 8-113 Charger les parameétres sur la carte mémoire

Le PCM 4 dispose d"une mémoire interne supplémentaire qui peut étre
également sauvegardée sur la carte mémoire. Il s"agit d"'une mémaoire FIFO
d’une capacité d environ 20.000 valeurs de mesure. Ainsi, peuvent étre
enregistrés les parametres >hauteur, vitesse, débit et température< sur 14 jours.
Les données de la mémoire interne seront également prises en compte pour la
représentation de la tendance au menu RUN.

Les données de la mémoire interne seront supprimées apres une remise a
zéro du systeme

ci~FLASH-E_H_U_T_.TAT
[ —

Fig. 8-114 Copie de sauvegarde

Possibilité de sauvegarder les totaux journaliers de 90 jours sur carte compacte
Flash. Les données sont représentées au répertoire ,Data“ dans le fichier
>Total.txt< avec la date, I'heure et le total (différence par rapport a la veille).

L heure de la formation des totaux se conforme aux réglages effectués au point
menu ,,RUN / totaux journaliers / cycles” (voir Fig. 8-20).

La mémoire fonctionne comme une mémoire FIFO, c’est a dire que les derniers
90 jours seront représentes.

formater carte
enregist. paramétr

rappeler par-amétee:
eriregist. backup

Fig. 8-115 Sauvegarder totaux journaliers
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8.8.8 Menu I/O ,systeme”

Ce point de menu permet d’interroger des informations relatives a la batterie.
Par ailleurs, il permet de recalculer la capacité de la batterie, suite a un
remplacement.

%ﬂﬂ CAL EXTREA

batt-accu plein?

hoh [

Fig. 8-116 Interrogation: batterie pleine?

Si ce message est validé par >oui<, la capacité batterie est remise a 100 % et
I"autonomie recalculée.

L"affichage de I"autonomie représenté sous forme de barregraphe en %
correspond a une valeur calculée a partir de la capacité maximale et de la
consommation de courant. Utilisez toujours une batterie entierement chargée.

Compte tenu de |"autonomie, conditionnée par le systéme, d’une batterie, la
valeur affichée est a considérer comme valeur typique.

Si la tension tombe en-dessous de 11,0 V en fonctionnement maxi, nous
conseillons le remplacement de la batterie pour éviter un déchargement
complet et une perte de données.

Une validation par >non< permet de conserver les valeurs momentanées. Des
informations, quant a I"autonomie restante, peuvent étre interrogées.

Lors d"un remplacement de batterie et de I'installation d"une batterie
récemment chargée, confirmez par >OUI<.
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B2.12. 2069 1i:12:32

heures de foncht. 18

consommat.ion [AR] B.14

El rumér, arret

| 3l.3wA + 12090
capacité 12Ah
 —

9T [°

Date et heure actuelles

Affichage des heures de fonctionnement pendant lesquelles le PCM 4
a mesuré. La durée en fonctionnement Stand-by n"est pas prise
en compte.

Consommation de courant en Ah pendant les heures de
fonctionnement.

Affichage d"état de I'entrée numérique

Consommation de courant et tension actuelles de la batterie.

A partir d"une tension de 11,5V, rechargez ou remplacez la batterie.
Lors d"une tension de 11,2 V, pour protéger la batterie, les capteurs
sont déconnectés (message d erreur : Erreur capteur 1)

A partir de 11,0 V, le PCM 4 sera déconnecté.

Information sur la capacité maximale de la batterie. Cette valeur sera
enregistrée au point menu PAR/réglage/batterie. L affichage en %
fournit une information, a titre indicatif, quant a I"autonomie restante.

Fig. 8-117 Affichage autonomie batterie
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8.9 Menu d’étalonnage et de calcul (CAL)

Ce menu permet d'adapter la sortie analogique au systeme subordonné. Ainsi
des opérations de couplage de relais ainsi que la sortie analogique peuvent étre
simulées. En plus, il est possible d’effectuer un réglage des capteurs de hauteur
via une valeur de référence

EUH PAR I.-0 [M5M EXTRA

1 EE"SEE"

sorties analogigque:
sorties relais
simulation

Fig. 8-118 Menu de sélection

8.9.1 Menu CAL - “Niveau*

Ce sous-menu permet de régler les capteurs de niveau installés, afin de
compenser p. ex. un décalage hauteur di a I'installation.

Le réglage est effectué en rentrant une valeur référence. Cette valeur référence
devrait étre déterminée a I"aide d"une autre mesure autonome, p. ex. grace a un
meétre pliant.

Tous les capteurs actifs seront réglés a cette valeur de référence.

Apreés validation de cette annonce de réglage, I"affichage se présente
comme ci-dessous:

]
=283
waleur max . 32E

LritEs Dml
accepter uvaleur

Fig. 8-119 Affichage réglage du niveau

Le capteur de niveau actif fonctionnant momentanément est affiché, ainsi que sa
largeur de fluctuation avec valeur mini et maxi, permettant d’en déduire les
conditions de hauteur d”écoulement prédominantes (p. ex : ondes de surface).
Des résultats optimaux peuvent étre escomptés en présence d une faible
largeur de fluctuation.

En prenant en compte la valeur de niveau actuelle via touche >ENTER< on
déterminera une valeur de référence momentanée. Elle sera notée dans la
fenétre suivante.
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uritEi Lml

Fig. 8-120 Entrée de la valeur référence niveau

Aprés validation par >ENTER<, un apercu de tous les capteurs de hauteur actifs
sera affiché, avec une comparaison de la valeur offset valable jusqu’ici et de la
nouvelle. Si la divergence entre les deux valeurs est trop importante, le PCM 4
annonce une erreur. Les valeurs de réglage ne seront pas pris en compte. La
procédure de réglage est a renouveler et le cas échéant, les conditions
d’installation a contréler.

S imm. HIWVUS

hiact? m 2. B8

b o m = HAE
Pression interne
hiacty m 0. BES ]
honouy? m | B, B85 ]
Sonde 2 fils

lheacty m B, BEHE

b C oy m H, BEE

Fig. 8-121 Affichage réglage du niveau

Suite a ce réglage, les hauteurs de montage des différents capteurs seront
adaptées - menu >PAR / niveau<. C"est pourquoi, avant de quitter le menu,
validez >enregistrer valeurs < par >OUI<. Ainsi les valeurs du réglage seront
prise en compte. En validant par >NONX la routine de réglage sera annulée.
Accédez au début de la routine de réglage, sans prise en compte, avec
>RETOUR<.

FUM PAR I.-0 MM EXTRA

[enregizstrer waleurs?

[oui el refour |

Fig. 8-122 Choix: Sauvegarder les valeurs
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8.9.2 Menu CAL - ,vitesse d’écoulement*”

%I/D MM EXTRA

_Chi
Courbe débhit auto
DEtermination w—cr:

Fig. 8-123 Affichage vitesse d"écoulement

Valeur mini + maxi Ce paramétre définit la plage de mesure de la vitesse d'écoulement

unitEi m~s]

Fig. 8-124 Plage de mesure de la vitesse d"écoulement

h_crit A patir d’un certain dépassement vers le bas, la mesure de la vitesse
d"écoulement n"est plus possible. Ce niveau est considéré commeh_crit.
La valeur h_crit est déterminée par le type de capteur et du procédé de
mesure, elle est consignée dans le capteur.
Les valeurs h_crit consignées dans le capteur sont automatiquement prises en
compte par le PCM apres initialisation.

Les valeurs h_crit suivantes sont consignées dans les capteurs:

- Capteur POA: 0,065 m
- Capteur CS2: 0,10 m
- Capteur CSM: 0,03 m

Le PCM calcule a présent avec les valeurs h_crit consignées dans le capteur,
celles-ci ne sont pas visibles sous Callvitesse d"écou .\ h_crit, & cet endroit la
valeur 0,000 est affichée.

Dés que h_crit a été modifiée manuellement, elle est affichée sous
Cal\vitesse d"écou.\h_crit.

Lors d"une modification de la hauteur de montage du capteur V, les valeurs
h_crit sont automatiquement ajustées en arriére-plan.

Aprés la mise en service, le PCM fonctionne avec les valeurs du tableau de
Manning-Strickler jusqu’a la valeur h_crit consignée. (CAL / vitesse d"écoul. /
détermination v-crit / Manning-Strickler)

Si une plage de mesure de 9-12 cm, tendance a la baisse, est "traversée, le
coefficient d"application déterminé pour h_crit sera revérifié (automatique
>0UI<).

Puis, le PCM calcul sous h-crit avec le coefficient d"application déterminé.
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unit&:Iml

Fig. 8-125 Parameétre h_critique, h_crit mini.

h_crit mini Aucun calcul de la vitesse d"écoulement n"est réalisée en-dessous du niveau
.h_crit mini“.La vitesse d"écoulement sera saisie a >0<.

h A
[em]

6,5

7. 5

e
Q [I/s]

1 h_ critique

2 h_crit mini

3 Plage automatique de la relation Q/h

4 Plage de contr6le de la vitesse d"écoulement
(détermination du coefficient d"application)

Fig. 8-126 Graphique - détermination de la vitesse d"écoulement

Courbe débit auto Selon le réglage sélectionné les valeurs enregistrées seront vérifiées ou si
nécessaire modifiées (automatique >OUI<) lors du prochain processus de
mesure.

Une autre solution serait de travailler en permanence avec les valeurs
.Manning Strickler®, ,Manuel” ou ,Assistant (automatique >NON<).

ELIH <0 D31 ExTRA

]
Courbe debit

aut.omat. i qu [

EEY 2 modif. waleur

Fig. 8-127 Courbe débit auto
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En cas dactivation ,automatique >0OUI<", il est important qu’il n"y ai aucune
présence de reflux sur des faibles hauteurs. (Risque de reflux = pas de besoin
de mesurer de faibles hauteurs dans une conduite a écoulement libre).

8.9.3 Détermination v-crit

Ce menu est prévu pour une mise en service de faibles niveaux <6,5 cm. Il
existe 3 possibilités pour déterminer la vitesse d”écoulement:

- Manning Strickler (si pente et rugosités connues)
- Manuel (si une valeur de référence peut étre déterminée)

- Assistant (si une retenue de 6,5 cm mini est possible)

D’importantes connaissances sont requises pour une utilisation optimale de ce
parameétre. C est pourquoi une formation chez NIVUS sur ce type d appareil est
vivement conseillée.

Mannin —étrickler y
35515Ean!

Fig. 8-128 Choix: Détermination v-crit

Manning Strickler

La courbe de débit théorique sera calculée a I'aide des réglage >géométrie<,
>pente de radier< et >rugosité<.

Cette fonction peut étre combinée avec le mode automatique. Ainsi, les réglages
théoriques dans la plage de contréle de la vitesse seront vérifiés (voir Fig.

8-126, no. 4).

STIm™cl-30r2]

il Wwim<=s] WL1~=]
B.855 | B, 366 | 5,496
H.A32 | B.236 | 1.277
B.@8z22 | 8,121 | A.538
H.816 | B.15A | A. 2948

Fig. 8-129 Détermination v-crit Manning-Strickler

kst Entrée du facteur de correction Manning-Strickler

le [%)] Entrée de la pente sur le point de mesure en %

Voir Tableau de facteurs de correction ,, Manning - Strickler “au chapitre 13.
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Le niveau actuelle et la vitesse actuelle (mesurées via une référence) peut étre
saisie directement. La courbe de débit théorique est calculée a partir de ces
deux valeurs.

Cette fonction peut étre combinée avec le mode automatique. Ainsi, les réglages
théoriques dans la plage de contréle de la vitesse seront vérifiés (voir

Fig. 8-126, no. 4).

unitE: Dm, mes]

Ll Wwim<=s] WL1<=]
HB.855 | B, 60868 | 6,668
H.A32 | B. 60860 | A.BEA
B.822 | B, 60868 | 6,868
H.A16 | B. 60860 | A.BEA

Fig. 8-130 Détermination v-crit manuel

Assistant

Le PMC nous guide a travers un menu pour lequel, via une retenue générée (p.
ex. a l'aide d"un sac de sable), les valeurs caractéristiques nécessaires seront
déterminées. La courbe de débit théorique est ainsi réalisée automatiquement.
Cette fonction peut étre combinée avec le mode automatique. Ainsi, les réglages
théoriques dans la plage de controle de la vitesse seront vérifiés (voir Fig.

8-126, no. 4).

Dans un premier temps assurez-vous de la présence d’un écoulement libre,
puis démarrer avec >ENTER< la mesure de niveau.

Ecoul. Libre
h_actusl: E.8606 m

Démar. Mesure

Fig. 8-131 Détermination Assistant v-crit — Démarrer mesure

Le PCM réalise la premiére mesure de niveau dans un écoulement libre. La
mesure dure 8 secondes.
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Ecoul. Libre
h_actuel: 8,858 m

Fig. 8-132 Assistant — mesure compte arebours

A l'issue de la premiére mesure, une retenue de 6,5 cm mini (12 cm sont
conseillés) doit étre créée en aval du capteur (p. ex. a I'aide d"un sac de sable
ou équivalent).

Seulement aprés que le niveau ,h-actuel” affiche des valeurs stables, la
deuxieme mesure de niveau avec retenue pourra étre démarrée.

Créer retenuet
wal. theor > B, 1268w
h_actuel: E.8568 m

DéEmar. Mesure

Fig. 8-133 Créer retenue — démarrer mesure

Le PCM effectue, une nouvelle fois, pendant 8 secondes une mesure de niveau.

<0 IMa1M EXTEA

Natlon V=1t

Créaer retenue?
val. theor > B, 1260m
h_actue]l: H. BAE m
w_actue]: B.808 ns
_actuel: B.a08 1l sz

Fig. 8-134 Mesure compte arebours pour la deuxiéme mesure

A l'issue de la deuxiéme mesure, les valeurs suivantes seront affichées:
h: Actuel: Niveau actuel

h: Niveau en amont de la retenue

v: Vitesse mesurée

Q: Débit déterminé
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[WH
[5H

accepter valeur

Fig. 8-135 Affichage des valeurs déterminées dans |"assistant

Par pression de la touche >ENTER<, un coefficient d"application (facteur) sera
déterminé pour le point de mesure puis enregistré.

8.9.4 Menu CAL - ,Sorties analogiques*

Ce paramétre permet de simuler les signaux de sorties analogiques du PCM4

dac_1

canal 1
H L H. BEE
i@ 1l 168, BEA
entrés L H. [AEA
sortie LU B, 8RR

Fig. 8-137 Saisie de la valeur de sortie analogique

Simulation La sélection de ce paramétre et la saisie de la valeur souhaitée en Volts,
permet apres validation par >Enter<, la sortie de cette valeur sur la borne
correspondante.
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8.9.5 Menu CAL - ,Sorties relais*

A l'aide des touches fleches >haut< ou >bas<, le relais est directement connecté
ou déconnecté.

n marche

7] arret

Lot 1

cahal 1|
Etat, ar+Et |

Fig. 8-138 Simulation relais

8.9.6 Menu CAL , Simulation*

Cette fonction permet la simulation d’un débit théorique en saisissant des
valeurs de niveau ou de vitesse d’écoulement supposées, sans que ces valeurs
existent vraiment. Le PCM 4 calcule a partir de ces valeurs simulées et de la
conduite programmée, la valeur débit dominante, et I'édite sur les sorties
programmeées (analogiques et numériques).

A l'aide des touches fleches >gauche< ou >droite, la vitesse d'écoulement
souhaitée peut étre simulée.

A l'aide des touches fleches >haut< ou >bas<, la hauteur d’écoulement
souhaitée peut étre simulée. Les deux valeurs simulées sont affichées dans le
tableau. La valeur de débit calculée est visible au-dessus du tableau.

E!E Ei§ i«fﬂ D2IM EXTRA

niveau m A+, -
viteszem-= QO-.0+
déhit 1.5 B.86008

[hiveau | H. BEE|
[vitesse [ EMEEE]

Fig. 8-139 Simulation de la mesure de débit
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8.10 Exploitation d’un NPP (NIVUS Pipe Profiler)
Dans le cas du raccordement d’'un NPP au PCM 4, le réglage des parametres
suivants est nécessaire.

Fig. 8-140 Sélection NPP

Dans un premier temps, sélectionner au parameétre >Point de mesure< un profil

de NPP
Saisir le diamétre intérieur exact du NPP au paramétre >Dimensions canal< et

également sous >PAR / Niveau / Valeur fixe<.
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9 Parametres (arborescence)
Menu de paramétrage (PAR) Partie 1
PAR
—— point de mesure
nom nivus
— subdiviser profil
—— circulaire X
—— 3r ovoide
—— rectangulaire
— profil-U
—— trapeze
—— profil libre
— hauteur-largeur
hauteur-surf.
—— 2r ovoide
— Q=f(h)
—— A=f(h)
— Profil 3 parties
— Profil 2 parties
—NPP
— dimension du canal 0.5
hauteur de boue 0
Application
Eau usée
Boue
Eau
@ uniquement actif si "subdiviser profil" = 2
profil(s) canal
surface du bas
— profil-U
surface du haut
LprofiI libre X
hauteur-largeur
hauteur-surf.
dimension du canal
en bas selon le profil sélectionné
consultation de r,h/b,r/h,b/h en bas/en haut
ou h/Q
en haut
Lselon sélection
tableau hauteur-largeur ou hauteur-surf.
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Menu de paramétrage (PAR) Partie 2

©)) uniquement actif "subdiviser profil" = 3

profil(s) canal

——en bas

—— surface milieu

— profil-U

Lprofil libre X

hauteur-largeur
hauteur-surf.

— en haut

L(:irculaire

dimension du canal

— surf. en bas selon profil sélectionné
consultation de r, h/b, r/h, b/h du bas/haut
ou h/Q

—— surf. milieu

Lselon sélection
tableau hauteur-largeur ou hauteur/surface

—en haut entrée de r, hauteur totale ou
hauteur segment de cercle

L niveau

type de capteur

— ultrason aérien

—— US immergé interne
—sonde 2 fils

—— niveau fixe

—— pression interne

@ —> répartir capteurs (uniquement si combinaison d’au moins 2 capteurs) 2

décalage hauteur (uniguement si sélection de 2 capteurs)

— hauteur h 0,000 m
L — hauteur L 0,500 m
2

échelle (uniguement si sonde 2 fils et combinaisons résultantes)

Offset 0
échelle 1
temporisation 18

hauteur (uniqg. valeur fixe)

répartier capteurs
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Menu de paramétrage (PAR) Partie 3
—— vitesse
type de capteur
capteur V Capt Hyd.
position montage positif
site de montage
— hauteur h 0.000m
—— entrées numériques
nom Din_1
fonction
}7 inactif X
——temps de fonc.
—— sorties analogiques
numéro canal 1
nom dac_1
fonction
—— inactif X
—— sortie débit
— sortie niveau
——sortie vitesse
——température eau
——entrée ana 1
échelle de mesure oVv: 0.0
10V: 20.0
—— sortie relais
numéro canal 1
fonction
—— inactif X
— contact débit
—— contact niveau
— contact vitesse
—— total impuls. pos.
— prélévement
paramétres suivants uniqguement si fonction active
logique OFF
seuil commutation ON: 0.0
OFF: 0.0
ou:
—— Impulsparameter
Dauer 0,5
Menge 0,1
ou
parametres d’impulsion
durée 0,5
débit 0,1
niveau 0

PCM 4 - Rev. 02 du 20.07.2012
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Menu de paramétrage (PAR) Partie 4

—réglage

fin de course
code service

numeéro service

batterie/accu

temporisation

stabilité

temps de démarrage

—— mode aquis.

mode exploitation

cause

interv. cycle

cycle

interv. événement

unités

unités systéme

— débit

— niveau

— vitesse

seuil comm. ON

format décimale

uniquement si fonctionnement événementiel

niveau

EN1

m3/s (ft3/s, cfs)

I/s (gal/s, mgd)

m3/h (ft3/h, gpm)

m3/d (ft3/d, cfh)

m3/min (ft3/min, cf/min)

m (ft)
cm (in)
mm (in/10)

———ml/s (ft/s, fps)
cm/s (in/s)

seuil commutation uniqguement si fonct. événem.niveau)

24

60

20

inactif

OFF

300

60

métrique

0,05
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Menu de paramétrage (PAR) Partie 5
—— communication
Bluetooth
mot de passe
cycle
——GPRS
Email
serveur mail
adresse appa.
utilisateur
mot de passe
objectif
format données
cycle d" émiss
temporisation
modem
identifiant
mot de passe
PIN
APN
L NivuLog
— valeurs de mesure libres
prise 1
échelle
— 0-20mA
—4-20mA X
unité m
linéarisation
—— nombre de points 2
liste de points 4.0: 0.0
20.0: 1.0
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Mode exploitation (RUN)

RUN

normal Représentation des valeurs de mesure
graphique Représentation du profil de vitesse
totaux journaliers

info Compteur totaux journaliers 7 jours et totalisateur réinitialisable
cycle Réglage du moment de la totalisation
effacer mémoire |[Suppression de la mémoire interne

message d’erreur Mémoire message d erreur

tendance
débit Fonction enregistreur, représentation du parametre sélectionné
vitesse Représentation aut. sous forme de barres, au total env. 90 rangées de
niveau pixels, défilement avec les 4 touches fleche jusqu’a 14 jours

Rythme de sauvegarde réglable sous cycle de sauvegarde

Menu signal entrée/sortie (1/0O)

1/0

entrées analogiques

valeurs en [mA/V]

entrées numériques
sorties analogiques
sorties relais

capteurs
capteur V
capteur(s) H
niveau
US immergés
pression
entrée anal
US aériens
—profil d"écho H
capteur-T
interfaces
carte mémoire
info

formater carte
enregist. parametres
rappeler paramétres
enregist. Backup
totaux journaliers

systéeme
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Menu calibrage (CAL)

CAL

niveau

vitesse

sorties relais

simulation

étalonnage

valeur mini.+ maxi.

valeur mini.
valeur maxi.

vitesse h_critique

calibrage autom.

détermination V-crit
Manning-Strickler

kst
le [%]

manuel
dém Assistant

sorties analogiques

simulation

Kiv

-0.500m/s
4.000m/s

H-crit:0.065

Ja

80
0,15
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Menu affichage (EXTRA)

| Extra |

unités
unité systeme
metric
anglais
américain
débit
vitesse
niveau
total

sélection langue

Deutsch
english
francais
Czech
Italiano
Espafiol
Polski
Dansk

affichage

contraste
éclairage

modification heure

Info
date
heure

totalisateur

I/s

m/s

m3

50%
75%
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10 Description de I'erreur

Erreur Cause d'erreurs Solution/aide

possible
Pas d'affichage de Raccordement Vérifiez la connexion du capteur sur le bornier.
débit (0) Capteur Vérifiez montage capteur par rapport au sens

d'écoulement et a son installation horizontale.

Vérifiez capteur par rapport a son encrassement (a
éliminer) ou détérioration (changer capteur).

Mesure de la hauteur
d'écoulement

Sans hauteur d’écoulement = pas de mesure de
vitesse possible! Pour la mesure ultrasons
aériens, vérifiez l'installation du capteur, doit étre
horizontal; vérifiez capteur de pression par rapport
a un éventuel encrassement. Contr6lez la
fonctionnalité et la transmission de signaux
(chemins de cébles, raccordements des bornes,
court-circuit, boucles) de la mesure ultrasons
aériens ou la mesure de niveau externe. Vérifiez
au menu >I/O-capteurs-capteur H-profil d"écho)<)

Hauteur d"écoulement < 65 mm? Dans ce cas, lors
d’une premiére mise en service, le PCM 4 se
trouve en mode mesure (mesure Q/H). Saisir
Notez manuellement au parameétre >CAL - vitesse
d"écoulement - vitesse h_crit< la vitesse
dominante & 65 mm.

Dans le cas de conduites pleines sans mesure de
hauteur, vérifiez « valeur fixe » dans la hauteur de
mesure.

Convertisseur

Interrogez la mémoire d'erreurs. Selon message
d'erreurs, prendre mesures adéquates (vérifiez
chemins de céble et raccordement des bornes
ainsi que l'installation du capteur) ou informez le
SAV NIVUS (erreur DSP ou CPU).

Programmation

Vérifiez la programmation compléte du
convertisseur.

Pas d'affichage
(sombre, vacille)

Raccordement

Vérifiez raccordement de la tension d'alimentation
(connecteur de la batterie).

Tension d'alimentation

Vérifiez niveau de la tension d'alimentation
(mini. 11,0 V)

Carte mémoire

Fabrication étrangére non autorisée. Utilisez une
carte mémoire NIVUS.

Formatage de la carte mémoire au PC non
admissible? Retournez la carte chez NIVUS.

Affichage >Erreur
capteur<

Raccordement

Vérifier raccordement cable.

Tension batterie

Tension inférieure & 11,0V
Remplacer batterie
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Erreur DSP Communication Communication perturbée avec CPU ou capteur.
Vérifiable en pressant la touche>I<. Affichage de la
version DSP a la 3°™ ligne de I écran.

Supprimez complétement la mémoire erreur (sous
>>RUN<<).

Le cas échéant, coupez le courant pendant 10
secondes et redémarrer.

Probleme de contact Uniquement contrélable par le personnel NIVUS.
Valeur de mesure Point de mesure Vérifiez qualité du point de mesure grace a
instable hydrauliguement I'affichage graphique du profil de vitesse

défavorable d'écoulement. Déplacement du capteur a un

endroit hydrauliqguement plus adéquat
(augmentation du parcours de stabilisation).

Supprimez encrassements, dépéts ou chicanes en
amont du capteur.

Homogénéisation du profil d'écoulement en
installant en amont du capteur des éléments de
guidage et de stabilisation, des redresseurs
d'écoulement ou autres.

Augmenter atténuation.

Capteur Vérifiez montage du capteur par rapport au sens
d'écoulement et a son installation horizontale

Vérifiez capteur par rapport a un éventuel

encrassement.
Valeur de mesure non | Point de mesure Voir description de I'erreur ,valeurs de mesures
plausible hydrauliguement instables*.
défavorable
Sighaux de hauteur Vérifiez si raccordement correct.
externes Vérifiez chemins de céble sur points de serrage,

court-circuit, charges non admissibles et récepteur
sans séparation galvanique.

Vérifiez échelle et étendue de mesure

Vérifiez signal d'entrée au menu /0.

Capteur Vérifiez si raccordement correct.

Veérifiez chemins de cable sur points de serrage /
rallonges/types de céble, court-circuit ou charges
non admissibles.

Contrdle du signal hauteur, du profil d'écho, des
signaux de vitesse d'écoulement, des paramétres
de cable et température au menu 1/0.

Vérifiez le montage du capteur par rapport a des
vibrations, sens du flux, a I'encrassement et a son
installation horizontale.

Programmation Contr6le par rapport aux géométries des points de
mesure, des dimensions (respectez les unités de
mesure), type de capteur, hauteur d'installation du
capteur etc.
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Pas de données sur Carte mémoire Carte mémoire défectueuse. A vérifier au menu I/O
carte mémoire — carte mémoire — Info

Fabrication étrangére non autorisée. Utilisez une
carte mémoire NIVUS.

Formatage de la carte mémoire au PC non
admissible. Retournez la carte chez NIVUS .
Convertisseur Carte mémoire mal enfichée (a |I'envers ou mal
insérée)

Carte mémoire n"a pas séjourné assez longtemps
dans le logement récepteur.

Avant extraction de la carte, pas de sauvegarde de
données démarrée (confirmation par touche ALT)
Programmation Enregistrement sous mode sauvegarde — mode
exploitation — mode non activé.
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11 Maintenance et nettoyage

11.1 Boitier

Etant donné que la majorité des applications de ce systéme de mesure sont
réalisées dans les eaux usées, il est important de prendre en compte, que
convertisseur, cable et capteurs peuvent étre chargés de germes dangereux
pour la santé. Il est important, pendant votre activité avec cet ensemble de
mesure, de prendre les précautions nécessaires, afin d"éviter tout danger pour
la santé.

L"ampleur de la maintenance et de ses intervalles dépendent des facteurs
suivants:

- Principe de mesure du capteur hauteur
- Usure du matériel
- Milieu a mesurer et hydraulique de la conduite

- Prescriptions générales de cette installation auxquelles I"exploitant est
soumit

- Fréquence d’utilisation

- Conditions d"environnement

Afin de garantir un fonctionnement fiable, précis et sans défaut de ce systeme
de mesure, nous préconisons une vérification annuelle chez NIVUS.

Vérifiez régulierement |"étanchéité du boitier (protection P67). Vérifiez que le
joint noir inséré dans le couvercle du boitier n"a pas subi de détériorations
mécaniques et qu’il n"est pas encrassé.

Enlevez les encrassements a l'aide d'un chiffon humide. Ensuite, graisser
Iégérement le joint avec une graisse silicone ou équivalent.

o)

L
5

Couvercle du boitier
Joint noir

Lévre d"étanchéité
Paroi du bottier

A WN P

Fig.11-1  Joint du boitier
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11.2 Prises

11.3 Batterie/piles

12

Le joint du couvercle est une piece d'usure altérable. Afin de garantir le degré
de protection du convertisseur, celui-ci devrait étre envoyé (tous le 12 mois)
en usine pour vérification et le cas échéant pour remplacement de ce joint.

Des dommages répercutables a un joint de couvercle non entretenu, ne sont
pas couverts par la garantie!

Poussez le couvercle, pendant la fermeture, vers le bas, ainsi les lévres
d"étanchéité ,collent* parfaitement au botftier et les crochets de fermeture se
verrouillent aisément.

Avant tout nouveau raccordement de capteur, veillez a nettoyer et a sécher
toute prise encrassée. Eliminez toute crasse séchée avec une brosse en PVC
(non métallique). Si nécessaire, utilisez un lubrifiant pour contacts.

Piles et batteries sont de pieces d usure et doivent étre remplacées
régulierement.

Alors que les piles sont congues pour une utilisation unique et aprés usure sont
a éliminer selon les lois de dépollution, les batteries quant a elles peuvent étre
rechargées et utilisées autant de fois que souhaitées. Néanmoins, la durée des
accumulateurs n’est pas illimitée. Elle est déterminée par la fréquence d’emploi
ainsi que par les conditions d’utilisation et de stockage.

La procédure pour le chargement de la batterie, voir chapitre 6.5.1.

Les batteries sont des pieces d'usure, a remplacer aprés maxi. 2 ans. Lors
d’une utilisation intensive, ce délais peut se réduire.

Démontage/dépollution

La dépollution de I"appareil doit étre effectuée selon les prescriptions
environnementales relatives aux appareils électriques en vigueur.

Des piles ou batteries déchargées ne devraient pas demeurer dans le PCM4.
Respectez une dépollution écologique des piles et batteries.
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13 Tableau de facteurs de correction , Manning - Strickler “

Caractéristiques de larugosité de la paroi M en k en mm
m1/3/s
s : >
Verre, PMMA, surfaces métalliques polies 100 0...0,003
2 . . 3100 0,05
A | Matiere plastique (PVC, PE '
2 plastique ( ) 0,03...0,0
Tole métallique neuve, avec enduit soigné; Mortier lisse 6
Tole métallique asphaltée; 90...100 0.1..0.3
« | Béton issue d’un coffrage métallique ou a vide, sans joints, bien lissé;
>
$ | Bois raboté, sans chocs, neuf, amiante-ciment, neuf
(@]
2 . : f 85...90 0,4
5 | Béton lisse, crépi lisse
g 0,6
Bois raboté, bien jointé
Béton, bien coffré, grande teneur en ciment 80 0.8
Bois non raboté, conduites béton S L5
. . o o 70...75 15..2,0
Brique réfractaire, joints soignés;
Pierres de taille ou magonnerie en pierres de taille, réalisation
soignée;
x Béton issu d"un coffrage en bois sans joints
g N . 70 2
& | Revétement en fonte asphalte coulée
= 65...70 3
Maconnerie, réalisation soignée; conduites métalliques modérément
incrustées; Béton brut, coffrage en bois; Pierres taillées; Bois, vieux et
gonflé; Magonnerie en mortier au ciment
Béton brut, coffrage en bois, vieux; Magonnerie non jointoyée, crépie, 60 6
maconnerie mieux soignée, matériaux (terre) a grains fins
Des rugosités plus importantes sont, d"un point de vue hydraulique, difficilement mesurables et pour
cette raison, non répertoriées.
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EU Konformitatserklarung NIVUS GmbH

Im Téle 2
. . 75031 Eppingen
EU Declaration of Conformity Pping

. . . Telefon: +49 07262 9191-0
Déclaration de conformité UE Telefax: +49 07262 9191-999
E-Mail:  info@nivus.com

Internet: www.nivus.de

Fur das folgend bezeichnete Erzeugnis:
For the following product:

Le produit désigné ci-dessous:

Bezeichnung: Portabler Durchflussmessumformer PCM 4
Description: Portable flow measurement transmitter
Désignation: Convertisseur de mesure de débit portable

Typ / Type: PC4-...

erklaren wir in alleiniger Verantwortung, dass die auf dem Unionsmarkt ab dem Zeitpunkt der Unterzeichnung
bereitgestellten Geréte die folgenden einschlagigen Harmonisierungsvorschriften der Union erflllen:

we declare under our sole responsibility that the equipment made available on the Union market as of the date of signature of
this document meets the standards of the following applicable Union harmonisation legislation:
nous déclarons, sous notre seule responsabilité, a la date de la présente signature, la conformité du produit pour le marché de

I"Union, aux directives d'harmonisation de la législation au sein de I’Union:

+ 2014/30/EU

Bei der Bewertung wurden folgende einschlédgige harmonisierte Normen zugrunde gelegt bzw. wird die Konformitat
erklart in Bezug die nachfolgend genannten anderen technischen Spezifikationen:

The evaluation assessed the following applicable harmonised standards or the conformity is declared in relation to other
technical specifications listed below:

L’évaluation est effectuée a partir des normes harmonisées applicable ou la conformité est déclarée en relation aux autres
spécifications techniques désignées ci-dessous:

* EN 61326-1:2013

Diese Erklarung wird verantwortlich fiir den Hersteller:
This declaration is submitted on behalf of the manufacturer:

Le fabricant assume la responsabilité de cette déclaration:

NIVUS GmbH
Im Taele 2
75031 Eppingen
Allemagne

abgegeben durch / represented by / faite par:
Marcus Fischer (Geschéaftsfihrer / Managing Director / Directeur général)

Eppingen, den 20.04.2016
Gez. Marcus Ficcher

Q:\Formulare\CE...
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